SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.01.01.01

ODTWORZENIE (WYZNACZENIE) TRASY
I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wyznaczenia tras i punktow
wysokosciowych dla w ramach projektu wykonawczego dla zadania ,,Budowa drogi gminnej dojazdowej do Parku
Przemystowo — Technologicznego we Wrockach — I etap”.

1.2. Zakres stosowania SST

Zakres stosowania SST jest zgodny z ustaleniami pkt.1.2 SST D-00.00.00 "Wymagania Ogdlne".

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na celu
wyznaczenie w terenie przebiegu osi projektowanej ulicy z wyznaczeniem punktow wysokosciowych, roboczych
i docelowych.
1.3.1. Odtworzenie tras i punktow wysokosciowych
W zakres robdt pomiarowych, zwigzanych z wyznaczeniem tras i punktow wysokosciowych wchodzg:
a/ wyznaczenie sytuacyjnego i wysokosciowego punktu osi trasy,
b/ uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczania osi),
¢/ wyznaczenie przekrojow poprzecznych jezdni z ewentualnym dodatkowym wyznaczeniem przekrojow,
d/ stabilizacja punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.
14. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gléwne trasy

Punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okreslenia
Pozostale okreslenia podstawowe podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi normami, Dokumentacja
Techniczng oraz definicjami podanymi w SST D-00.00.00 "Wymagania Og6lne".
1.5. Wymagania dotyczace robot
Wykonawca robdt odpowiedzialny jest za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
SST i poleceniami Inzyniera. Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00. "Wymagania
Ogdlne".
2. MATERIALY
Wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D - 00.00.00. "Wymagania
ogo6lne".
2.1. Rodzaj materialow
Materiaty stosowane przy odtwarzaniu osi tras kanatéw i wyznaczaniu punktéw wysokosciowych wg. zasad
niniejszej SST to:

- paliki drewniane (stupki w punktach charakterystycznych w osi tras i §wiadki)
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3.

4.

5.

5.1

5.2.

- gwozdzie
- shupki betonowe
- farba chloro-kauczukowa.

SPRZET

Roboty zwigzane ze stabilizacjg i oznaczeniem gtéwnych elementoéw tras oraz roboczych punktow
wysoko$ciowych beda wykonane rgcznie. Roboty pomiarowe zwigzane z wytyczeniem oraz okresleniem
wysokosciowym powyzszych elementow tras wykonane beda specjalistycznym sprzgtem geodezyjnym,
przeznaczonym do tego typu robot (teodolity lub tachimetry, dalmierze, tyczki, laty, tasmy stalowe).

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i punktow gléownych powinien gwarantowac uzyskanie wymagane;j
doktadnos$ci pomiaru.
Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w SST D - 00.00.00. "Wymagania ogo6lne" pkt.3

TRANSPORT

Materiaty (paliki drewniane oraz stupki betonowe) moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu.
Wymagania dotyczace transportu podano w SST D - 00.00.00. "Wymagania og6lne" pkt.4.

WYKONANIE ROBOT

Zasady wykonania robo6t podano w SST D - 00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt.5.

. Ustalenia ogdlne

Prace pomiarowe winny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi instrukcjami GUGIK.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca prac pomiarowych ponosi odpowiedzialno$¢ za odstgpstwa, niezgodnosci prac z Dokumentacja
Projektowa, zmianami wprowadzonymi w niej zawczasu przez Inzyniera oraz ustaleniami zawartymi w Kontrakcie i
Specyfikacjach.

Wykonawca powinien w terenie zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze), zgodnie z pkt.5.2.
Specyfikacji i wykona¢ szkic wytyczenia tras i spis reperoéw roboczych. Wykonawca powinien wytyczy¢ i
zastabilizowaé w terenie punkty gtowne trasy. Inzynier powinien dostarczy¢ Wykonawcy wszystkie dane niezbedne
do szczegdtowego wytyczenia kazdego elementu robot. Wykonawca powinien natychmiast powiadomié¢ Inzyniera
o wszystkich btedach wykrytych w wytyczeniu punktow gldwnych tras i reperéw roboczych. Bledy te powinny by¢
usunigte na koszt Zamawiajacego. Jezeli roboty zostaly wykonane w oparciu o btedne dane dostarczone przez
Zamawiajacego, to koszty tych robot oraz wszelkich robot dodatkowych, wynikajacych z wymienionych btedow
obciaza Zamawiajacego.

Wszelkie dodatkowe roboty wynikajace z blgdnego wytyczenia robot, zawinionego przez Wykonawcg, powinny
by¢ wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy rzedne terenu okreslone w Dokumentacji Projektowej sa zgodne z
rzeczywistymi rz¢dnymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rz¢dne terenu istotnie réznig si¢ od
rzgdnych okreslonych w Dokumentacji Projektowej, to powinien o tym powiadomi¢ Inzyniera. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiednich decyzji przez Inzyniera.
Wszystkie roboty

dodatkowe, wynikajace z rdznic rzednych terenu podanych w Dokumentacji Projektowej i rzednych rzeczywistych
zostang wykonane na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczenie wszystkich punktéw pomiarowych i innych oznaczen w czasie
trwania robot.

Wyznaczenie punktow osi

Tyczenie osi kanatow i osi nawierzchni ulicy nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacj¢ Projektowa przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej i innej osnowy geodezyjnej okreslonej w Dokumentacji
Projektowej oraz w oparciu o informacje przekazane przez Inzyniera.

Wyznaczone punkty na osi budowli nie powinny by¢ przesunigte w stosunku do projektowanych, a rzedne
punktéw na osi nalezy wyznaczac¢ tak jak okreslone rzedne w Dokumentacji Projektowej. Tolerancja btedu nie
moze by¢ wigksza niz okresla to instrukcja GUGIK.
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5.3.

Wyznaczone punkty osi projektowanych obiektow nalezy umieszcza¢ poza granicami robot.

Usunigcie palikow z osi trasy jest dopuszczalne wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je odpowiednimi palami
po obu stronach osi obiektu umieszczonymi poza granicami robot.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi tras powinny by¢ zaopatrzone w tablice
okreslajace w sposdb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke tych punktow.

Forma i wzor tych tablic powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wyznaczenie roboczych punktow wysokosciowych

Punkty wysoko$ciowe (repery) nalezy wyznaczy¢ w punktach charakterystycznych (miejsca obiektow na
kanatach), dla kazdego obiektu na kanatach oraz dla budowy nawierzchni ulicy.

Punkty wysokos$ciowe nalezy umieszcza¢ poza granicami projektowanej budowli, a rzgdne okresli¢ z
doktadnos$cia podang w instrukcji GUGIK oraz Dokumentacji Projektowe;.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

6.

6.1

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje:
a/ wyznaczenie krawedzi wykopow na powierzchni terenu (okreslenie granicy robot ziemnych)
b/ wyznaczenie w czasie trwania rob6t ziemnych zarysu wykopow w przekrojach poprzecznych.

Powyzsze roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa oraz w miejscach
wymagajacych uzupehienia dla poprawnego wykonania robot. Do wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopow
nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypdéw o wysokosci
ponad 1m oraz wykopow glebszych niz Im. Odlegto$¢ miedzy palikami (wiechami) powinna odpowiadac
odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych lub punktéw charakterystycznych obiektow liniowych podanych w
Dokumentacji Projektowe;j.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

. Zasady kontroli jakoSci robét

Zasady kontroli jako$ci rob6ot podano w SST D - 00.00.00. "Wymagania og6lne" pkt.6

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z (wyznaczeniem) trasy i punktow wysokos$ciowych nalezy
prowadzi¢ wg zasad og6lnych okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (4,5,6,7,8,9,10) i zgodnie z
wymogami w pkt.5

7. OBMIAR PRAC POMIAROWYCH

Jednostka obmiaru odtworzenia tras i punktow wysokosciowych w terenie dla drog jest kilometr wyniesienia i
zastabilizowania trasy.
Zasady obmiaru rob6t podano w SST D - 00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt.7.

ODBIOR ROBOT
Zasady odbioru robdt podano w SST D - 00.00.00. "Wymagania og6lne" pkt.6.
Odbior robot zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) tras w terenie nast¢puje na podstawie szkicow i

dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada
Inzynierowi.

PODSTAWA PLATNOSCI
Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D - 00.00.00. "Wymagania og6lne" pkt.9.

Platno$¢ za 1km (kilometr) nalezy przyjmowac na podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub
protokotow z kontroli geodezyjne;.
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Zgodnie z Dokumentacja Projektowa roboty zwigzane z wyznaczeniem osi tras i punktow wysokos$ciowych
obejmuja:

- roboty pomiarowe.

Cena wykonania robot obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi tras i punktow wysokosciowych,

- uzupehienie osi tras dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

- wykonanie pomiardw biezacych w miar¢ postgpu robot, zgodnie z Dokumentacja Projektowa,

- utrwalanie punktow w sposob trwaty wraz z zabezpieczeniem i oznakowaniem utatwiajacym odszukanie i

ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy zwigzane

BN - 72/82932 - 01. "Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne"
10.2. Inne dokumenty

Instrukcja techniczna O-1. Ogodlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji. GUGIK -m 1997
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma. GUGIK - 1978
Instrukcja techniczna G-2. Wysokos$ciowa osnowa geodezyjna. GUGIK - 1983
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe. GUGIK - 1979
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne. GUGIK - 1983

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne. GUGIK - 1983

Wytyczne zlecenia robot, ustug i dostaw w drodze przetargu.

PRNANR DD =
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