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ROZBIORKA ELEMENTOW DROG I ULIC
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1.

1.1.

WSTEP
Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru

rozbidrki elementow drdg i ulic w ramach projektu wykonawczego dla zadania ,,Budowa drogi gminnej dojazdowej do
Parku Przemystowo — Technologicznego we Wrockach — I etap”.

1.2.

1.3.

Zakres stosowania SST

Zakres stosowania SST jest zgodny z ustaleniami w pkt.1.2. SST D-00.00.00 "Wymagania og6lne".
Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.

Zakres robot objety SST
Ustalenia zawarte w niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej dotycza wykonania robdt rozbiérkowych
konstrukcji jezdni zwigzanych z budowa jak w pkt.1.1. SST.
Szczegdtowy zakres robdt obejmuje:
a) obrzeza betonowe chodnikowe
b) chodniki z kostki betonowe;.

Uwaga! Materialy pochodzace z rozbiorek elementéw drogowych a nadajace si¢ do ponownego wykorzystania, nalezy

1.4.

1.5.

5

5.2.

5.1.

przewiez¢ w miejsce wskazane przez Inzyniera.

Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z definicjami podanymi w SST D - 00.00.00. "Wymagania ogélne"
pkt.1.4.
Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
SST i poleceniami Inzyniera. Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D - 00.00.00. "Wymagania
ogolne" pkt.1.5.

MATERIALY

Materialy nowe nie wystepuja, natomiast materiaty uzyskane z rozbiorki po oczyszczeniu i sortowaniu poddane
zostang recyklingowi 1 ponownie wbudowane.

Dotyczy to:

- destruktu asfaltowego

- destruktu betonowego.

SPRZET

Roboty zwigzane z rozbiorka elementow drég i ulic beda wykonane rgcznie z uwzglednieniem uzbrojenia
ulicznego. Wykonawca powinien dysponowaé nastepujacym, sprawnym technicznie sprzetem:
- spycharki,

- tadowarki,

- samochody samowytadowcze,

- samochody ci¢zarowe,

- dzwig samochodowy,

- mlot pneumatyczny,

- frezarka do asfaltu.

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D - 00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt.3.

TRANSPORT

Materiaty uzyskane z rozbidrki mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu zaakceptowanymi przez
Inzyniera dla danego asortymentu materiatdow rozbiorkowych.

Ogo6lne wymagania zwigzane z transportem podano w SST D - 00.00.00. "Wymagania og6lne" pkt.4.

WYKONANIE ROBOT

Warunki wykonania robét
Warunki wykonania rob6t podano w SST D - 00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt.5.

Ustalenia ogolne
Prace zwigzane z rozbiorka powinny by¢ uzgodnione przez Wykonawce z Inzynierem.
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7.1.

9.1.

10.

Obiekty znajdujace si¢ w pasie robdt nie przeznaczone do rozbidrki lub usunigcia, powinny by¢ przez
Wykonawce zabezpieczone przed uszkodzeniem.

Jezeli obiekty, ktore maja by¢ zachowane, zostang uszkodzone lub zniszczone przez Wykonawce, to powinny by¢
one odtworzone na koszt Wykonawcy, w sposob zaakceptowany przez Zamawiajacego. Roboty rozbiérkowe
obejmuja usunigcie z pasa robot wszystkich warstw nawierzchni drogowych, w stosunku do ktorych zostato to
przewidziane w Dokumentacji Projektowej lub wskazane przez Inzyniera.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zb¢dnych
uszkodzen. Materiaty winny by¢ wywiezione w miejsce wskazane przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Inzyniera. Ewentualne doty (wykopy) powstate po rozbiorce elementow drog i ulic, znajdujace si¢ w miejscach,
gdzie zgodnie z Dokumentacja Projektowa beda wykonane wykopy pod jezdnie i kanaty, powinny by¢
tymczasowo zabezpieczone 1 oznakowane. W szczegolnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opa-
dowej. Wszystkie pozostale doty (wykopy) nalezy wypelni¢ warstwami odpowiednim gruntem do poziomu
otaczajacego teren i zagesci¢ zgodnie z wymogami.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Zasady kontroli jako$ci robdt podano w SST D - 00.00.00. "Wymagania og6élne" pkt.6.

Kontroli podlega sposéb wykonania robot rozbidrkowych, prawidlowos$¢ transportu i sktadowania materiatéw
uzyskanych z rozbiorki.

OBMIAR ROBOT
Zasady obmiaru rob6t podano w SST D - 00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt.7.

Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robdt zwigzanych z rozbidrka elementoéw drog i ulic jest:
- nawierzchni jezdni - m’ (metr kwadratowy)
- podbudowa nawierzchni jezdni - m* (metr kwadratowy)
- lawy fundamentowe — m’ (metr sze$cienny).

ODBIOR ROBOT
Zasady odbioru robdt podano w SST D - 00.00.00. "Wymagania og6lne" pkt.8.

PODSTAWA PLATNOSCI
Wymagania dotyczace ptatnosci podano w SST D - 00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt. 9.

Cena jednostki obmiarowej
Cena robot rozbiorkowych dla drég na jednostke obmiarowa obejmuje:
- rozebranie lub zerwanie nawierzchni
- oczyszczenie materiatow z odzysku
- wywoz gruzu z rozbioérki na odlegltos¢ do Skm
- odwiezienie materialow z odzysku na miejsce wybrane przez Inzyniera
- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot
- zabezpieczenie obiektow nie przewidzianych do rozbiorki
- oznakowanie miejsca prowadzonych robot.

PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy branzowe

10.2.

1. BN-72/8932-01 - Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne

Inne dokumenty
1. Instrukcja oznakowania robot prowadzonych w pasie drogowym.
2. Zalacznik nr 1 do Zarzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej oraz Spraw
Wewnetrznych nr 184 z dnia 06.06.1990r.
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