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D - M — 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikamjhnicznej (SST)gswymagania ogoélne dotygeze wykonania
i odbioru rob6t budowlanych zgdaanych z przebudaywdrogi gminnej nr 110257 relacji Kamienny Smug egiérsk na
odcinku od km 3+152,40 do km 4+200 na dziatkachaozonych numerami 309/2 i 340 obredfiersk gm.Golub-Dobray
na rzecz Inwestora — Gminy Golub-Dobiizy
1.2. Zakres stosowania SST
Szczego6towa specyfikacja techniczna stanowi dokitiqezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatii robo6t
w pkt. 1.1 .
1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnwymagania ogolne, wspdéine dla robotgtpgh ogolinymi
specyfikacjami technicznymi, dla poszczegdllnychrigsoentéw robot drogowych i sanitarnych. W przypadiraku
ogolnych specyfikacji technicznych wydanych dla e@m asortymentu robdét, ustalenia dotyadwniez dla SST
sporzdzanych indywidualnie.
1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione poiej okrelenia naley rozumie€ w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty calad¢ techniczno-aytkowa (droga) albo
jego czs¢ stanowdca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiedostowy, korpus ziemny, azel).
1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni l[dbumity od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.
1.4.3. Dlugaé¢ mostu - odleghe miedzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostow tukowych z
nadsypl - odlegta¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdniginee].
1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dbuudab postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wrazszelkimi
urzadzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.5 Droga tymczasowa (moriawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczonaichu pojazdow obstugigych
zadanie budowlane na czas jego wykonania, przeavidzilo usugtia po jego zakiczeniu.
1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronapatrzony piecgia organu wydajcego, wydany zgodnie z
obowigzujagcymi przepisami, stanowgy urzdowy dokument przebiegu rob6t budowlanychzgty do notowania zdarze
i okolicznasci zachodzcych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokeapych odbioréw robét, przekazywania
polecd i innej korespondenciji technicznej pawizy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawe projektantem.
1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkedenow dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pezsz.
1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danhy@ntraktowych (wyznaczona przez Zamawéeago, o
ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawcalpowiedzialna za nadzorowanie robdt i administraean
kontraktem.
1.4.9. Jezdnia - og¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.
1.4.10.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwaopoweaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua
1.4.11.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lulpahikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju iapas
dzielgcymi jezdnie.
1.4.12.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchwnaz ze sposobem ich pokenia.
1.4.13.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €€ obiektu oparta na podporach mostowych,
tworzagca ustroj nioscy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.
1.4.14.Korpus drogowy - nasyp lub tagsZ wykopu, ktéra jest ograniczona kogoarogi i skarpami rowéw.
1.4.15.Koryto - element uformowany w korpusie drogowyneeiu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.16 Ksigzka obmiar6w - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanystionami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robét w formie wyliggeszkicow i ew. dodatkowych
zalcznikéw. Wpisy w ksjzce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez ftyniera/Kierownika projektu.
1.4.17.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzey zaakceptowane przez Zamawgepo, niezbdne do
przeprowadzenia wszelkich badigprob zwihzanych z ocenjakosci materiatléw oraz robot.
1.4.18.Materialy - wszelkie tworzywa nieztine do wykonania rob6t, zgodne z dokumentpopjektovy i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przezyimera/ Kierownika projektu.
1.4.19.Most - obiekt zbudowany nad przeszkaabdry dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pegsz.
1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzsttych do przejmowania i rozkladania op@n od ruchu na podie
gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.
a) Warstwa scieralna - gérna warstwa nhawierzchni poddana keedaio oddzialywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.
b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ migdzy warstvg scieralry a podbudow, zapewniajca lepsze roziaenie
napkzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow
c) Warstwa wyrownawcza - warstwa &ga do wyrownania nierowidoi podbudowy lub profilu istniggej nawierzchni.
d) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni stigca do przenoszenia obgén od ruchu na podie. Podbudowa nie sktada
sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.
e) Podbudowa zasadnicza - gérnasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona



sktad& sie z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnae&z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przeniken czstek podiga. Maze zawierd warstwe mrozoochrong,
odsiczapca lub odcinagcs.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtéwnymareéeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami driat
mrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu uniediwienia przenikania cgstek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni legcej powye;.

i) Warstwa odsczapca - warstwa stigca do odprowadzenia wody przedostaj st do nawierzchni.

1.4.21.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu

mostowego.

1.4.22.0biekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunieldka dla pieszych i przepust.

1.4.23.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowanadpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu

publicznego na okres budowy.

1.4.24.Odpowiednia (bliska) zgod’é - zgodnd¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjamjesti przedziat

tolerancji nie zostat okéony - z przegitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanggo rodzaju robot

budowlanych.

1.4.25.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasreu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i

zwigzanych z nj urzzdzea oraz drzew i krzewow. Pas drogowy imoréwniez obejmowd teren przewidziany do

rozbudowy drogi i budowy ugeizea chrongcych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez ruch na
drodze.

1.4.26.Pobocze - a&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojazaddw, umieszczenia wdzer organizacii i

bezpieczastwa ruchu oraz do ruchu pieszychzgta jednoczéie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27.Podi@e nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy;gey pod nawierzchgido gkbokasci przemarzania.
1.4.28.Podtaze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa paaltdezgca bezpérednio pod nawierzchagi ulepszona w celu
umazliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdaiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29.Polecenie layniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia glgazane Wykonawcy przezzymiera/Kierownika

projektu, w formie pisemnej, dotygze sposobu realizacji rob6t lub innych sprawszanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydzgdaca autorem dokumentacji projektowe;j.

1.4.31.Przedsjwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego aqmenia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geogmiygh trasy w planie i przekroju podhym) istniejcego
pofaczenia.

1.4.32.Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zagmkmi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku
wedréwek zwierat dziko zyjacych lub uradzea technicznych przez korpus drogowy.
1.4.33.Przeszkoda naturalna - elemémtdowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w realizacji zadania budowlanego,
na przyktad dolina, bagno, rzeka, szlagdwdwek dzikich zwierat itp.
1.4.34.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanosvutrudnienie w realizacji zadania budowlanegapnagktad droga,
kolej, rurociag, kanal, cig pieszy lub rowerowy itp.
1.4.35.Przetargowa dokumentacja projektowa -¢$¢z dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterystyl i wymiary obiektu lbdacego przedmiotem robot.
1.4.36 Przyczétek - skrajna podpora obiektu mostowegozéVisktadé sie z petnejsciany, stupow lub innych form
konstrukcyjnych, np. skrzy komér.
1.4.37.Rekultywacja - roboty mage na celu uposzlkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenoaruszonym w
czasie realizacji zadania budowlanego.
1.4.38.Rozpktos¢ teoretyczna - odlegéé migdzy punktami podparcia @gskami), przsta mostowego.
1.4.39.Szerokdé¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegfomicdzy zewrtrznymi krawedziami konstrukcji
obiektu, mierzona w linii prostopadtej do osi paditaj, obejmuje catkowitszeroké¢ konstrukcyjm ustroju niogcego.
1.4.40.Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroko jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegbimpdzajow ruchu
oraz szerok& chodnikbw mierzona wéwietle poeczy mostowych z wyczeniem konstrukcji przy jezdni dotem
oddzielajicej ruch kotowy od ruchu pieszego.
1.4.41.Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ichdiaprzedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich wykonania.
1.4.42.Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiggego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twagee cz$¢ terenu budowy.
1.4.43.Tunel - obiekt zagbiony pontej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji deeegjd ruchu pieszego.
1.4.44.Wiadukt - obiekt zbudowany nad linikolejowg lub inmg drogy dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.
1.4.45.Zadanie budowlane - e& przedsiwziecia budowlanego, stanoyga odebrg calas¢ konstrukcyjm lub
technologiczn, zdolgy do samodzielnego petnienia funkcji techniczrigtkowych. Zadanie m@ polegd na
wykonywaniu rob6t zwgzanych z budow modernizacj/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrgrbudowli drogowej lub
jej elementu.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonanych rob6t, bezpiearswo wszelkich czynrigi na terenie
budowy, metody #yte przy budowie oraz za ich zgodhoz dokumentagj projektows, SST i poleceniami



Inzyniera/Kierownika projektu.
1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiagcy w terminie okréonym w dokumentach kontraktowych prze&aNykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisiracyjnymi, lokalizag i wspohrzdne punktéw gtéwnych
trasy oraz reperow, dziennik budowy oraz dwa egiern@ dokumentacji projektowej i dwa komplety SSVa
Wykonawcy spoczywa odpowiedziakdo za ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbi
ostatecznego robdt. Uszkodzone lub zniszczone geaidezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiakongzt.
1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowaelizie zawieré rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazpodanym w
szczego6towych warunkach umowy, uwadliajgcym podziat na dokumentagprojektovy:
— Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanaymprzetargow dokumentagj projektows oraz projektow dokumentagj

wykonawcz (technicznp) i zostan przekazane Wykonawcy,

- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kidrWykonawca opracuje w ramach ceny

kontraktowe;.
1.5.3.Zgodna¢ rob6t z dokumentagijprojektove i SST
Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowekumenty przekazane Wykonawcy przez

Inzyniera/Kierownika projektu stanogiczes¢ umowy, a wymagania okélene w chaéby jednym z nich $ obowizujace
dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokuntaeji. W przypadku rozbimosci w ustaleniach poszczeg6lnych
dokumentéw obowgzuje kolejnd¢ ich waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnycli/Ogolinych
warunkach umowy”). Wykonawca nie 7)) wykorzystywa bfeddw lub opuszcze
w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu wmiratychmiast powiadofhilnzyniera/Kierownika projektu, ktory
podejmie decyzjo wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek. \&ypadku rozbignaosci, wymiary podane na gie

sa wazniejsze od wymiaréw okénych na podstawie odczytu ze skali rysunku. Wekags wykonane roboty

i dostarczone materiatyetla zgodne z dokumentagcjprojektows i SST. Dane okione w dokumentacji projektowej

i w SST ledg uwazane za wartei docelowe, od ktérych dopuszczalngagichylenia w ramach okdlenego przedziatu

tolerancji. Cechy materiatébw i elementdéw budowli smu wykazywa& zgodnd¢ z okre&lonymi wymaganiami,

a rozrzuty tych cech nie megrzekraczé dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadjdy, materiaty lub roboty

nie keda w petni zgodne z dokumentagjrojektowy lub SST i wplynie to na niezadowaleg jakas¢ elementu budowli, to

takie materiaty zostarzasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykom@onownie na koszt Wykonawcy.
1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymastniegcych obiektéw (jezdnie,

sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,adzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w

okresie trwania realizacji kontraktuz alo zakaéczenia i odbioru ostatecznego robét. Przed pgpieshiem do robot

Wykonawca przedstawi iynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,gadniony z odpowiednim zagdem drogi

i organem zargzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpiacerob6t w okresie trwania budowy. W

zaleznosci od potrzeb i pogpu robo6t projekt organizacii ruchu powinienéhya bieigco aktualizowany przez Wykonawgic

Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projeldargzacji ruchu, wymaga kdorazowo ponownego zatwierdzenia

projektu. W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dosty, zainstaluje i dulzie obstugiwat wszystkie tymczasowe

urzadzenia zabezpieczgje takie jak: zaporgwiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewgtay ten sposéb bezpiedstwo
pojazdéw i pieszych. Wykonawca zapewni state warunk  widoczngci

w dzieh i w nocy tych zapor i znakéw, dla ktérych jestrtiodzowne ze wzglidw bezpiecagstwa. Wszystkie znaki,

zapory i inne urgdzenia zabezpieczgie kkda akceptowane przez Apniera/Kierownika projektu. Fakt przystienia do

rob6t Wykonawca obwigi publicznie przed ich rozpoeziem w spos6b uzgodniony zzZymierem/Kierownikiem projektu
oraz przez umieszczenie, w miejscach dalach okrélonych przez Inyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych,
ktérych tré¢ bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez

Wykonawe w dobrym stanie przez caly okres realizacji rolbszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodyf

zaplacie i przyjmuje gj ze jest whczony w cern kontraktovy.

1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowzek zn& i stosowa w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy date ochrony
srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowykaiczania rob6t Wykonawcastizie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody staj,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanieesilo przepiséw i norm dotygeych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy orazidie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub débr
publicznych i innych, a wynikagych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezéuab innych przyczyn
powstatych w nagpstwie jego sposobu dziatania.

Stosugc sk do tych wymaga bedzie miat szczegoélny wzgd na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopévdgdiojazdowych,

2) srodki ostra@nosci i zabezpieczenia przed:

3) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekbw wodnych pyithrh substancjami toksycznymi,

4) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

5) mozliwoscia powstania pgaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@arowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej. Wykonawca duzie utrzymywa,



wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw spyasrzt przeciwpgarowy, na terenie baz produkcyjnych,
w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magadynaraz w maszynach i pojazdach. Materiaty tatwopdkds
skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone przed dggém oséb trzecich. Wykonawca
bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpngarem wywotanym jako rezultat realizacji robot alprzez
personel Wykonawcy.
1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposoéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone dozycia. Nie dopuszcza i
uzycia materiatow wywotujcych szkodliwe promieniowanie oe¢geniu wikszym od dopuszczalnego, okmnego
odpowiednimi przepisami. Wszelkie materialy odpadouryte do rob6t bda miaty aprobat techniczg wydamny przez
uprawniory jednostk, jednoznacznie okéljaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow $radowisko.
Materialy, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, azakaczeniu robét ich szkodlivgd zanika (np.
materialy pylaste) mag by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagachnologicznych wbudowania. 2z
wymagag tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien aotray zgodt na wycie tych materiatdw od wégiwych
organéw administracji pestwowej. Jeeli Wykonawca wayt materialdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ich aycie spowodowalo jakiekolwiek zagmenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajcy.
1.5.8.0chrona whasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheoimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak rurggi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadzddeych wiacicielami tych urzdzen potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawi@ggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zeqiewtasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalagjzgdzen w czasie trwania budowy. Wykonawca zobgrainy jest
umiesci¢c w swoim harmonogramie rezefwzasow dla wszelkiego rodzaju robét, ktére mdgy¢ wykonane w zakresie
przel@enia instalacji i urgdzer podziemnych na terenie budowy i powiadérhzyniera/Kierownika projektu i wtadze
lokalne o zamiarze rozpogza rob6t. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tyddtalacji Wykonawca bezzwtocznie
powiadomi Irzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wladaeaz fkedzie z nimi wspOtpracowat dostarczaj
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napfatykonawca bdzie odpowiadé za wszelkie spowodowane przez
jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchiemi i urzdzeh podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamaw@ggo. Jeeli teren budowy przylega do terendéw z zabuglavieszkaniow, Wykonawca
bedzie realizowé roboty w sposéb powodigy minimalne niedogodroi dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za
wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej
w gsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatétig Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieaco informowany o
wszystkich umowach zawartych pamuzy Wykonawg a wigcicielami nieruchom&i i dotyczcych korzystania
z whasndgci i drog wewrtrznych. Jednate, ani Irzynier/Kierownik projektu ani Zamawigy nie kgdzie ingerowat
w takie porozumienia, o ile niextty one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waachkimowy.
1.5.9.0graniczenie obgren osi pojazdéw

Wykonawca bdzie stosowéasie do ustawowych ogranicaanaciskow osi na drogach publicznych przy transigorc
materiatbw | wyposzenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkiezlzdne zezwolenia
i uzgodnienia od wigiwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadiw (ponadnormatywnych) i o kdym
takim przewozie &dzie powiadamiat lzyniera/Kierownika projektu. kynier/Kierownik projektu mee polecé, aby
pojazdy nie spelniage tych warunkéw zostaly usgte z terenu budowy. Pojazdy powoshig nadmierne obgienie
osiowe nie bdg dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w offsie terenu budowy i Wykonawceaedizie
odpowiadat za naprawwszelkich rob6t w ten spos6b uszkodzonych, zgodnipoleceniami layniera/Kierownika
projektu.
1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawcedbie przestrzegaprzepiséw dotycgych bezpieczistwa i higieny pracy.
W szczegolnéci Wykonawca ma obowrek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach emgecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelni@jch odpowiednich wymagasanitarnych. Wykonawca zapewni ¢dzie
utrzymywat wszelkie urdzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia
0os6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnidzpieczastwa publicznego. Uznaje esize wszelkie koszty
zwigzane z wypetnieniem wymagaokreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i g uwzgkdnione w cenie
kontraktowe;.
1.5.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobot i za wszelkie materialy i wdzenia duywane do robot od daty
rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia zakeenia robot przez hyniera/Kierownika projektu. Wykonawcadwie
utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanigiqmo by prowadzone w taki spos6b, aby budowla
drogowa lub jej elementy byly w zadowajeym stanie przez caly czas, do momentu odbiorutexstaego. Jéi
Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymarti® na polecenie #hyniera/Kierownika projektu powinien
rozpoczc¢ roboty utrzymaniowe nie @gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowzany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowwe ome
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktorez sv jakikolwiek sposob zwzane z wykonywanymi robotami iectizie
w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postaen podczas prowadzenia robét. Wykonawedzie przestrzega
praw patentowych i dgzie w pelni odpowiedzialny za wypeienie wszekimymaga prawnych odnénie znakéw



firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odsi@niu do sprgtu, materiatéw lub urdzen uzytych lub zwizanych
z wykonywaniem robét i w sposéb agly bedzie informowé& Inzyniera/Kierownika  projektu
0 swoich dziataniach, przedstawiajkopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty ppsiwania,
obcigzenia i wydatki wynikle z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyockryge Wykonawca,
z wyjatkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknievgkonania projektu lub specyfikacji dostarczonezgz
Inzyniera/Kierownika projektu.
1.5.13.Ré6wnowanos$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotasaekonkretne normy i przepisy, ktére spethienap
materialy, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane robotgabobowhzywat postanowienia najnowszego wydania
lub poprawionego wydania powotanych norm i przewiss ile w warunkach kontraktu nie postanowiono @&@gcW
przypadku gdy powotane normy i przepisy astwowe lub odnosgzsic do konkretnego kraju lub regionu, mpofQy¢
réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapevgajrowny lub wyszy poziom wykonania aipowotane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnegtwierdzenia przez tgniera/Kierownika projektu. Radnice
pomiedzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikami musa by¢ doktadnie opisane przez Wykonamwic
przediazone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.
1.5.14 Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&d o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terdmi€owy leds uwazane za wlasngé Zamawiajcego. Wykonawca
zobowgzany jest powiadoniilnzyniera/Kierownika projektu i pogbowa zgodnie z jego poleceniami.zéé w wyniku
tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypts op&nienia w robotach, kynier/ Kierownik projektu po
uzgodnieniu z Zamawiggym i Wykonawg ustali wydhzenie czasu wykonania robét i/lub wysdékdwoty, o ktég nalery
zwigkszye cere kontraktovy.
2. MATERIALY
2.1.Zrodta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanynkavgystaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczdngo
robét, Wykonawca przedstawi Aynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,cgegétowe informacje dotygee
proponowanegarddta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tychiteriatéw jak rowniz odpowiednigswiadectwa
bada laboratoryjnych oraz prébki materiatow. Zatwierdiepartii materiatdw z danegmoddta nie oznacza automatycznie,
ze wszelkie materiaty z danegmdta uzyskaj zatwierdzenie. Wykonawca zobaaany jest do prowadzenia bada celu
wykazania,ze materialy uzyskane z dopuszczonegidta w sposob ggly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji
robot.
2.2. Pozyskiwanie materialdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwwobel wigcicieli i odnagnych wiadz na pozyskanie materiatdow ze
zrédet miejscowych wiczapc w to zrédta wskazane przez Zamawvgieggo i jest zobowrzany dostarcay
Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentyrzed rozpocgciem eksploatacjizrodia. Wykonawca
przedstawi lnynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentac} zawierajca raporty z bad@terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowanprzez siebie meted wydobycia i selekcji, uwzgtniajgc aktualne decyzje o
eksploatacji, organéw administracji fizawowej i samorgdowej. Wykonawca ponosi odpowiedziadioza spetnienie
wymaga ilosciowych i jakd@ciowych materiatdw pochodeych zezrédet miejscowych. Wykonawca ponosi wszystkie
koszty, z tytulu wydobycia materialdw, dziewwy i inne jakie okz si potrzebne w zwizku
z dostarczeniem materiatéw do robét. Humus i natlklzasowo zdfe z terenu wykopéw, dokopdw i miejsc pozyskania
materialdw miejscowychdulg formowane w haldy i wykorzystane przy zasypcekutgwacji terenu po ukczeniu robot.
Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopda terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowy ¢olg wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odkiad awdpdnio do wymaga umowy lub
wskaza Inzyniera/Kierownika projektu. Wykonawca niedzie prowada zadnych wykopéw w olgbie terenu budowy
poza tymi, ktére zostaly wyszczegolnione w dokuraent umowy, chyba,ze uzyska na to piseranzgod:
Inzyniera/Kierownika projektu. Eksploatacjardodet materiatdw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.
2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i Zione w
miejscu wskazanym przezayniera/Kierownika projektu. 3& Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy naycie
tych materiatéw do innych robét,.nte dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tychterialtéw zostanie odpowiednio
przewartdciowany (skorygowany) przez Ayniera/Kierownika projektu. Kaly rodzaj rob6t, w ktérym znajduijsie nie
zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawclomyje na wlasne ryzyko, lige sk z jego nieprzyjciem,
usungciem i niezaptaceniem
2.4, Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewiglupozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomizyiniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co naiep 3
tygodnie przed iyciem tego materiatu, albo w okresie giaym, jdli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie liada
wymaganych przez #yniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowargdzaj materiatu nie me by pé&niej
zmieniany bez zgody hyniera/Kierownika projektu.
2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane iahterdo czasu gdy dulg one uyte do robot, byly



zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachoways siakas¢ i wlasciwosci i byly dostpne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Miejsca czasowego skladnia materiatéw dulg zlokalizowane w olabie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych zAynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem baglav miejscach zorganizowanych
przez Wykonawe i zaakceptowanych przezzamiera/Kierownika projektu.
2.6. Inspekcja wytwérni materiatow
Wytwérnie materiatbw mag by¢ okresowo kontrolowane przez zimiera/ Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodioi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prabkteriatdw mog by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wkeiwosci. Wyniki tych kontroli lzda stanowt podstaw do akceptacji okidonej partii materiatéw pod
wzgledem jakdci. W przypadku, gdy lrynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcyvytwoérni, musz by¢
spetnione naspujace warunki:
a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnianwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatéw w
czasie przeprowadzania inspekcji,
b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dogfp, w dowolnym czasie, do tychgzi wytwdrni, gdzie odbywa si
produkcja materiatdow przeznaczonych do realizadjit,
c) Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie natecym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dlayniera/Kierownika
projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspelogida w tych miejscach.
3. SPRZET
Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na jakdé¢ wykonywanych robo6t. Spez wzywany do robdt powinien Ky zgodny z ofeg Wykonawcy
i powinien odpowiadapod wzgétdem typdw i iléci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieanizacji robot,
zaakceptowanym przezAyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku usfialv wymienionych wyej dokumentach,
sprzt  powinien by  uzgodniony i zaakceptowany przez zyniera/Kierownika projektu. Liczba
i wydajngi¢ sprztu powinny gwarantowa przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami sakmgmi w dokumentacii
projektowej, SST i wskazaniachzyniera/ Kierownika projektu. Spgk bedacy wiasndcia Wykonawcy lub wynajty do
wykonania rob6t ma kiyutrzymywany w dobrym stanie i gotova do pracy. Powinien ldyzgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania. Wykonawca dostarczyzymierowi/Kierownikowi projektu kopie
dokumentéw potwierdzagych dopuszczenie sgitm do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane
przepisami. Wykonawcaehzie konserwow@ sprzt jak rowniez naprawig lub wymieni& sprzt niesprawny. Jeeli
dokumentacja projektowa lub SST przewiduozliwos¢ wariantowego gycia sprztu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi kryniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wybouryska jego akceptacprzed uyciem
sprztu. Wybrany sprg, po akceptacji liayniera/Kierownika projektu, nie mie byt pé&niej zmieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy, zostan
przez Irkyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ni@puszczone do robét.
4. TRANSPORT
Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigodkéw transportu, ktére nie wplymiekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robo6t i wkciwosci przewaonych materiatow. Liczba srodkéw transportu  powinna
zapewnig¢ prowadzenie robot zgodnie <z zasadami dkreymi w  dokumentacji projektowej, SST
i wskazaniach layniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzian umowg. Przy ruchu na drogach publicznych
pojazdy leda spetni@ wymagania dotycce przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dogranych naciskow naso
i innych parametrow technicznyct$rodki transportu nie spetnigie tych warunkéw mag byé dopuszczone przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywré@e stanu pierwotnegozytkowanych odcinkéw drég na koszt
Wykonawcy. Wykonawca dulzie usuwd@ na biegco, na whlasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakagzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.
5. WYKONANIE ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rokgbdnie z warunkami umowy oraz za jé&ko
zastosowanych materialéw i wykonywanych robot,craagodné¢ z dokumentagj projektovs, wymaganiami SST, PZJ,
projektem organizacji robot opracowanym przez Wykwa; oraz poleceniami ltyniera/Kierownika projektu. Wykonawca
jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywaesiit. Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadyyezenie w
planie i wyznaczenie wysoko wszystkich elementéw rob6t zgodnie z wymiaramirzednymi okrélonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi n@npe przez layniera/Kierownika projektu. Bty popetnione przez
Wykonawe w wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zostamisunéte przez Wykonawgna wtasny koszt, z wyfkiem, kiedy
dany bhd okaze sk skutkiem b¢du zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy raipi przez layniera/
Kierownika projektu. Sprawdzenie wytyczenia rohdi Wwyznaczenia wysokoi przez Irtyniera/ Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzial§w za ich doktadn&. Decyzje Iyniera/Kierownika projektu dotygeze
akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéhotdxda oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy,
dokumentacji projektowej i w SST, a takw normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyajiynier/Kierownik
projektu uwzgédni wyniki bada materiatdw i robét, rozrzuty normalnie wygtijace przy produkcji i przy badaniach
materiatéw, déwiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvegie na rozwzarg kweste.
Polecenia layniera/Kierownika projektu powinny Bywykonywane przez Wykonawcw czasie okrdonym przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytoduniesie Wykonawca.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci
Wykonawca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptaciji liyniera/ Kierownika projektu program



zapewnienia jak&ei. W programie zapewnienia jal@ Wykonawca powinien okéé¢, zamierzony sposéb wykonywania

rob6ét, maliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robét awdupcy wykonanie rob6t zgodnie

z dokumentagj projektovy, SST oraz ustaleniami. Program zapewnienias@imwinien zawier&

a) cz$¢ 0golry opisupca:

- organizac wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadaenibot,

- organizag} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- sposo6b zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotoéw roboczych, ich kwalifikacje i przygwanie praktyczne,

— wykaz os6b odpowiedzialnych za jdko terminowad¢ wykonania poszczegélnych elementéw robat,

— system (sposéb i procedliproponowane]j kontroli i sterowania jaloiy wykonywanych robét,

— wyposaenie w spret i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumagtego lub laboratorium, ktéremu
Wykonawca zamierza zlécprowadzenie badd,

- sposob oraz formgromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizrsterugcych, a
takze wychganych wnioskdw i zastosowanych korekt w procesighiiologicznym, proponowany sposob i ferm
przekazywania tych informacji ignierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegblow opisujca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urgzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgioknoraz wyposzeniem
w mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i il&¢ srodkéw transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku materiatow, spoipiskczy, kruszyw
itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedjutia wiasciwosci w czasie transportu,

— sposob i procedgrpomiaréw i badé (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie prébek, legalizacja i sprawdzanieydze,
itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wyramia mieszanek i wykonywania poszczegoélnych efeave
robot,

— sposéb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakaosci robot

Celem kontroli robo6t gdzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigng¢ zatazong jakaose
robét. Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok robét i jakd@ci materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wdczapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie wudzenia niezbdne do pobierania
probek i bada materiatéw oraz robot. Przed zatwierdzeniem syatekontroli Irzynier/Kierownik projektu moe
zazadat od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalaj.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatléw oraz rob6t zatatliwoscia zapewniajca stwierdzenie,

ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymdokumentacji projektowej i SST Minimalne wymagani@ado

zakresu bada i ich czstotliwosé 3 okreslone w SST, normach i wytycznych.

W przypadku, gdy nie zostaty one tam ckvee, Irzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres konlirgest konieczny,

aby zapewrdi wykonanie robét zgodnie z umgwWykonawca dostarczy tgnierowi/Kierownikowi projektuswiadectwa,

ze wszystkie stosowane ydzenia i sprgt badawczy posiadajwazng legalizacg, zostaly prawidiowo wykalibrowane i

odpowiadag wymaganiom norm okg&jacych procedury bada Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczony

dostp do pomieszcze laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Aynier/Kierownik projektu bdzie przekazywa

Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgmicciach dotycacych uradzea laboratoryjnych, spetu,

zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub thémdawczych. Zeli niedocigniecia te lgdg tak powane, ze mog

wplyng¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymazygie do robét badanych

materiatéw i dopsci je do wycia dopiero wtedy, gdy niedaginiccia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjarsungte i

stwierdzona zostanie odpowiednia jakdych materiatéw. Wszystkie koszty zwane z organizowaniem i prowadzeniem

bada& materialéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki kzda pobierane losowo. Zalecag¢sstosowanie statystycznych metod pobierania prélopartych na
zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgé z jednakowym prawdopodolsistwem wytypowane do
bada. Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewniog mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.  Pojemniki do
pobierania prébek dola dostarczone przez Wykonagé zatwierdzone przez myniera/Kierownika projektu. Probki

dostarczone przez Wykonagvdo badé wykonywanych przez lyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i

oznakowane, w sposéb zaakceptowany przeyniera/Kierownika projektu. Na zleceniezimiera/Kierownika projektu

Wykonawca bdzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktére hwudatpliwosci co do jakdci, o ile

kwestionowane materiaty nie zostan  przez Wykonawg usunite lub ulepszone

z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badgokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzeniateuek;

w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamagdgj

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarydy przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip, gdy normy nie
obejmup jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogsowszna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez zZyniera/ Kierownika projektu. Przed przysteniem do pomiaréw lub bada Wykonawca
powiadomi Irzyniera/ Kierownika projektu o rodzaju, miejscu irténie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiatu lu
badania, Wykonawca przedstawi nanpie ich wyniki do akceptac;ji ltyniera/ Kierownika projektu.



6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wikami bada jak
najszybciej, nie pfniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jalod. Wyniki bada (kopie) keda
przekazywane bynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt dostarczonego przez niego wzoru lub innych,
przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liayniera/Kierownika projektu
Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania prébek i badania matéviatv
miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawgardducent materialdbw powinien udzielinu niezlgdnej pomocy.
Inzynier/Kierownik projektu, dokongg weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonegzgz Wykonawe, poprzez
miedzy innymi swoje badaniacbzie ocenid zgodnd¢ materiatéw i rob6t z wymaganiami SST na podstauymikow
wiasnych badakontrolnych jak i wynikow badadostarczonych przez Wykonagvdnzynier/Kierownik projektu powinien
pobier& probki materiatéw i prowad&ibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoj koszt.zéé wyniki tych bada
wykaza, ze raporty Wykonawcy ss niewiarygodne, to lkynier/Kierownik projektu oprze siwylacznie na whasnych
badaniach przy ocenie zgodud materiatow i robét z dokumentacj  projektova
i SST. Mae rowniez zleck, sam lub poprzez Wykonawc przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych hada
niezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kggzowtornych lub dodatkowych batiapobierania probek
poniesione zostamprzez Wykonawg
6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiear®wa wykazujcy, ze zapewniono zgodié z kryteriami technicznymi okéonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych edazciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

2. deklaract zgodndci lub certyfikat zgodn&i z:

— Polskg Normg lub

- aprobag techniczg, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowioRolskiej Normy, jeeli nie s objete
certyfikacp okreslong w pkt 1 i ktére spetnigjwymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenfyws/magane przez SST, ida partia dostarczona do rob6t
bedzie posiadate dokumenty, ok&ajace w sposdb jednoznaczny jej cechy. Produkty pratome musz posiada ww.
dokumenty wydane przez producenta, a w razie pogrzmoparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie
wynikéw tych bada bedg dostarczone przez Wykonagvénzynierowi/Kierownikowi projektu. Jakiekolwiek mataty,
ktore nie spetniajtych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnybovdgzujagcym Zamawiaicego i Wykonawe
w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowkahea okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthpa prowadzenie
dziennika budowy zgodnie z obamujgcymi  przepisami  [2] spoczywa na Wykonawcy. Zapisy
w dzienniku budowy édg dokonywane na bigco i bedg dotyczy przebiegu robot, stanu bezpiesgiva ludzi
i mienia oraz technicznej i gospodarczej stronydwd Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego
dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapipedaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskeatsbwego. Zapisy
beda czytelne, dokonane trwgltechnily, w porzdku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoly i inne dokurgeb¢da oznaczone kolejnym numerem gnika
i opatrzone dati podpisem Wykonawcy i kyniera/ Kierownika projektu. Do dziennika budowylely wpisywa
w szczegOIngci:

— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dat przekazania przez Zamawjaeggo dokumentacji projektowej,

- dat uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofki harmonograméw robét,

- terminy rozpocgcia i zakaiczenia poszczegoélnych elementéw robot,

— przebieg robot, trudriai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przygyprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lzyniera/Kierownika projektu,

— daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw robét zanik@ych i ulegaicych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania rob6t podlegggh ograniczeniom lub wymaganiom
szczegblnym w zwgzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

- dane dotycace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robot,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotyczce jakdci materialdw, pobierania prébek oraz wyniki prampadzonych badaz podaniem, kto je
przeprowadzat,

— wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z paden, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowydd przedi@zone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowanig.sDecyzje Iyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika



budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich peiyjlub zagciem stanowiska. Wpis projektanta do dziennika
budowy obliguje Iayniera/Kierownika projektu do ustosunkowania. $trojektant nie jest jednak stgponmowy i nie ma
uprawnied do wydawania pole@eWykonawcy robot.
2) Ksigzka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pegt kazdego z elementéw
robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadzaveisposéb aigly w jednostkach przyfych w kosztorysie i wpisuje do
ksigzki obmiaréw.
3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodnéci materialdw, orzeczenia o jadad
materiatléw, recepty robocze i kontrolne wyniki badilykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakiei. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny lgyudostpnione na kade zyczenie
Inzyniera/Kierownika projektu.
4) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@sjace dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robat,
e) protokoty z narad i ustate
f) korespondenejna budowie.
5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy ¢xla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpaviedabezpieczonym. Zagitie
ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jegiyohmiastowe odtworzenie w formie przewidzianegvpem.
Wszelkie dokumenty budowy cla zawsze dogpne dla Imyniera/Kierownika projektu
i przedstawiane do wgdlu nazyczenie Zamawiagego.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokntacy projektowy
i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Qismirob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadamie
Inzyniera/ Kierownika projektu o zakresie obmierzanywhét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni qiztym
terminem. Wyniki obmiaru d¢@lg wpisane do ksgiki obmiarow. Jakikolwiek hid lub przeoczenie (opuszczenie)
w ilosciach podanych vilepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zvielWykonawcy od obowizku ukaiczenia
wszystkich rob6t. Bidne dane zostgnpoprawione wg instrukcji byniera/Kierownika projektu na fhie. Obmiar
gotowych robo6t bdzie przeprowadzony z ¢gtaicia wymagag do celu miesicznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w
innym czasie okidonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdnzyniera/Kierownika projektu.
7.2. Zasady okrdlania ilosci robét i materiatéw

Dhugcici i odlegtaici pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymgda obmierzone poziomo wzdidinii
osiowej. Jéli SST wiaciwe dla danych robét nie wymagaiego inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako diuggé
pomnaona przezsredni przekroj. lléci, ktbre mag by¢ obmierzone wagowo,¢ba wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami SST.
7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i spret pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robétabzaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Uggdzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te
lub sprzt wymagaj bada atestuycych to Wykonawca dulizie posiadad wazne swiadectwa legalizacji. Wszystkie
urzagdzenia pomiarowedaa przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tnaanbot.
7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje aulzenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SST @lzie
utrzymywa to wyposaenie zapewniat w sposOb agly zachowanie doktadoi wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.
7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lgdg przeprowadzone przed geziowym Ilub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, aké
w przypadku wysipowania dhiaszej przerwy w robotach. Obmiar rob6t zanikksch przeprowadza esiw czasie ich
wykonywania. Obmiar robét podlegaych zakryciu przeprowadzaesprzed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do
obmiaru oraz nieodzowne obliczeniady wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny. Wymgkomplikowanych
powierzchni lub ohjtosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi kexcie ksizki obmiardw.
W razie braku miejsca szkice mpby¢ dolkczone w formie oddzielnego zaknika do ksjzki obmiardw, ktérego wzor
zostanie uzgodniony z zgnierem/Kierownikiem projektu.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,



d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odhiér robdét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych robét,
ktére w dalszym procesie realizacji ulggrakryciu. Odbiér robét zanikggych i ulegajgcych zakryciu bdzie dokonany w
czasie umdiwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bandvaania ogélnego pagiu robot. Odbioru roboét
dokonuje Iynier/Kierownik projektu. Gotow&g danej czsci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika
budowy i jednoczesnym powiadomienienmzyniera/Kierownika projektu. Odbidrehzie przeprowadzony niezwitocznie,
nie p&niej jednak nt w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaolydi powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu. Jaké i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia kynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentéw zawieragych komplet wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone paogia
w konfrontacji z dokumentagjprojektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér casciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgici robét. Odbioru czciowego robét
dokonuje s} wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robo6t. @dhlriob6t dokonuje trynier/Kierownik projektu.
8.4. Odbiér ostateczny robot
8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania robét w odniesieniu do ichédip jakasci i
wartasci. Catkowite zakaczenie rob6t oraz gotow® do odbioru ostatecznegadrzie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomem na gimie o tym fakcie layniera/Kierownika projektu.
Odbiér ostateczny rob6t ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zakmzenia robét i przyicia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2. iOdb
ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona pEsmawiajcego w obecnii Inzyniera/Kierownika projektu i
Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jalaowej na podstawie przedionych dokumentdw,
wynikéw bada i pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodoio wykonania robét
z dokumentagj projektowg i SST. W toku odbioru ostatecznego robét komigipozna si z realizacy ustalé przyjetych
w trakcie odbioréw robét zanikgjych i ulegagcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania raimtpetniagcych i
robét poprawkowych. W przypadkach niewykonania vaczonych robét poprawkowych lub rob6t uzupehuggh w
warstwie scieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czydobi ustali nowy termin odbioru
ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez kemisj ze jakas¢ wykonywanych robét
w poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiegh wymaganej dokumentacj projektovg i SST
z uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu plezeéstwo ruchu, komisja
dokona poticen, oceniagc pomniejszom wartas¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagarzyjetych
w dokumentach umowy.
8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégjo robo6t jest protokdt odbioru ostatecznegdatrob
sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgepgo. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zojzamy
przygotow# nas¢pujace dokumenty:

1. dokumentagj projektovy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkp\esli zostata sporadzona w trakcie

realizacji umowy,

szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowakamentéw umowy i ew. uzupetnige lub zamienne),

recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i ksjzki obmiardw (oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batfla oznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

deklaracje zgodnigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,

opini¢ technologiczp sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badiapomiaréw zagczonych do dokumentow

odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towargggeh (np. na przekenie linii telefonicznej, energetyczne;j,
gazowej, éwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazatych robét wiécicielom urzdzen,

9. geodezyjg inwentaryzagj powykonawcg robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego niglg gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Vg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét
Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetiag kxdg zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajcego. Termin wykonania robét poprawkowych i robatpetniajcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanythotr zwizanych z usugciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwaymym. Odbiér pogwarancyjnyetzie dokonany na podstawie oceny
wizualnej obiektu z uwzgtinieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbiértestany robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogo6lne

Podstaw pfatndgci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaza jednostik obmiarow ustalon dla
danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysotwwwycenionych ryczattowo podstavptatngci jest warté¢ (kwota)
podana przez Wykonawow danej pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa Iwmtl ryczaltowa pozycji kosztorysowej
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bedzie uwzgtdniac wszystkie czynnixi, wymagania i badania sklade¢ s¢ na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w

SST i w dokumentaciji projektowej. Ceny jednostkdule kwoty ryczattowe robotdula obejmowa:

— robocizre bezpdrednp wraz z towarzysgymi kosztami,

— wartas¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoajacwentualnych ubytkéw i transportu na teren
budowy,

- wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z oba&ljacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewliczac podatku VAT.
9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania gido wymaga warunkéw umowy i wymaga ogélnych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki oldlene w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione vztaysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i orgarjizachu obejmuije:

a) opracowanie oraz uzgodnienie zynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instygjami projektu organizaciji
ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeni@pii projektu Irzynierowi/Kierownikowi projektu i
wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnieynikajacych z posipu robét,

b) ustawienie tymczasowego oznakowaniawietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

c) optaty/dziepawy terenu,

d) przygotowanie terenu,

e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamikow, barier, oznakowai drenau,

f) tymczasow przebudow urzadzer obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizaeghu obejmuije:
a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowgionowych, poziomych, bariegwiatet,
b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizagjchu obejmuje:

a) usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlanksftgednolity Dz. U. z 2010 r Nr 243 poz. 1623).

2. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca020r. w sprawie dziennika budowy, maomta
i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenimmwierajcego dane dotygze bezpieczestwa pracy i ochrony
zdrowia (Dz.U. z 2002 r. Nr 108 poz. 953 ze zmiapam

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzifyekst jednolity Dz. U. z 2007 r Nr 19 poz. 1¥5zmianami).

D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaamjhnicznej (SST)gswymagania ogélne dotygze wykonania
i odbioru rob6t budowlanych zgdanych z przebudaywdrogi gminnej nr 110257 relacji Kamienny Smug egiérsk na
odcinku od km 3+152,40 do km 4+200 na dziatkachaozonych numerami 309/2 i 340 obretfiersk gm.Golub-Dobray
na rzecz Inwestora — Gminy Golub-Dobiizy
1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna stanowi dokitiqezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatii rob6t
w pkt. 1.1 .
1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t zwanych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajgcymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trdsygowej oraz potzenia
obiektow irzynierskich.
1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysos@owych

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokmwego punktéw gtéwnych osi trasy i punktow wisériowych w

uktadzie lokalnym,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),
c) wyznaczenie dodatkowych punktow wysé&owych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrocta przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposdiviajacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okredlenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zalamania osi trasykty kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt trasy.
1.4.2. Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obowkzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami



podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pld.
1.5. Wymagania dotycace robot

Wymagania dotyegce rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Wymagania dotycace materiatow

Wymagania dotycice materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padan SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nafestosowa pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dhégookoto 0,50 metra. Pale drewniane umieszczona goanig robot ziemnych, w
sgsiedztwie punktow zatamania trasy, powinny é¢riieednic: od 0,15 do 0,20 m i dlugdod 1,5 do 1,7 m. Do stabilizaciji
pozostatych punktoéw natg stosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugm okoto 0,30 m, a dla punktéw
utrwalanych w istniejcej nawierzchni bolce stalowgednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 m.Swiadki” powinny
mie¢ dlugas¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.
3. SPRZET
3.1.Wymagania dotycace sprztu

Wymagania dotyegce sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmwych naley stosowd nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
- faty,
— tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowe;j i jejkiaw wysoka@ciowych powinien gwarantowauzyskanie
wymaganej doktadrici pomiaru.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycrce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiéine” pkt 4.
4.2, Transport sprzetu i materiatéw

Sprz:t i materiaty do odtworzenia trasy tra przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-M{@00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny bywykonane zgodnie z obogaujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7). Przed
przystpieniem do robot Wykonawca powinien prgejod Zamawigjcego dane zawiergje lokalizacg i wspotrzdne
punktow gtdbwnych trasy oraz reperéw w uktadzie logen. Podczas dokonanego pomiaru sytuacyjno-wysoiwego w
uktadzie lokalnym zastabilizowano w terenie 53 gyrig¢dwne osnowy lokalnej. W oparciu o materiahstizczone przez
Zamawiajcego, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i pomiary geodezyjne niezlme do szczegdtowego
wytyczenia robo6t. Prace pomiarowe powinny¢bwykonane przez osoby posiagtsg odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia. Wykonawca powinien natychmiast poimfowa’ Inzyniera o wszelkich lglach wykrytych w wytyczeniu
punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczycteddy te powinny by usunete na koszt Zamawiggego. Wykonawca
powinien sprawdzi czy rzdne terenu okg&one w dokumentacji projektowej 2godne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu.
Jezeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgdne terenu istotnie #fig sie od rzdnych okrélonych w dokumentaciji
projektowej, to powinien powiadotb tym Irzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie ngavpino by zmieniane
przed podiciem odpowiedniej decyzji przezAyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikag z rénic rzednych terenu
podanych w dokumentacji projektowej ednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostapwykonane na koszt
Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku ofiai
Wykonawe. Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mphy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikow pomiaréw przez lkyniera. Punkty wierzchotkowe, punkty gidwne tragyunkty parednie osi trasy mugzy¢
zaopatrzone w oznaczenia odegace w sposéb wyray i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktow. Forma
i wzér tych oznaczepowinny by zaakceptowane przezzyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny za oclraiszystkich
punktdw pomiarowych i ich oznaazev czasie trwania robot. eli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaygego
zostan zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzéest konieczne do dalszego
prowadzenia robo6t, to zostapne odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie p@egprace pomiarowe konieczne dla
prawidtowej realizacji rob6t nate do obowizkéw Wykonawcy.
5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osay i punktéw

wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pany by¢ zastabilizowane w sposo6b trwaly, przayyaiu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a #akdowhzane do punktéw pomocniczych, pabmych poza granicrobot
ziemnych. Maksymalna odlegib pomidzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezengrzekracza 500 m.



Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokoiowe (repery robocze) wzdtwsi trasy drogowej, a ta& przy
kazdym obiekcie igynierskim.

Maksymalna odlegg miedzy reperami roboczymi wzditutrasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyigosi
500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskiowinna by odpowiednio zmniejszona, zatee od jego konfiguracji.
Repery robocze nalg zatary¢ poza granicami robdt zw#anych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszcych. Jako repery robocze ama wykorzysta punkty state na stabilnych, istrgeych budowlach wzdiutrasy
drogowej. O ile brak takich punktéw, repery roboazalery zalary¢é w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie vossib wykluczajcy osiadanie, zaakceptowany przezytmera.
Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od
4 mm/km, stosuic niwelacg podwojry w nawipzaniu do reperéw gigtwowych. Repery robocze powinnydayyposaone
w dodatkowe oznaczenia, zawieya@ wyrane i jednoznaczne oldlenie nazwy reperu i jegogdnej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagcprojektows oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoaej
w dokumentacji projektowej. Otrasy powinna by wyznaczona w punktach giéwnych i w punktachsrpdnich
w odlegtdci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniayrdscz nie rzadziej nico 50 metrow. Dopuszczalne
odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stésudo dokumentacji projektowej nie g by wicksze nk 3 cm dla
autostrad i drég ekspresowych lub 5 cm dla pozgstadrég. Rzdne niwelety punktéw osi trasy najewyznaczy
z doktadndciag do 1 cm w stosunku dogdnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowej. Do utrwalenia tvasy
w terenie nalgy uzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2. Usegaoie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveszaly
Wykonawca robot zasi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, tsntzonych poza granicobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopOw na powierzchni
terenu (okréenie granicy robot), zgodnie z dokumentapjojektovs oraz w miejscach wymaggych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robét i w miejscach aagathwanych przez hyniera. Do wyznaczania kradzi nasypéw
i wykopow naley stosowé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalestosowa w przypadku nasypéw o
wysokdaici przekraczajcej 1 metr oraz wykopow ghszych nt 1 metr. Odlegté¢ miedzy palikami lub wiechami natg
dostosowa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy owm. Odleglé¢ ta co najmniej powinna odpowiatla
odstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych. Profilowanprzekrojow poprzecznych musi usliwia¢ wykonanie
nasypow i wykopoéw o ksztatcie zgodnym z dokumentpopjektovy.

5.6. Wyznaczenie potzenia obiektéw mostowych
Dla kazdego z obiektéw mostowych nalewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktéw okiéajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétmoprzyczotkéw i filarbw mostow
i wiaduktow.

W przypadku mostow i wiaduktow dokumentacja prtj@ka powinna zawiertaopis odpowiedniej osnowy
realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow. Pigaie obiektu w planie natg okreili¢ z doktadnécia okreslona w punkcie
5.4.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwkanych z odtworzeniem trasy i punktow wysédiowych naley
prowadz¢ wedtug ogdélnych zasad okienych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-Q0@PNymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

Obmiar rob6t zwgzanych z wyznaczeniem obiektow jesgdda obmiaru rob6t mostowych.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Odbior robét zwgzanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicOw i dziennikéw pomiarow
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjriefre Wykonawca przedktadazynierowi.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy platrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 km wykonania robét obejmuije:

- sprawdzenie wyznaczenia punktéw giéwnych osi tiggnktow wysokéciowych,



— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktow wyseé&owych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrocta przed zniszczeniem i oznakowanie utatydejodszukanie i
ewentualne odtworzenie.
Ptatnd¢ robdt zwhzanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jestauyv koszcie robdt mostowych.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegis Gtowny Urzid Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatJGiK 1978.
Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i okgsciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GEKJ1983.
Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUB83.

Nogokrwpdr

D-01.02.01 USUNECIE KRZAKOW

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikamjhniczne] (SST)gswymagania ogélne dotygze wykonania
i odbioru rob6t budowlanych zgdaanych z przebudaywdrogi gminnej nr 110257 relacji Kamienny Smug egiérsk na
odcinku od km 3+152,40 do km 4+200 na dziatkachaozonych numerami 309/2 i 340 obretfiersk gm.Golub-Dobray
na rzecz Inwestora — Gminy Golub-Dobiizy
1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna stanowi dokitiqezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatii rob6t
w pkt. 1.1 .
1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t z@anych z usugctiem krzakow,
wykonywanych w ramach robét przygotowawczych.
1.4. Okredlenia podstawowe

Stosowane ok#enia podstawowe gs zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagangolne” pkt 1.4.
1.5. Wymagania dotycace robot

Wymagania dotyegce rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wysepuja.
3. SPRZET
3.1. Wymagania dotycace sprztu

Wymagania dotycce sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt
3.2. Sprat do usuwania drzew i krzakéw

Do wykonywania rob6t zwzanych z usugciem drzew i krzakéw naly stosowa:

pity mechaniczne,
specjalne maszyny przeznaczone do karczowaniargniich usunicia z pasa drogowego,
— spycharki,
— koparki lub cigniki ze specjalnym ospgtem do prowadzenia prac zmanych z wygbem drzew.
4. TRANSPORT
4.1. Wymagania dotycace transportu

Wymagania dotycce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagidine” pkt 4.
4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karpin oraz gajzie naley przewoz¢ transportem samochodowym. Pnie przedstasgajwartd¢ jako
materiat uytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinnydtyansportowane w sposéb nie powagyjich uszkodzé
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonania rob6t

Zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00\89magania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady oczyszczania terenu z krzakéw

Roboty zwgzane z usugciem krzakéw obejmuajwyciecie i wykarczowanie krzakow, wywiezienie gatpoza
teren budowy na wskazane miejsce, zasypanie dotézewentualne spalenie na miejscu pozo&tafm wykarczowaniu.
Teren pod budogdrogi w pasie robot ziemnych, w miejscach dokopéwinnych miejscach wskazanych w dokumentacji
projektowej, powinien byoczyszczony z krzakéw. W miejscach dokopéw i tyslykopow, z ktérych grunt jest
przeznaczony do wbudowania w nasypy, terenzygadezysci¢ z raslinnosci, wykarczowa pnie i usugé korzenie tak, aby
zawart@¢ czesci organicznych w gruntach przeznaczonych do whuadwavw nasypy nie przekraczata 2%. W miejscach



nasypow teren natg oczysci¢ tak, aby czsci roslinnosci nie znajdowaty si na gkbokasci do 60 cm poriej niwelety

robét ziemnych i linii skarp nasypu,z vgtkiem przypadkéw podanych w punkcie 5.3.$Rmos¢ istniegca w pasie robot

drogowych, nie przeznaczona do usuid, powinna b§ przez Wykonawg zabezpieczona przed uszkodzenienielie
roslinnos¢, ktéra ma by zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczonaz piagkonawe, to powinna b§ ona
odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposéb zaakcepipwezez odpowiednie wtadze.

5.3. Usungcie krzakow

Pnie krzakdw znajdage sé w pasie robot ziemnych, powinny bwykarczowane, za wyfjkiem nasgpujacych
przypadkow:

w obrebie nasypoéw - jgeli srednica pni jest mniejsza od 8 cm i istaag redna terenu w tym miejscu znajduje sio
najmniej 2 metry od powierzchni projektowanej korairogi albo powierzchni skarpy nasypu. Pnie paaegine pod
nasypami powinny hisciete nie wyzej niz 10 cm ponad powierzchnterenu. Powssze odsfpstwo od ogoélnej zasady,
wymagajcej karczowania pni, nie ma zastosowaniaelje przewidziano stopniowanie powierzchni terenud po
podstaw nasypu,

w obrebie wyokmglenia skarpy wykopu przecirgego st z terenem. W tym przypadku pnie powinnyBgiete rowno z
powierzchny skarpy albo potiej jej poziomu.

Poza miejscami wykopow doty po wykarczowanych phiaaley wypetnié gruntem przydatnym do budowy
nasypow i zaggici¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w SST D-02.00,6bboty ziemne”. Doly w olgbie
przewidywanych wykopdow, natg tymczasowo zabezpieazprzed gromadzeniemesiv nich wody.

5.4. Zniszczenie pozostaoi po usunktej roslinnosci

SposO6b zniszczenia pozoskaiopo usungte] raslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami SST lub wskazaniami
Inzyniera. Jeeli dopuszczono przerobienie ¢at na koe drzewry za pomog specjalistycznego s, to sposob
wykonania powinien odpowiadazaleceniom producenta sptz. Niewyteczne pozostadoi po przerdbce powinny By
usungte przez Wykonawg z terenu budowy. Zeli dopuszczono spalanie shmnosci usunétej w czasie robot
przygotowawczych Wykonawca ma obgwek zadbé, aby odbylo € ono z zachowaniem wszystkich wymogow
bezpieczastwa i odpowiednich przepiséw. Zaleca stosowanie technologii, umliwiajacych intensywne spalanie,
z powstawaniem matej ifoi dymu, to jest spalanie w wysokich stosach afmanie w dotach z wymuszonym doptywem
powietrza. Po zaki@zeniu spalania ogiepowinien by catkowicie wygaszony, bez pozostawienigyich sé czesci. Jezel
warunki atmosferyczne lub inne wezdly zmusity Wykonawe do odsipienia od spalania lub jego przerwania,
a nagromadzony materiat do spalenia stanowi proegzik prowadzeniu innych prac, Wykonawca powinien @asugo
w  miejsce  tymczasowego skladowania lub w inne roé&js zaakceptowane — przez zymiera,
w ktérym kydzie maliwe dalsze spalanie. Pozost&bpo spaleniu powinny ldyusunite przez Wykonawg z terenu
budowy. Jéli pozostaldci po spaleniu, za zgadinzyniera, § zakopywane na terenie budowy, to powinny lmne
uktadane w warstwach. Kkda warstwa powinna Byprzykryta warstw gruntu. Ostatnia warstwa powinnacbgrzykryta
warstwy gruntu o grubgci co najmniej 30 cm i powinna byodpowiednio wyréwnana i zagzczona. Pozostaic po
spaleniu nie magby¢ zakopywane pod rowami odwadnrigymi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktérychbgdia se
przeptyw wod powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Zasady kontroli jakéi robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.

6.2. Kontrola robo6t przy usuwaniu drzew i krzakéw

Sprawdzenie jakai robét polega na wizualnej ocenie komplétiasunécia raslinnosci, wykarczowania korzeni
i zasypania dotdw. Zagzczenie gruntu wypetniggego doty powinno spetniaodpowiednie wymagania olklene w SST
D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady obmiaru robot

Zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,\Wgemia ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarows rob6t zwizanych z usugciem drzew i krzakow jest:

— dladrzew - sztuka,

— dla krzakéw - hektar.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady odbioru robot

Zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,\&gania ogolne” pkt 8.

8.2. Odhiér robdét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykan@aoych pniach,
przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia dotycace podstawy ptatndci

Ustalenia dotyczce podstawy ptatréoi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Platna¢ nalery przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pktehawykonania robét obejmuije:
— wyciecie i wykarczowanie drzew i krzakow,

— wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy lub przerobienieegaina koe drzewn, wzgkdnie spalenie na



miejscu pozostakei po wykarczowaniu,
— zasypanie dotdw,
— uporzdkowanie miejsca prowadzonych robét.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.
D-01.02.02 ZDECIE WARSTWY HUMUSU | DARNINY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikamjhnicznej (SST)gswymagania ogoélne dotygeze wykonania
i odbioru rob6t budowlanych zg#anych z przebudaywdrogi gminnej nr 110257 relacji Kamienny Smug egiérsk na
odcinku od km 3+152,40 do km 4+200 na dziatkachaozonych numerami 309/2 i 340 obretfiersk gm.Golub-Dobray
na rzecz Inwestora — Gminy Golub-Dobiizy
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegobtowa specyfikacja techniczna stanowi dokiiqpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realii robot
w pkt. 1.1 .
1.3. Zakres robo6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot zeanych ze zdciem warstwy ziemi
urodzajnej przermictej lokalnie darnin, wykonywanych w ramach robét przygotowawczych.
1.4. Okre&$lenia podstawowe
Stosowane ok#enia podstawowe gs zgodne z obowirzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagaigolne” pkt 1.4.
1.5. Wymagania dotycace robot
Wymagania dotyegce rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY
Nie wysepuja.
3. SPRZET
3.1. Wymagania dotycace sprztu
Wymagania dotyece sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt
3.2. Sprat do zdjecia humusu i/lub darniny
Do wykonania rob6t zwizanych ze zdgciem warstwy humusu lub/i darniny nie nagiaj se do powtérnego iycia
nalezy stosowa:
— lopaty, szpadle i inny spgzdo rcznego wykonywania rob6t ziemnych - w miejscaclzigg@rawidtowe wykonanie
robot sprztem zmechanizowanym nie jest #we,
— koparki i samochody samowytadowcze - w przypadlandportu na odlegié wymagajca zastosowania takiego
sprztu.
4. TRANSPORT
4.1. Wymagania dotycace transportu
Wymagania dotyegce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagangiaine” pkt 4.
4.2. Transport humusu i darniny
Humus naley przewozt transportem samochodowym. Wyhiiodka transportu zatg od odlegtdci, warunkéw
lokalnych i przeznaczenia humusu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonania robét
Zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00\magania ogoélne” pkt 5. Teren pod budoshodnika
w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopdéw i wyatn miejscach wskazanych w dokumentacji projektopeyinien
by¢ oczyszczony z humusu i/lub darniny.
5.2. Zdjecie warstwy humusu
Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem do fdejszego @ycia przy umacnianiu skarp, zaktadaniu
trawnikéw, sadzeniu drzew i krzewdw oraz do innycaynndci okreSlonych w dokumentacji projektowe;.
Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinné Wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazanibuiyniera.
Humus naléy zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem koparek. Watkgjwych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn
nie jest wystarczage dla prawidlowego wykonania robét, wagjhie mae stanowd zagraenie dla bezpiecastwa rob6t
(zmienna grub& warstwy humusu, gsiedztwo budowli), naley dodatkowo stosowareczne wykonanie robot, jako
uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie. Warstumusu naley zdja¢ z powierzchni catego pasa rob6t ziemnych
oraz w innych miejscach okdlenych w dokumentacji projektowej lub wskazanychga Irzyniera. Grubé&¢ zdejmowanej
warstwy humusu (zakma od gébokaici jego zalegania, wysokol nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowe it
powinna by zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, 3HI wskazana przez dgniera, wedtug faktycznego
stanu wysipowania. Stan faktycznyelzie stanowit podstagvdo rozliczenia czynrigi zwiazanych ze zdiciem warstwy
humusu. Zdjty humus naley sktadow& w regularnych pryzmach. Miejsca skladowania humpswinny by przez
Wykonawe tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony prze@eayszczeniem, a tak najedzaniem przez pojazdy. Nie



nalezy zdejmowa humusu w czasie intensywnych opadéw i béminio po nich, aby unilgé zanieczyszczenia gliiub
innym gruntem nieorganicznym.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakaosci robot
Zasady kontroli jakéri rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Kontrola usuniecia humusu lub/i darniny
Sprawdzenie jakii rob6t polega na wizualnej ocenie komplétiaisungcia humusu.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Zasady obmiaru rob6t
Zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,\Wgemia ogélne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) zdjej warstwy humusu lub/i darniny.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST D-M-00@QWymagania ogdine” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia dotycace podstawy ptatndci
Ustalenia dotycgce podstawy pfatrgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 mwykonania robét obejmuje:
— zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdlnogi lub odwiezieniem na odkiad,
— zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i skladowamjej w regularnych pryzmach.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wyskpuja.
D — 02.00.01 ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczeg6towe] specyfikaamjhnicznej (SST)gswymagania ogélne dotygeze wykonania
i odbioru rob6t budowlanych zgdanych z przebudaywdrogi gminnej nr 110257 relacji Kamienny Smug egiérsk na
odcinku od km 3+152,40 do km 4+200 na dziatkachaozonych numerami 309/2 i 340 obretfiersk gm.Golub-Dobray
na rzecz Inwestora — Gminy Golub-Dobiizy
1.2. Zakres stosowania SST
Szczego6towa specyfikacja techniczna stanowi dokitiqezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatii robot
w pkt. 1.1 .
1.3. Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét ziemnych w czasie budaly |
modernizacji drég i obejmayij
1. wykonanie wykopOow w gruntach nieskalistych,
2. budowe nasypéw drogowych,
1.4. Okre$lenia podstawowe
1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub rengu naturalnego lub z gruntu antropogenicznego
spetniajca warunki stateczioi i odwodnienia.
1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub tagz wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowow.
1.4.3. Wysokai¢ nasypu lub gibokas¢ wykopu - ré&nica rzdnej terenu i rgdnej robét ziemnych, wyznaczonych w osi
nasypu lub wykopu.
1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakdest mniejsza @il m.
1.4.5. Nasypsredni - nasyp, ktérego wysokodjest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysdk@rzekracza 3 m.
1.4.7. Wykop plytki - wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza @il m.
1.4.8. Wykop sredni - wykop, ktérego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.9. Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.
a) Bagno - grunt organiczny nasycony gpd mailej nénosci, charakteryzujcy sk znacznym i diugotrwatym osiadaniem
pod obcizeniem.
b) Grunt nieskalisty - kady grunt rodzimy, nie ok&ony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.
1.4.12. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub gkany o nieprzesugiych blokach, ktérego prébki nie wykazugmian
objetosci ani nie rozpadajsic pod dziataniem wody destylowanej; majytrzymatai¢ na sciskanie R ponad 0,2 MPa;
wymaga aycia srodkéw wybuchowych albo nagdzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia
1.4.13. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nésymotazone w obgbie pasa robét drogowych.
1.4.14. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pésy potaone poza pasem robo6t drogowych.
1.4.15. Odkiad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odigiez) gruntdw pozyskanych w czasie wykonywania
wykopdw, a nie wykorzystanych do budowy nasypovzanaych prac zwizanych z tragdrogova.



1.4.16. Wskaznik zagszczenia gruntu - wielko charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna wg wzoru:

|, = Pa
Pas
gdzie:
Oi - gestaié objetosciowa szkieletu zagszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (fy
Pas - Mmaksymalna ¢ptas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgo&wd optymalnej, zgodnie z PN-B-

04481:1988 [2], stiaca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, (M&/m
1.4.17 Wskaznik réznoziarnistéci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntéw niespoistych, okilmna wg wzoru:

dGO

u=—2=
10

gdzie:
deo - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgrmm),
dip - srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10%tgrymm).
1.4.18.Wskanik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéwna wg wzoru:

Iy = E,

0 El
gdzie:
E; - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwseytizeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998 [4],
E, - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtérrolmigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998

[4].
1.4.19 Geosyntetyk - materiat stosowany w budownictwiegdwym, wytwarzany z wysoko polimeryzowanych vk
syntetycznych, w tym tworzyw termoplastycznych pglienowych, polipropylenowych i poliestrowych, chliteryzujcy
si¢ miedzy innymi dua wytrzymatdiciag oraz wodoprzepuszczakuia, zgodny z PN-1ISO10318:1993 [5], PN-EN-963:1999
[6]. Geosyntetyki obejmuyj geotkaniny, geowtdkniny, geodzianiny, georuszgpsiatki, geokompozyty, geomembrany,
zgodnie z wytycznymi IBDIM [13].
1.4.20.Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pld.
1.5. Wymagania dotycace robot

Wymagania dotycce robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Wymagania dotycace materiatow

Wymagania dotycge materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.
2.2. Podzial gruntow

Podziat gruntéw pod wzellem wysadzinow&ei podaje tablica 1. Podziat gruntéw pod veztim przydatnéci do
budowy nasypéw podano w SST D-02.03.01 pkt 2.
2.3. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinnyycb przez Wykonawe wykorzystane
w maksymalnym stopniu do budowy nasypow. Gruntygaime do budowy nasypow mp@y¢ wywiezione poza teren
budowy tylko wowczas, gdy stanawnadmiar objtosci robdt ziemnych i za zezwoleniemzimiera. Jeeli grunty
przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykop6w, ridgb nadmiarem oljosci robét ziemnych, zostaty za zgpthzyniera
wywiezione przez Wykonawcpoza teren budowy z przeznaczeniem innyin lnidowa nasypéw lub wykonanie prac
objetych kontraktem, Wykonawca jest zobagmany do dostarczenia rownosveej obgtosci gruntow przydatnych zerddet
wlasnych, zaakceptowanych przezyniera. Grunty i materialy nieprzydatne do budovasypow, okrdone w SST D-
02.03.01 pkt 2.4, powinny Bywywiezione przez Wykonawcna odktad. Zapewnienie terenéw na odkiad haldo
obowinzkéw Zamawiaicego, o ile nie okigono tego inaczej w kontrakcie. Zynier maze nakazé& pozostawienie na
terenie budowy gruntdéw, ktérych czasowa nieprzyokgtnwynika jedynie z powodu zamargznia lub nadmiernej
wilgotnaosci.
3. SPRZET
3.1. Wymagania dotycgce sprztu

Wymagania dotyegce sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
3.2. Sprat do robét ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania robdt ziemnych powinien wyké&zaie maozliwoscia korzystania
Z nas¢pujacego sprztu do:
- odspajania i wydobywania gruntéw (nedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki, akbip tadowarki,

wiertarki mechaniczne itp.),

— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, saradglskrzyniowe, tamocigi itp.),
— sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).
4. TRANSPORT
4.1. Wymagania dotycace transportu

Wymagania dotycce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagidine” pkt 4.



4.2. Transport gruntéw

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powirbgt dostosowany do rodzaju gruntu (materiatu),
jego obgtosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do oddepgteansportu. Wydajnig srodkéw transportowych powinna
by¢ ponadto dostosowana do wydajciosprztu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntudnau). Zwikszenie
odlegtaici transportu ponad waio zatwierdzone nie me by podstawy roszczé Wykonawcy, dotyczcych dodatkowej
zapfaty za transport, o ile zgiszone odleghxi nie zostaly wczaniej zaakceptowane naspiie przez layniera.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonania robét

Zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00\89magania ogolne” pkt 5.
5.2. Doktadnaé¢ wykonania wykopow i nasypéw

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lubypés od osi projektowanej nie powinnydwicksze ni + 10
cm. Ré&nica w stosunku do projektowanychednych robo6t ziemnych nie me przekracza+ 1 cm i -3 cm. Szeroké
gornej powierzchni korpusu nie mw® r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz + 10 cm,
a krawedzie korony drogi nie powinny miewyraznych zatama w planie. Pochylenie skarp nie powinnamit sic od
projektowanego o wcej niz 10% jego wartéci wyrazonej tangensemgka. Maksymalne nierdwioi na powierzchni skarp
nie powinny przekracZat 10 cm przy pomiarze #@at3-metrovs, albo powinny b§ spetnione inne wymagania dotyce
nierbwnagci, wynikajgce ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy. W tgaolm skalistych wymagania, dotyce
rowncsci  powierzchni  dna wykopu oraz pochylenia i rodcio skarp, powinny by okreslone
w dokumentacji projektowej i SST.
5.3. Odwodnienia pasa robét ziemnych

Niezalenie od budowy urmzei, stanowjcych elementy systeméw odwadnimjch, ugtych w dokumentacji
projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagajego warunki terenowe, wykofaurzadzenia, ktére zapewqi
odprowadzenie wdd gruntowych i opadowych poza absobét ziemnych tak, aby zabezpie€zgrunty przed
przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma oheek takiego wykonywania wykopow i nasypéw, aby
powierzchniom gruntu nadawan catym okresie trwania robdt spadki, zapewtaj prawidlowe odwodnienie. i,
wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulggnawodnieniu, ktére spowoduje ich dtugotrgvahieprzydatnéc,
Wykonawca ma obowkek usungcia tych gruntéw i zaspienia ich gruntami przydatnymi na wlasny koszt bez
jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawt@igo za te czynsoi, jak rownie za dowieziony grunt.
Odprowadzenie wod do istniglych zbiornikbw naturalnych i ugdzen odwadniagcych musi by poprzedzone
uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.
5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi usfiwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trvearmbot
ziemnych. Wykonanie wykopéw powinno pgsbwat w kierunku podnoszeniacshiwelety. W czasie rob6t ziemnych
nalezy zachowa odpowiedni spadek podiny i nad# przekrojom poprzecznym spadki, utfimiajace szybki odptyw waod
z wykopu. O ile w dokumentacji projektowej nie zat@ainnego wymagania, spadek poprzeczny nie powitig
mniejszy ni 4% w przypadku gruntow spoistych i nie mniejszy BP6 w przypadku gruntdw niespoistych. Nale
uwzglkdni¢ ewentualny wplyw kolejniei i sposobu odspajania gruntéw oraz termindw wykemia innych robét na
spetnienie wymaga dotyczcych prawidlowego odwodnienia wykopu w czasie gmstrobot ziemnychZrodta wody,
odstongete przy wykonywaniu wykopow, natg uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i gruntowe rigl@dprowadz
poza teren pasa robét ziemnych.
5.5. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinny¢hyykonane zgodnie z dokumentagirojektows i SST. Szerokg
dna i gkbokas¢ rowu nie mog rézni¢ sic od wymiaréw projektowanych o wgej niz £ 5 cm. Dokladnét wykonania skarp
rowow powinna by zgodna z okrdona dla skarp wykopéw w SST D-02.01.01.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Zasady kontroli jaké&i rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robo6tiemnych
6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polegakamwtroli zgodnéci z wymaganiami specyfikacji
okreslonymi w pkcie 5 oraz z dokumentagjrojektova. Szczegoéla uwag: nalezy zwrdck na:
- wiasciwe ugcie i odprowadzenie wod opadowych,
- wiasciwe ukcie i odprowadzenie wysgkéw wodnych.
6.2.2.Sprawdzenie jakei wykonania robot

Czynnaci wchodzce w zakres sprawdzenia jékowykonania rob6t okigono w pkcie 6 SST D-02.01.01, D-
02.02.01 oraz D-02.03.01.
6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajei¢alf?.
Tablica 2. Cgstotliwo$¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych robét ziemnych

Lp. |Badana cecha | Minimalnagstotliwosé bada i pomiaréw

Pomiar szerok&i korpusfPomiar tama, szablonem, tat o diluggci 3 m
ziemnego poziomia lub niwelatorem, w odgpach co 200 m na




Pomiar szerolki dna rowowprostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 mg
tukach o R= 100 m co 50 m na tukach o<RLO0 m

Pomiar rzdnych powierzchioraz w miejscach, ktére buglavatpliwosci
korpusu ziemnego

4 Pomiar pochylenia skarp
5 Pomiar réwnéci powierzchn
korpusu

Pomiar rownéci skarp

Pomiar spadku miuznegqPomiar niwelatorem ezinych w odsfpach co 200
powierzchni korpusu lub djoraz w punktach wtpliwych
rowu

Badanie zagszczenia gruntuWskaznik zagszczenia okrda¢ dla kadej utazone
warstwy lecz nie rzadziej hiw trzech punktach na 10
m? warstwy

6.3.2.Szerokd¢ korpusu ziemnego

Szeroké¢ korpusu ziemnego nie me r@nic¢ sie od szerokéci projektowanej o wgicej niz + 10 cm.
6.3.3.Szerokd¢ dna rowéw

Szeroké¢ dna rowdw nie mee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz + 5 cm.
6.3.4.Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie magzni¢ sic od rzdnych projektowanych o wéej niz -3 cm lub +1 cm.
6.3.5.Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sie od pochylenia projektowanego oe¢aej niz 10% wartdci pochylenia
wyrazonego tangensemata.
6.3.6.ROwna¢ korony korpusu

Nieréwndci powierzchni korpusu ziemnego mierzone Btmetrova, nie mog przekracz& 3 cm.
6.3.7.Réwnas¢ skarp

Nieréwndci skarp, mierzone tat3-metrova, nie mog przekracza+ 10 cm.
6.3.8.Spadek podtny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spmomy przez pomiar niwelatoremednych
wysokdaciowych, nie mae dawa réznic, w stosunku do ezinych projektowanych, wkszych nk -3 cm lub +1 cm.
6.3.9.Zaggszczenie gruntu

Wskanik zagszczenia gruntu okény zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien dyggodny z zalbonym dla
odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntéva dtérych nie meana okrdli¢ wskanika zagszczenia nabe
okresli¢ wskanik odksztatceniag] zgodnie z norsmPN-S-02205:1998 [4].
6.4. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spelnige wymagéa podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, tas
odrzucone. Ji materialy nie spelniate wymaga zostan wbudowane lub zastosowane, to na polecenigniera
Wykonawca wymieni je na wdaiwe, na wtasny koszt. Wszystkie roboty, ktore wadja wicksze odchylenia cech od
okreslonych w punktach 5 i 6 specyfikacji powinnydgonownie wykonane przez Wykonawea jego koszt. Na pisemne
wystgpienie Wykonawcy, laynier maze uzng wade za nie majca zasadniczego wplywu na cechy eksploatacyjne drogi
ustali zakres i wielk& potrcen za obniomg jakasé.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Zasady obmiaru rob6t

Zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 pWfgania ogdlne” pkt 7.
7.2. Obmiar rob6t ziemnych

Jednostka obmiarapjest nf (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.
8. ODBIOR ROBOT

Zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 pvelgania ogdlne” pkt 8. Roboty ziemne uznaje z
wykonane zgodnie z dokumentacprojektovs, SST i wymaganiami kyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania
z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozyhe.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ustalenia dotyczce podstawy platrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” &kt Zakres
czynnaci objetych cen jednostkowy podano w SST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02D8la 9.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Qiemia. Symbole. Podziat i opis gruntéw
PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prdajrektow
PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczaniédanosci biernej
PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMfyenagania i badania
PN-1S010318:1993 Geotekstylia — Terminologia
PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

ogkrwnpE



7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wska piaskowego

8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztat
nawierzchni podatnych i podta przez obgizenie piyt

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkiéka zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

- Wykonanie i odbidr robét ziemnych dla drég szybkiegchu, IBDiM, Warszawa 1978.

- Instrukcja bada podiaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDR¥dawa 1998.

- Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygidtsztywnych, IBDIM, Warszawa 1997.

- Wytyczne wzmacniania podta gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Wanraza2002.

D — 02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALISTYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towe] specyfikaamjhniczne] (SST)gswymagania ogélne dotygeze wykonania
i odbioru rob6t budowlanych zgdanych z przebudaywdrogi gminnej nr 110257 relacji Kamienny Smug egiérsk na
odcinku od km 3+152,40 do km 4+200 na dziatkachaozonych numerami 309/2 i 340 obredfiersk gm.Golub-Dobray
na rzecz Inwestora — Gminy Golub-Dobiizy
1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna stanowi dokitiqezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatii rob6t
w pkt. 1.1 .

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét ziemnych w czasie budaly |
modernizacji drog i obejmagjwykonanie wykopdéw w gruntach nieskalistych.
1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okéenia zostaty podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotysze rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wys¢pujacy w podiczu wykopu jest gruntem rodzimym, ktéredrie stanowit podtze nawierzchni.
Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukcji nawiemclpodatnych i pétsztywnych [12] powinien charalg@wa sie
grum naosnosci G;. Gdy podtae nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupysmmci, nalezy podtaze doprowadz do
grupy n@nosci G; zgodnie z dokumentacja projektpwSST.

3. SPRZAET

Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okre&lono w SST D-02.00.01 pkt 3.
4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce transportu ok&ono w SST D-02.00.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robot

Ogoblne zasady prowadzenia robét podano w SST DBO21 pkt 5. Sposéb wykonania skarp wykopu powinien
gwarantowd ich stateczn& w catym okresie prowadzenia robét, a naprawa sz wynikajgcych z nieprawidtowego
uksztaltowania skarp wykopu, ich pogta lub innych odsgpstw od dokumentacji projektowej obza Wykonawe.
Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposéb, aby grunty ozrym stopniu przydatrigi do budowy nasypéw
byly odspajane oddzielnie, w spos6b uniglwdgajacy ich wymieszanie. Odgistwo od powyszego wymagania,
uzasadnione skomplikowanym uktadem warstw geotezhgch, wymaga zgody igniera. Odspojone grunty przydatne
do wykonania nasypow powinny bdyezpdrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione na odk@dle Inzynier
dopuci czasowe skladowanie odspojonych  gruntdw, ayalge odpowiednio zabezpieazyprzed nadmiernym
zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia i nénosci gruntu

Zagzszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychotraiemnych powinno spetiiavymagania, dotyeze
minimalnej wartdci wskanika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét migrh

Minimalna wartdc¢ |, dla:

Strefa autostrad innych drog

korpusu i drog kategoria ruchlikategoria ruchi
ekspresowych | KR3-KR6 KR1-KR2

Goérna warstwa o grukoi 20 cm | 1,03 1,00 1,00

Na gkbokasci od 20 do 50 cm ogd

powierzchni robét ziemnych 1,00 1,00 0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyil spetniaj wymaganego wskaika zagszczenia, to
przed utgeniem konstrukcji nawierzchni nale je dogsci¢ do wartdci |, podanych w tablicy 1. deli wartgci



wskaznika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie mag by¢ oshgnicte przez bezpwednie zagszczanie gruntéw
rodzimych, to nalgy podg¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podéy umaliwiajacego uzyskanie wymaganych waio
wskaznika zagszczenia. Meliwe do zastosowanidrodki, o ile nie g okreslone w SST, proponuje Wykonawca i
przedstawia do akceptacji Zynierowi. Dodatkowo mizna sprawdzi nosnos¢ warstwy gruntu na powierzchni robét
ziemnych na podstawie pomiaru wtérnego modutu adksznia & zgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.
5.3. Ruch budowlany
Nie naley dopuszcza ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grédavarstwy gruntu (nadktadu) povigj
rzednych robét ziemnych jest mniejszaz 10,3 m. Z chwid przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu
dopuszcza sipo nim jedynie ruch maszyn wykognaych t czynndg¢ budowlan. Moze odbywa sie jedynie sporadyczny
ruch pojazdéw, ktére nie spowodujiszkodzé powierzchni korpusu. Naprawa uszkonlzeowierzchni robot ziemnych,
wynikajacych z niedotrzymania podanych pasgywarunkéw obciza Wykonawe robét ziemnych.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t
Ogdlne zasady kontroli jakoi robot podano w SST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow
Kontrola wykonania wykopdw polega na sprawdzergodndci z wymaganiami okigonymi w dokumentaciji
projektowej i SST. W czasie kontroli szczegpliwag: nalery zwrdcic na:
— sposO6b odspajania gruntéw nie pogargaajch wiasciwosci,
— zapewnienie stateczém skarp,
— odwodnienie wykopOw w czasie wykonywania robot iigfp zakaiczeniu,
— dokfadnag¢ wykonania wykopéw (usytuowanie i wykeczenie),
— zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \agai okreslonych w pkcie 5.2.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-02100kD 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowy jest nf (metr szécienny) wykonanego wykopu.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-0210pk® 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndéci
Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w SST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fiwykopéw w gruntach nieskalistych obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— o0znakowanie robot,
— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypddkiad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie, zatadunek,
przewiezienie i wytadunek,
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
— profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,
— zagszczenie powierzchni wykopu,
— przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanigj,
— rozplantowanie urobku na odktadzie,
— wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych,
— rekultywacg terenu.
Przepisy zwhzane.
Spis przepisow zwzanych podano w SST D-02.00.01 pkt 10.



D — 02.03.01 WYKONANIE NASYPOW

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikamjhnicznej (SST)gswymagania ogoélne dotygeze wykonania
i odbioru rob6t budowlanych zgdanych z przebudaywdrogi gminnej nr 110257 relacji Kamienny Smug egiérsk na
odcinku od km 3+152,40 do km 4+200 na dziatkachaozonych numerami 309/2 i 340 obred§fiersk gm.Golub-Dobray
na rzecz Inwestora — Gminy Golub-Dobiizy
1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna stanowi dokitiqezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatii rob6t
w pkt. 1.1 .
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robo6t ziemnych w czasie budaby |
modernizacji drég i obejmagjwykonanie nasypow.
1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okienia zostaty podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Wymagania dotycace robot

Wymagania dotycce robot podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Wymagania dotycace materiatow

Wymagania dotyece materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puda SST D-02.00.01 pkt 2.
2.2. Grunty i materiaty do nasypéw

Grunty i materiaty dopuszczone do budowy nasyp@wipny spetnid wymagania okrdone w PN-S-02205
:1998 [4]. Grunty i materiaty do budowy nasypow ppadtablica 1.
Tablica 1. Przydatnié gruntow do wykonywania budowli ziemnych wg PN-S203 :1998 [4].

PrzeznaczefPrzydatne Przydatne Tresé

ie 7 zastrzeeniami zastrzeenia
1. Rozdrobnione grun- ?dy pory w grunci
skaliste m¢kkie skalistym lgda wypelniong

runtem lub  materiate
2. Zwietrzeliny i rumoszdrobnoziarnistym

. liniaste - gdy beda wbudowane

1. Rozdrobnione grun3. Piaski pylaste, piagmiejsca suche Il
skaliste twarde ~ orgliniaste, pyly piaszczystizabezpeczone od  wd
grunty  kamienist{pyly gruntowych
ﬁ\jvrheggzzee“inggg'zaki 4. .Pli(aski pr(’)chnitl:zne, pc()jWIerzchn[owy(_:h —

e - L tkiem astyc|- d0 nasypow nie Waszyc
2, ZW!ryl_ I POSPO*kI\gi)gs ow préchnicg)r;ychy niz 3 m, zabezpieczony
rowniez giiniaste 5. Gliny piaszczyste, glin przed zawilgoceniem

i3' P'asg'rg{)%%cz)is;?gg'tiglgg (yylaste oraz inne oW w miejscach suchych |
0

Na doln¢naturalne i tamane przegciowo zawilgoconych

el ol 16. Gliny piaszczys
warstwy 4. Piaski gliniagt 75 . : :
nasypow |domieszlg frak-CJ'é\llivrgz*gillagltlgyzv\f;g%z*gra' do nasypow nie waszych
pontej zwirowo-kamienistej inne grunty o ranidniz 3 m: zabezpieczony)
strefy (morenowe) plynnasci w, od 35 do 6ooprzed zawilgoceniem lub
przemarzanwskazniku ) v L RE— ulepszeniu spoiwami
A [omozams et [, IWSe Tanen
> i { s
5. Zuzle wielkopiecow‘grakcl' itowej ponad 2% gru%?g’wefw'z‘?{gj'gﬂfg g\fv%g

i inne metalurgiczne tebokascl  wickszej o

starych zwald i i bi i
gpov)\l/yZe15|at) 8. Zuzle wielkopjecowe B%%ng‘dc' biernej grunt
. kupki przywegtowednne metalurgicze - . - .
erzepa[one . " Jnowego studzenia (do 5 I?]t;) ?gzrgggz??aeclzﬁgdgfg
. Wysiewki kamienrio.  ltotupki  przyweglowemasy do 5%
o zawartéci frakcjliaprzepalone q I P
ilowej ponizej 2% przep - gdy wolne przestrzer]
zostan wypetniong

10. Popioly lotne |materiatem
mieszaniny =~  popiotowgirobnoziarnistym

zuzlowe - gdy zalegay w miejscac
suchych lub s izolowane o
wody
o ] 1. Zwiry 1 pospoik
1. Zwiry i pospoiki liniaste S
2. Piaski grubo [2. Piaski pylaste i gliniaste .
srednio- 3. Pyly [plaszczyste i pyty|- pod warunkiem ulepsze
Na gorngziarniste 4. " Gliny o granictych gruntdbw spoiwarm

sypow vwprzyweglowe ) ) } aktywne popioty itp.
stre- przepalone zawiergge5. Mieszaniny popiotowo-
fie przema- mniej niz 15% ziarlzuzlowe Z vegl

warstwy na-3. ltotupk gl%/&noéci mniejszej rjzakimi Jak: cement, wapn
0




zanic mniej- kamienneg ok drcbnoziarniste
szych od 0,075 mm [6. Wysiewki kamiennnierozpado-
4. Wysiewki k_aml_enr?hma_s'ge 0  zawarkTiwe: straty masy do 1%
0 ~_uziarnieniffrakcji itowej >2% 0 wskaniku  n&nodci
odpowiadag- 7. Zuzle wielkopiecowe w,,>10
cym pospotkom  Iuinne metalurgiczne
Zwirom 8. Piaski drobnoziarnis
wykopach ] |- gdy @ ulepszane spoiwa
miejscach Grunty Grunty  wgtpliwe i(cementem,  wapne
zerowych dniewysadzinowe wysadzinowe aktywnymi popiotami itp.)
gtebokasci |
przemarzani
a
3. SPRZET

3.1. Wymagania dotycace sprztu
Wymagania i ustalenia dotygze sprztu okrelono w SST D-02.00.01 pkt 3.
3.2. Dobér spratu zageszczapcego
W tablicy 2 podano, dla #éaych rodzajéw gruntdw, orientacyjne dane przy dabosprztu zagszczajcego.
Sprzt do zagszczania powinien l#yzatwierdzony przez fyniera.
Tablica 2. Orientacyjne dane przy doborze gjprzagszczajcego wg [13]
Rodzaje gruntu

Rodzaje niespoiste:  piaskspoiste: pyly glinygruboziarniste Uwagi ¢

urzadzen zwiry, pospotki ity i kamieniste przydat-

zagszczajcych grubeéc liczba |grubas¢ [liczha  grubcs¢ fliczba  |nosci
warstwy  [przef¢ warstwy |przefé  |warstwy |przegé  [maszyn
[m] n *** [m] N *** [m] n ***

Walce statyczne 0,1do 0,2 | 4do8| 0,1 do®2do8 |0,2do0,8do8 1)

gtadkie *

Walce statyczr- - 0,2do0,8do12 [0,2do0,8do12 |2)

okotkowane *

Walce statyczn0,2 do 0,5 | 6 do 8| 0,2 do (¢4do 10 |- - 3)

ogumione *

Walce wibracyjn0,4 do 0,7 | 4do 8| 0,2do(34do4 |0,3do08do5 |4)

gtadkie **

Walce wibracyjn/0,3 do 0,6 | 3do 6| 0,2 do (¢4do 10 |0,2do 0,6 do 10 |5)
okotkowane **

Zageszczarki 0,3do0,5|4do8| - - 0,2do ®¥xdo 8 |6)
wibracyjne **

Ubijaki 0,2do0,4|2do4 | 0,1dodBdo5 |0,2do0@do4 |6)
szybkouderzage

Ubijaki o masie od 4 do 1 3 do ¢ 3 do ¢
do 10 Mg zrzucane2,0 do 8,0 |uderzé [1,0 do 4,Quderzé& w1,0 do 5,Quderzé w
wysokdaici od 5 do 1 w punkt punkt punkt

m

*) Walce statycznegsmato przydatne w gruntach kamienistych.
**) Wibracyjnie naley zag:szcza warstwy grubéci = 15 cm, ciésze warstwy nale zag:szcz& statycznie.
***) \Warto $ci orientacyjne, wiciwe naley ustalt na odcinku déwiadczalnym.
Uwagi: 1) Do zagszczania gornych warstw podén Zalecane do codziennego wygtadzania (przywat@yagruntow
spoistych w miejscu pobrania i w nasypie.
2) Nie nadgj sic do gruntéw nawodnionych.
3) Malo przydatne w gruntach spoistych.
4) Do gruntéw spoistych przydatngwalcesrednie i cezkie, do gruntdow kamienistych - walce bardzerkie.
5) Zalecane do piaskéw pylastych i gliniastych,gidek gliniastych i glin piaszczystych.
6) Zalecane do zasypelggkich przekopéw
4. TRANSPORT
Wymagania dotyegce transportu podano w SST D-02.00.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonania robét
Zasady wykonania rob6t podano w SST D-02.00.05pkt
5.2. Ukop i dokop
5.2.1.Miejsce ukopu lub dokopu
Miejsce ukopu lub dokopu powinno dywskazane w dokumentacji projektowej, w innych duokatach
kontraktowych lub przez kyniera. Jeeli miejsce to zostatlo wybrane przez Wykonawmusi by ono zaakceptowane



przez Irkyniera. Miejsce ukopu lub dokopu powinnathigk dobranezeby zapewrd przewo6z lub przemieszczanie gruntu
na jak najkrétszych odlegioiach. O ile to magiwe, transport gruntu powinien odby&aic w poziomie lub zgodnie ze
spadkiem terenu. Ukopy mggmie¢ ksztalt poszerzonych rowéw przylegtych do korpusikopy powinny by
wykonywane réwnolegle do osi drogi, po jednej lldu gej stronach.
5.2.2.Zasady prowadzenia rob6t w ukopie i dokopie

Pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopuzmaozpocz¢ sie dopiero po pobraniu probek i zbadaniu przydstno
zalegagcego gruntu do budowy nasyp6w oraz po wydaniu zgualypimie przez layniera. Gébokas¢ na jak naley
ocent przydatné¢ gruntu powinna b§ dostosowana do zakresu prac. Grunty nieprzydatméutiowy nasypow nie
powinny by odspajane, chybze wymaga tego dagi do gruntu przeznaczonego do przewiezienia z dokemasyp.
Odspojone przez Wykonawogrunty nieprzydatne powinny Bywbudowane z powrotem w miejscu ich pozyskania,
zgodnie ze wskazaniamidyniera. Roboty te dila wiagczone do obmiaru rob6t i optacone przez Zamawéego tylko
wowczas, gdy odspojenie gruntdw nieprzydatnych idoieczne i zostalo potwierdzone przezyimera. Dno ukopu
nalezy wykona ze spadkiem od 2 do 3% w kierunku zlimwego sptywu wody. O ile to konieczne, ukop (dokolezy
odwodni przez wykonanie rowu odptywowego.z@88 ukop jest zlokalizowany na zboczu, nie z@oon narusza
statecznéci zbocza. Dno i skarpy ukopu po zakaeniu jego eksploatacji powinny dytak uksztaltowane, aby
harmonizowaty z otaczagym terenem. Na dnie i skarpach ukopu ;malprzeprowad# rekultywacg wedtug odgbnej
dokumentacji projektowej.
5.3.Wykonanie nasypow
5.3.1.Przygotowanie podi@ w obebie podstawy nasypu

Przed przyspieniem do budowy nasypu najew obrkbie jego podstawy zakezy¢ roboty przygotowawcze,
okreslone w SST D-01.00.00 ,Roboty przygotowawcze”.
5.3.1.1.Wycigcie stopni w zboczu

Jeeli pochylenie poprzeczne terenu w stosunku donesipu jest wksze nk 1:5 naley, dla zabezpieczenia
przed zsuwaniem sinasypu, wykonaw zboczu stopnie o spadku gérnej powierzchni, vggmym okoto 4% + 1% i
szerokdci od 1,0 do 2,5 m.
5.3.1.2.Zaggszczenie gruntu i foos¢ w podiazu nasypu

Wykonawca powinien skontrolowavskaznik zagszczenia gruntéw rodzimych, zaleg@jch w strefie podiza
nasypu, do gbokdsci 0,5 m od powierzchni terenu.zédi wartas¢ wskanika zagszczenia jest mniejszaznbkreslona w
tablicy 3, Wykonawca powinien degri¢ podiaze tak, aby powssze wymaganie zostalo spetnionezelie wartcsci
wskaznika zagszczenia okrdone w tablicy 3 nie magby¢ oshgniete przez bezpmednie zagszczanie podia, to naley
podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podé umaliwiajace uzyskanie wymaganych wastowskanika zagszczenia.
Tablica 3. Minimalne wartei wskanika zagszczenia dla podia nasypow do gbokasci 0,5 m od powierzchni terenu

Nasyp) Minimalna warté¢ | dla:

0 wysokdaci, |autostrad innych drog

m i drog kategoria ruchu kategoria ruchu
ekspresowych KR3-KR6 KR1-KR2

do 2 1,00 0,97 0,95

ponad 2 0,97 0,97 0,95

Dodatkowo mana sprawdzi nosnos¢ warstwy gruntu podia nasypu na podstawie pomiaru wtérnego modutu
odksztatcenia Ezgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 3.
5.3.1.3.Spulchnienie gruntéw w podia nasypéw
Jezeli nasyp ma by/budowany na powierzchni skaty lub na innej gtagg@wierzchni, to przed przygiieniem do
budowy nasypu powinna ona dyozdrobniona lub spulchniona naglgbkas¢ co najmniej 15 cm, w celu poprawy jej
powigzania z podstagvnasypu.
5.3.2.Wybor gruntow i materiatéw do wykonania nasypow
Wybér gruntdéw i materiatow do wykonania nasypowvpoen by dokonany z uwzghbnieniem zasad podanych
w pkcie 2.
5.3.3.Zasady wykonania nasypow
5.3.3.1.0g6Ine zasady wykonywania hasypow
Nasypy powinny b§ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznggofilu podiznego, ktére okrdono
w dokumentacji projektowej, z uwzglnieniem ewentualnych zmian wprowadzonych zawcpagez Irzyniera. W celu
zapewnienia stateczém nasypu i jego rownomiernego osiadania malerzestrzeganastpujacych zasad:
a) Nasypy naley wykonywa metod, warstwowe, z gruntdw przydatnych do budowy nasypow. Nasypwipny by
wznoszone réwnomiernie na calej szermko
b) Gruba¢ warstwy w stanie knym powinna by odpowiednio dobrana w zaleosci od rodzaju gruntu i spet
uzywanego do zagpzczania. Przygpienie do wbudowania kolejnej warstwy nasypuzenaasipi¢ dopiero po
stwierdzeniu przez bkyniera prawidlowego wykonania warstwy poprzedniej.
c) Grunty o rénych wi&ciwosciach naley wbudowywd@ w oddzielnych warstwach, o jednakowej grédiona catej
szerokdci nasypu. Grunty spoiste najlewbudowywa w dolne, a grunty niespoiste w gorne warstwy nasyp
d) Warstwy gruntu przepuszczalnego mglewbudowywad poziomo, a warstwy gruntu mato przepuszczalnego (0

wspétczynniku Kq=10° m/s) ze spadkiem gérnej powierzchni okoto 4%%. Kiedy nasyp jest budowany w terenie



ptaskim spadek powinien Byobustronny, gdy nasyp jest budowany na zboczuedpadwinien by jednostronny,
zgodny z jego pochyleniem. Uksztalttowanie powienzolarstwy powinno unienidiwiaé¢ lokalne gromadzenie esi
wody.

e) Jezeli w okresie zimowym nagpuje przerwa w wykonywaniu nasypu, a gérna powienz jest wykonana z gruntu
spoistego, to jej spadki porzeczne powinny loksztattowane ku osi nasypu, a woda odprowadzaza masyp z
zastosowaniendcieku. Takie uksztalttowanie gornej powierzchni dguuspoistego zapobiega powstaniu potencjalnych
powierzchni pélizgu w gruncie tworgcym nasyp.

f) Gorrg warstwe nasypu, o grukimi co najmniej 0,5 m naky wykona z gruntdw niewysadzinowych, o wskaku
wodoprzepuszczaldoi K;o= 6 * 10 > m/s i wskaniku réznoziarnistéci U = 5. Jeeli Wykonawca nie dysponuje
gruntem o takich wigiwosciach, Irzynier maze wyrazé zgod na ulepszenie gérnej warstwy nasypu poprzez
stabilizacg cementem, wapnem lub popiotami lotnymi. W takinzypadku jest konieczne sprawdzenie warunku
nosnosci i mrozoodpornéci konstrukcji nawierzchni i wprowadzenie korekpglegajcej na rozbudowaniu podbudowy
pomocniczej.

g) Na terenach o wysokim stanie wéd gruntowych orazemenach zalewowych dolne warstwy nasypu, o dgitiboo
najmniej 0,5 m powsej najwyzszego poziomu wody, nalg wykon& z gruntu przepuszczalnego.

h) Przy wykonywaniu nasypéw z popiotdw lotnych, warstpod popiotami, grubii 0,3 do 0,5 m, naly wykon&a z
gruntu lub materiatéw o dej przepuszczalrei. Gérnej powierzchni warstwy popiotu najenada spadki poprzeczne
4% +1% wedtug poz. d).

i) Grunt przewieziony w miejsce wbudowania powiniert bgzzwlocznie wbudowany w nasypzynier maze dopycié¢
czasowe sktadowanie gruntu, pod warunkiem jegozabezenia przed nadmiernym zawilgoceniem.

5.3.3.2.Wykonanie nasypéw nad przepustami

Nasypy w obgbie przepustéw naky wykonywa jednoczénie z obu stron przepustu z jednakowych, dobrze
zagszczonych poziomych warstw gruntu. Dopuszcza veykonanie przepustéw z innych poprzecznych eledwent
odwodnienia w przekopach (wcinkach) wykonanych wprpek uformowanego nasypu. W tym przypadku podczas
wykonania nasypu w oblie przekopu naly uwzgkdni¢ wymagania okrdone w pkcie 5.3.3.6.

5.3.3.3.Wykonywanie nasypow w okresie deszczow

Wykonywanie nasypow nalg przerwa, jezeli wilgotnas¢ gruntu przekracza wagd dopuszczalg to znaczy jest
wicksza od wilgotnéci optymalnej o wgcej niz 10% jej wartdci. Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconege ni
wolno uktadé nastpnej warstwy gruntu. Osuszenie ima przeprowadziw sposob mechaniczny lub chemiczny, poprzez
wymieszanie z wapnem palonym albo hydratyzowanynteld zabezpieczenia nasypu przed nadmiernym zewdglgem,
poszczegoblne jego warstwy oraz korona nasypu p@nezakniu robét ziemnych powinny byéwne i mi€ spadki
potrzebne do prawidtowego odwodnienia, wedtug fk813.1, poz. d). W okresie deszczowym nie hafgzostawia nie
zagszczonej warstwy do dnia ngghego. Jeeli warstwa gruntu niezggzczonego ulegta przewilgoceniu, a Wykonawca
nie jest w stanie osus&yej i zag:sci¢ w czasie zaakceptowanym przezyniera, to mae on nakaza Wykonawcy
usunicie wadliwej warstwy.

5.3.3.4 Wykonywanie nasypOw w okresie mrozéw

Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypow w tentpera przy ktérej nie jest mibwe oshgniccie w nasypie
wymaganego wskaika zagszczenia gruntow. Nie dopuszczg sibudowania w nasyp gruntéw zamartpch lub
gruntdw przemieszanych zaiegiem lub lodem. W czasie diech opaddéwsniegu wykonywanie nasypéw powinno dy
przerwane. Przed wznowieniem prac ngleusurgé¢ $nieg z powierzchni wznoszonego nasypuzelle warstwa
niezagszczonego gruntu zamarzia, to nie pglgej przed rozmarzeciem zagszcz& ani ukladé na niej nasfpnych
warstw.

5.3.4.Zagszczenie gruntu

5.3.4.1.0g6Ine zasady zagzczania gruntu

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej razhniu, powinna b§ zag:szczona z zastosowaniem sz
odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu oraz ¢pygicych warunkéw. Roztmone warstwy gruntu natg zagszcz& od
krawedzi nasypu w kierunku jego osi.

5.3.4.2.Gruba¢ warstwy

Gruba¢ warstwy zagszczonego gruntu oraz licgbprzepé maszyny zagpzczajcej zaleca si okresli¢
doswiadczalnie dla kadego rodzaju gruntu i typu maszyny, zgodnie z zasagodanymi w pkcie 5.3.4.5. Orientacyjne

wartasci, dotyczce grubdci warstw r@énych gruntéw oraz liczby przejazdéwzrych maszyn do zagzczania podano w

pkcie 3.

5.3.4.3.Wilgotnoi¢ gruntu

Wilgotnaos¢ gruntu w czasie zggzczania powinna Byréwna wilgotndci optymalnej, z tolerangj

a) w gruntach niespoistych 2 %

b) w gruntach mato §rednio spoistych  +0 %72 %

c) w mieszaninach popiotowauzlowych +2%, -4 %

Sprawdzenie wilgotniei gruntu naley przeprowadzalaboratoryjnie, z agstotliwoscig okreslong w pktach 6.3.2 i

6.3.3.

5.3.4.4Wymagania dotycce zagszczania

W zaleznosci od uziarnienia stosowanych materiatow, esagzenie warstwy nalg okreSla¢é za pomog
oznaczenia wskaika zagszczenia lub porownania pierwotnego i wtdrnego roddksztalcenia. Kontrelzag:szczenia
na podstawie poréwnania pierwotnego i wtdérnego rhoddksztatcenia, okéonych zgodnie z normPN-S-02205:1998



[4], nalezy stosowa tylko dla gruntdéw gruboziarnistych, dla ktéryclenest maliwe okreslenie wskdnika zagszczeniad
wedtug BN-77/8931-12 [9]. Wskaik zagszczenia gruntéw w nasypach, akomy wedtug normy BN-77/8931-12 [9],
powinien na catej szeroko korpusu spetniawymagania podane w tablicy 4.
Tablica 4. Minimalne wart@i wskaznika zagszczenia gruntu w nasypach
Minimalna wartd¢ I dla:

Strefa autostrad innych drog
nasypu i drog kategoria kategoria ruchu
ekspresowychfruchu KR1-KR2
KR3-KR6
Gorna warstwa o gruloi 20 cm 1,03 1,00 1,00

Nizej lezace warstwy nasypu dogpokasci

od powierzchni robét ziemnych:

- 0,2 do 2,0 m (autostrady) 1,00 - -
- 1,00 0,97

- 0,2 do 1,2 m (inne drogi)

\Warstwy nasypu na gbokasci od powierz-

chni rob6t ziemnych pongj:

- 2,0 m (autostrady) 0,97 - -

- 1,2 m (inne drogi) - 0,97 0,95

Jako zasfpcze kryterium oceny wymaganego egsmgzenia gruntdw dla ktérych trudne jest pomiemreni
wskaznika zagszczenia, przyjmuje siwartas¢ wskaznika odksztalcenig lokreslonego zgodnie z norrPN-S-02205:1998
[4]. Wskaznik odksztalcenia nie powinien byiekszy niz:

— dlazwiréw, pospotek i piaskéw

- 2,2 przy wymaganej wardoi 1s>1,0,

- 2,5 przy wymaganej waroi 1s<1,0,

— dla gruntéw drobnoziarnistych o rownomiernym uzianiu (pytéw, glin pylastych, glin zwztych, itéw — 2,0,

- dla gruntow ranoziarnistych Zwir6w gliniastych, pospotek gliniastych, pytow pagystych, piaskéw gliniastych,
glin piaszczystych, glin piaszczystych zmlych) — 3,0,

- dla narzutéw kamiennych, rumoszy — 4,

- dla gruntéw antropogenicznych — na podstawie haddigonowych.

Jezeli badania kontrolne wyka, ze zagszczenie warstwy nie jest wystarega, to Wykonawca powinien
spulchné warstwe, doprowadzi grunt do wilgotnéci optymalnej i powtoérnie zagci¢. Jezeli powtérne zagszczenie nie
spowoduje uzyskania wymaganego wskka zagszczenia, Wykonawca powinien ugdnwarstwe i wbudowa& nowy
material, o ile laynier nie zezwoli na ponowienie proby prawidtowegagszczenia warstwy.
5.3.4.5.Prébne zagszczenie

Odcinek déwiadczalny dla prébnego zeggczenia gruntu o minimalnej powierzchni 306, mowinien by
wykonane na terenie oczyszczonym z gleby, na ktduigbada s¢ grunt czterema pasmami o szergkmd 3,5do 4,5 m
kazde. Poszczegoélne warstwy ukladanego gruntu powiniey w kazdym pasie ing gruba¢ z tym, ze wszystkie musg
miesci¢ sie w granicach wigciwych dla danego spgtu zagszczajcego. Wilgotnéé gruntu powinna by rowna
optymalnej z tolerangjpodan w pkcie 5.3.4.3. Grunt ukony na poletku wedtug podanej #gj zasady powinien gy
nastpnie zagszczony, a po kalej serii przej¢ maszyny nakey okresli¢ wskaniki zagszczenia, dopuszcaaj
stosowanie innych, szybkich metod pomiaru (sondtofowa, ugiciomierz udarowy po ich skalibrowaniu w warunkach
terenowych). Oznaczenie wgkeka zagszczenia naley wykona co najmniej w 4 punktach, z ktérych co najmniej 2
powinny umaliwi¢ ustalenie wskaika zagszczenia w dolnej e#ci warstwy. Na podstawie poréwnania uzyskanych
wynikow zagszczenia z wymaganiami podanymi w pkcie 5.3.4.4daje s¢ wyboru sprztu i ustala si potrzebn liczbe
przeg¢ oraz grub&¢ warstwy rozktadanego gruntu.

5.4. Odktady
5.4.1.Warunki ogélne wykonania odktadéw

Roboty oméwione w tym punkcie dotycpostpowania z gruntami lub innymi materiatami, ktorestady
pozyskane w czasie wykonywania wykopOw, a ktére mida wykorzystane do budowy nasyp6éw oraz innych prac
zwigzanych z trasdrogowa. Grunty lub inne materiaty powinny byrzewiezione na odktad,7eli:

b) stanows nadmiar objtosci w stosunku do objosci gruntéw przewidzianych do wbudowania,

€) s nieprzydatne do budowy nasypow oraz wykorzystanianych pracach, zwkanych z budowtrasy drogowe;j,

d) ze wzgtdu na harmonogram robdt nie jest ekonomicznie wrasae oczekiwanie na wbudowanie materiatow
pozyskiwanych z wykopu.

Wykonawca mge przypé, ze zachodzi jeden z podanych xey przypadkéw tylko woéwczas, gdy zostato to
jednoznacznie okéone w dokumentacji projektowej, harmonogramie tdbb przez layniera.
5.4.2.Lokalizacja odktadu

Jereli pozwalaj na to wiaciwosci materiatdw przeznaczonych do przewiezienia rideat] materiaty te powinny
by¢ w razie maliwosci wykorzystane do wyréwnania terenu, zasypaniadwoi sztucznych wyrobisk oraz do
ewentualnego poszerzenia nasypow. Roboty te powibpy wykonane zgodnie z dokumentacprojektovy i
odpowiednimi zasadami, dotygzymi wbudowania i zagszczania gruntéw oraz wskazowkamizyniera. Jeeli nie



przewidziano zagospodarowania nadmiarwtob¢i w sposéb okrdony powyzej, materiaty te nalgy przewiez¢ na odkiad.

Lokalizacja odktadu powinna bywskazana w dokumentacji projektowej lub przezyiiera. Jeeli miejsce
odkladu zostato wybrane przez Wykongwanusi by ono zaakceptowane przezzyniera. Niezalenie od tego,
Wykonawca musi uzyskazgod: wiasciciela terenu. Jeli odkltady g zlokalizowane wzdti odcinka trasy przebieggiego
w wykopie, to:

a) odktady mana wykon& z obu stron wykopu, #eli pochylenie poprzeczne terenu jest niewielkigygzym odlegtéc
podné&a skarpy odktadu od gornej krasizi wykopu powinna wynoéi

a) nie mniej nk 3 m w gruntach przepuszczalnych,

b) nie mniej nk 5 m w gruntach nieprzepuszczalnych,

— przy znacznym pochyleniu poprzecznym terenu, jednalejszym od 20%, odktad nalewykona tylko od gornej
strony wykopu, dla ochrony od wody stokowej,

— przy pochyleniu poprzecznym terenu wyrgsam ponad 20%, odklad nalezlokalizowa& ponizej wykopu,

— na odcinkach zageonych przez zasypywanie dragiiegiem, odkifad nafs wykona od strony najogciej wiejacych
wiatrow, w odlegtéci ponad 20 m od krasdzi wykopu.

Jeli odktad zostanie wykonany w nie uzgodnionym ngejdub niezgodnie z wymaganiami, to zostanie on
usunety przez Wykonawg na jego koszt, wedtug wskazlzyniera. Konsekwencje finansowe i prawne, wyrgkaj z
ewentualnych uszkod#aesrodowiska naturalnego wskutek prowadzenia prac & umgodnionym do tego miejscu,
obcigzajg Wykonawe.
5.4.3.Zasady wykonania odktadéw

Wykonanie odktadéw, a w szczeg&dobich wysoka¢, pochylenie, zagszczenie oraz odwodnienie powinny¢by
zgodne z wymaganiami podanymi w dokumentacji ptojekj lub SST. Jeeli nie okrélono inaczej, naley przestrzega
ustaléi podanych w normie PN-S-02205:1998 [4] to znaczZitamtl powinien by uformowany w pryzm o wysokdci do
1,5 m, pochyleniu skarp od 1do 1,5 i spadku korody2% do 5%. Odktady powinny bytak uksztattowane, aby
harmonizowaty z otaczajym terenem. Powierzchnie odkladéw powinny lppsiane tray, obsadzone krzewami lub
drzewami albo przeznaczone naytki rolne lub léne, zgodnie z dokumentacjprojektovg. Odspajanie materiatu
przewidzianego do przewiezienia na odktad powingé przerwane, o ile warunki atmosferyczne lub inngypzyny
uniemaliwiajg jego wbudowanie zgodnie z wymaganiami sformutowainy tym zakresie w dokumentacji projektowej,
SST lub przez lsyniera. Przed przewiezieniem gruntu na odklad Wgeca powinien upewdisie, ze spetnione $
warunki okrélone w pkcie 5.4.1. Jeli wskutek pochopnego przewiezienia gruntu na adiigrzez Wykonawg zajdzie
konieczndé¢ dowiezienia gruntu do wykonania nasypow z ukopkdszt tych czynniei w catdici obcihza Wykonawe.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Zasady kontroli jak&i rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Sprawdzenie wykonania ukopu i dokopu

Sprawdzenie wykonania ukopu i dokopu polega natrktowaniu zgodnéci z wymaganiami okidonymi
w pkcie 5.2 niniejszej specyfikacji oraz w dokunsaijit projektowej i SST. W czasie kontroli najezwrdcic szczegdln
uwag na sprawdzenie:

a) zgodndci rodzaju gruntu z okédonym w dokumentacji projektowej i SST,
b) zachowania ksztattu zboczy, zapewsigjgo ich stateczié,

¢) odwodnienia,

d) zagospodarowania (rekultywaciji) terenu po zedzeniu eksploatacji ukopu.
6.3. Sprawdzenie jakéci wykonania nasypow

6.3.1.Rodzaje badai pomiaréw

Sprawdzenie jakmi wykonania nasypOw polega na kontrolowaniu zgddna wymaganiami okionymi w
pktach 2,3 oraz 5.3 niniejszej specyfikacji, w dolantacji projektowej i SST. Szczegdlmwag nalezy zwrdcic na:
- badania przydatrioi gruntow do budowy nasypow,
badania prawidtow&zi wykonania poszczego6lnych warstw nasypu,
badania zagszczenia nasypu,
pomiary ksztattu nasypu.
odwodnienie nasypu
6.3.2.Badania przydatrigi gruntéw do budowy nasypow

Badania przydatrgi gruntéw do budowy nasypu powinnydpgrzeprowadzone na prébkach pobranychzi&p
partii przeznaczonej do wbudowania w korpus zienpaghodzcej z nowegazrédia, jednak nie rzadziejnjeden raz na
3000 mi. W kazdym badaniu naley okresli¢ nastpujace wigciwosci:

a) sktad granulometryczny, wg PN-B-04481 :1988 [1],

b) zawartg¢ czgsci organicznych, wg PN-B-04481:1988 [1],

c) wilgotnos¢ naturalm, wg PN-B-04481:1988 [1],

d) wilgotnos¢ optymalry i maksymaly gestas¢ objetosciows szkieletu gruntowego, wg PN-B-04481:1988 [1],
e) granie ptynnaici, wg PN-B-04481:1988 [1],

f) kapilarng¢ bierms, wg PN-B-04493:1960 [3],

g) wskanik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [7].

6.3.3.Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczeg6lnych warstw nasypu



Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczeg6lnych warstw nasypu polegajsprawdzeniu:

— prawidlowaci rozmieszczenia gruntdéw oadych wiaciwosciach w nasypie,

— odwodnienia kadej warstwy,

— grubaci kazdej warstwy i jej wilgotnéci przy zagszczaniu; badania naleprzeprowadsi nie rzadziej ni jeden raz na
500 nf warstwy,

- nadania spadkéw warstwom z gruntoéw spoistych wegkig 5.3.3.1 poz. d),

- przestrzegania ograniazeokreslonych w pktach 5.3.3.8 i 5.3.3.9, dotycgch wbudowania gruntéw w okresie
deszczéw i mrozow.

6.3.4.Sprawdzenie zagzczenia nasypu oraz pogéonasypu

Sprawdzenie zagzczenia nasypu oraz pogdéonasypu polega na skontrolowaniu zgadhevartaici wskaznika
zagszczenia d lub stosunku modutéw odksztatcenia z wéectami okrélonymi w pktach 5.3.1.2 i 5.3.4.4. Do bigej
kontroli zagszczenia dopuszcza esiaparaty izotopowe. Oznaczenie wakita zagszczenia 4 powinno by
przeprowadzone wedtug normy BN-77/8931-12 [9], azeaie modutéw odksztalcenia wedtug normy PN-S-622908
[4]. Zag:szczenie kadej warstwy naley kontrolowa nie rzadziej ni:

8. jeden raz w trzech punktach na 100bwarstwy, w przypadku okétenia wartgci I,
9. jeden raz w trzech punktach na 200G marstwy w przypadku okéenia pierwotnego i wtérnego modutu
odksztatcenia.

Wyniki kontroli zagszczenia robdt Wykonawca powinien wpisywalo dokumentéw laboratoryjnych.
Prawidlowag¢ zagszczenia konkretnej warstwy nasypu lub padipod nasypem powinna dypotwierdzona przez
Inzyniera wpisem w dzienniku budowy.
6.3.5.Pomiary ksztaltu nasypu

Pomiary ksztattu nasypu obejmiontrok:
10.prawidtowasci wykonania skarp,
11.szerokdci korony korpusu.

Sprawdzenie prawidtovgoi wykonania skarp polega na skontrolowaniu zgédna wymaganiami dotygzymi
pochyler i doktadndci wykonania skarp, okéonymi w dokumentacji projektowej, SST oraz w pké&ie.5 niniejszej
specyfikacji. Sprawdzenie szerdko korony korpusu polega na poréwnaniu szegokdorony korpusu na poziomie
wykonywanej warstwy nasypu z szerék@ wynikajgca z wymiardw geometrycznych korpusu, okomych w
dokumentacji projektowe;.

6.4. Sprawdzenie jakéci wykonania odktadu

Sprawdzenie wykonania odktadu polega na sprawdzagodndci z wymaganiami okigonymi w p-ktach 2 oraz
5.4 niniejszej specyfikacji, w dokumentacji proj@kej i SST. Szczegddrnuwag; nalezy zwrdck na:

— prawidlowas¢ usytuowania i ksztatt geometryczny odktadu,

— odpowiednie wbudowanie gruntu,

- wiasciwe zagospodarowanie (rekultywekpdktadu.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady obmiaru robot

Zasady obmiaru robot podano w SST D-02.00.01 pkt 7
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarovs jest n? (metr szécienny).

Obijetos¢ ukopu i dokopu &dzie ustalona w metrach szennych jako rénica ogolnej ohgjtosci nasypow i
0golnej obgtosci wykopdw, pomniejszonej o adips¢ gruntéw nieprzydatnych do budowy nasypéw, z uedgieniem
spulchnienia gruntu, tj. procentowego stosunkuwetobgi gruntu w stanie rodzimym do abpsci w nasypie. Oljtosé
nasypow bdzie ustalona w metrach szeennych na podstawie obliaze przekrojow poprzecznych, w oparciu 0 poziom
gruntu rodzimego lub poziom gruntu po useni warstw gruntéw nieprzydatnych. @ms¢ odkladu kdzie okrdlona w
metrach sz&iennych na podstawie obmiaru jakamita obgtosci wykopow, powtkszonej o ohjtosé ukopdw i obgtosci
nasypow, z uwzgbnieniem spulchnienia gruntu i zastree sformutowanych w pkcie 5.4.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru podano w SST D-02.00.0Bpkt
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ustalenia dotycgce podstawy platrici podano w SST D-02.00.01 pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena wykonania 1 fmasypéw obejmuije:
— prace pomiarowe,
— o0znakowanie robot,
— pozyskanie gruntu z ukopu lub/i dokopu, jego odepig i zatadunek n&odki transportowe,
— transport urobku z ukopu lub/i dokopu na miejsceiddwania,
— whbudowanie dostarczonego gruntu w nasyp,
— zagszczenie gruntu,
— profilowanie powierzchni nasypu, rowéw i skarp,
— wyprofilowanie skarp ukopu i dokopu,



rekultywacg dokopu i terenu przylegtego do drogi,

odwodnienie terenu robot,

— wykonanie drég dojazdowych na czas budowy, acpagt ich rozebranie,

— przeprowadzenie pomiardow i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniejz
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Spis przepiséw zwizanych podano w SST D-02.00.01 pkt 10.

D - 06.02.01 PRZEPUSTY POD ZJAZDAMI
1. WSTEP

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikamjhnicznej (SST)gswymagania ogoélne dotygeze wykonania
i odbioru rob6t budowlanych zg#anych z przebudaywdrogi gminnej nr 110257 relacji Kamienny Smug egiérsk na
odcinku od km 3+152,40 do km 4+200 na dziatkachaozonych numerami 309/2 i 340 obredfiersk gm.Golub-Dobray
na rzecz Inwestora — Gminy Golub-Dohiizy
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi doktimpezretargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatigaobdt w

pkt. 1.1 .
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia robét zwanych z wykonywaniem
przepustéw rurowych pod zjazdami na drogi boczne.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Przepust - obiekt wybudowany w formie zamitej obudowy konstrukcyjnej, stacy do przeprowadzenia wody
matych ciekdw wodnych pod nasypami zjazdow.
1.4.2.Przepust rurowy - przepust, ktérego konstrukcjgnaavykonana jest z rur betonowych kddbetowych.
1.4.3.Scianka czotowa - konstrukcja stabilizof przepust na wlocie i wylocie i podtrzyrea nasyp zjazdu.
1.4.4. Pozostale okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogblne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Ogb6lne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, paav SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu przepustz typowych prefabrykowanych rur betonowych,
objetych niniejsz SST, g:
— prefabrykaty rurowe,
— materialy izolacyjne,
- zaprawa cementowa.
2.3. Prefabrykaty rurowe

Ksztalt i wymiary prefabrykatow powinny &ygodne z dokumentacprojektovs i SST. Odchytki wymiaréw
prefabrykatéw powinny odpowiadd@N-B-02356 [1]. Powierzchnie elementéw powinny lyyadkie, bez gknie¢ i rys.
Dopuszcza sidrobne pory jako pozostdid po pcherzykach powietrza i wodzie, ktoryclelgbkas¢ nie przekracza 5 mm.
Prefabrykaty rurowe powinny Bywykonane z betonu klasy co najmniej B-30. Sklaaloe prefabrykatow powinno
odbywa si¢ na wyréwnanym, utwardzonym i odwodnionym pauato
2.4. Materialy izolacyjne

Do wykonania izolacji przepustovwécianek czotowych mma stosowé
— emulsg kationowg, wg BN-68/6753-04 [17] lub aprobaty technicznej,
- roztwér asfaltowy do gruntowania wg PN-B-24622 [8],
- lepik asfaltowy na gaco bez wypetniacza wg PN-C-96177 [10],
- pap asfaltows wg BN-79/6751-01 [15] i BN-88/6751-03 [16] lub apaty technicznej,
- wszelkie inne materialy izolacyjne sprawdzonévwdadczalnie i posiadage aprobattechniczg - za zgod Inzyniera.
2.5. Zaprawa cementowa

Stosowana zaprawa cementowa powinnarbgrki nie nkszej ni M 12 i spetnié wymagania PN-B-14501 [6].
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprat do wykonania przepustow

Wykonawca przyspujacy do wykonania przepustow pod zjazdami powinienkamg sie mozliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu:
- koparek,
— sprztu do zagszczania: ubijakigczne i mechaniczne, zgggczarki ptytowe.



4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycrce transportu
Ogo6Ine wymagania dotygze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagidine” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw
Transport materiatdbw do budowy przepustéw pod aazdpodano w SST D-03.01.01 ,Przepusty pod keron
drogi”.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-M@OM,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze
Wykonawca zobowgzany jest do przygotowania terenu budowy w zakresie
— odwodnienia,
— wytyczenia osi przepustu i krgdzi wykopu,
- innych robét podanych w dokumentacji projektow8ST.
5.3. Wykop
Spos6b wykonywania rob6t ziemnych pod fundameéuotgnek czotowych i taw fundamentow powinien by
dostosowany do wielkkoi przepustu, gbokasci wykopu, uksztattowania terenu i rodzaju gruniykop naley
wykonywa w takim okresie, aby po ich zaktzeniu mana byto przysfpi¢ do wykonywania przepustu.
5.4. Uktadanie prefabrykatéw rurowych
Uktadanie rur betonowych lukelbetowych naley wykona wg BN-74/9191-01 [18]. Styki rur nalg wypeini
zapravg cementow wg pkt 2.10 i uszczeldimateriatem wg pkt 2.9 zaakceptowanym przezytiera. Zakéczenie
przepustu stanowizakaczenia kotnierzowe wg KPED 03.93.
5.5. Zasypka przepustéw
Zasypk (mieszanka, piasek, grunt rodzimy) riglauktada& jednoczénie z obu stron przepustu, warstwami o
jednakowej grubgxi z jednoczesnym zagzczaniem. Wilgotn@ zasypki w czasie zagzczania powinna odpowiatla
wilgotnosci optymalnej wg normalnej préby Proctora, metddvg PN-B-04481 [2] z tolerangj -20%, +10%. Wskanik
zag:szczenia poszczegoélnych warstw powiniet bgodny z dokumentagcprojektovy i SST.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci wykonywanych robét
Kontrole jakasci rob6t naley wykona zgodnie z SST D-03.01.01 ,Przepusty pod kgrdrogi” pkt 6, oraz SST.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@)Nymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest m (metr) wykonanego przepustu.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-@00,Wymagania ogdlne” pkt 8. Roboty uznaje¢ siza
wykonane zgodnie z dokumentacprojektovs, SST i wymaganiami kyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania
z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozyhe.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena wykonania 1 m przepustu obejmuje:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
— wykonanie wykopu wraz z odwodnieniem,
- dostarczenie materiatdw,
— monta konstrukcji przepustu,
— wykonanie izolacji,
— wykonanie zasypki i zagzczenie,
— uporzdkowanie terenu,
przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-02356 Tolerancja wymiarowa w budownictwie. Tolerancja
wymiarowa elementéw budowlanych z betonu
2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prélmgkintu
3. PN-B-06251 Roboty betonowgelbetowe. Wymagania techniczne

4. PN-B-06253 Konstrukcje betonowe. Warunki kawyania i ochrony w



srodowisku agresywnych wéd gruntowych

5. PN-B-06712 Kruszywo mineralne do betonu
6. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykie
7. PN-B-19701 CemenCement powszechnegozyiku. Sktad, wymagani
i ocena zgodrizi
8. PN-B-24622 Roztwér asfaltowy do gruntowania
9. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda dmhétv i zapraw
10. PN-C-96177 Lepik asfaltowy bez wypetiactpsewany na gaco
11. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartedgfaste
12. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogélnego przezeaia
13. PN-S-96012 Drogi samochodowe. Podbudowapszione podie z gruntu

stabilizowanego cementem.

14. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechoaryie

15. BN-79/6751-01 Materiaty do izolacji przeciigotnosciowej. Papa asfaltowa
na tamie aluminiowej

16. BN-88/6751-03 Papa asfaltowa na weloniedkigh szklanych

17. BN-68/6753-04 Asfaltowe emulsje kationowe do izolacji
przeciwwilgotngciowych
18. BN-74/9191-01 Uegzenia wodnanelioracyjne. Przepusty z rur betonowy

i zelbetowych. Wymagania i badania przy odbiorze

D-04.08.05 WYROWNANIE PODBUDOWY KRUSZYWEM STABIL IZOWANYM
MECHANICZNIE

1. WSTEP

Przedmiotem niniejszej szczeg6towe] specyfikaamjhniczne] (SST)gswymagania ogélne dotygeze wykonania
i odbioru rob6t budowlanych zgdanych z przebudaywdrogi gminnej nr 110257 relacji Kamienny Smug egiérsk na
odcinku od km 3+152,40 do km 4+200 na dziatkachaozonych numerami 309/2 i 340 obredfiersk gm.Golub-Dobray
na rzecz Inwestora — Gminy Golub-Dobiizy
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi doktimpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realigaob6t w

pkt. 1.1 .
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t awanych z wykonaniem
wyréwnania podbudowy:
a) kruszywami tamanymi stabilizowanymi mechanicznie,
b) zuzlem wielkopiecowym stabilizowanym mechanicznie.
1.4. Okréslenia podstawowe
1.4.1. Warstwa wyréwnawcza - warstwa o zmiennej gégbaktadana na istniggej warstwie w celu wyréwnania jej
nieréwndgci w profilu poprzecznym i podimym.
1.4.2.Pozostate okrdenia § zgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi w SST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4 oraz w SST D-04.04.00 ,Podbudowy z kys. Wymagania
ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robét

Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Og6lne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padam SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Materialy do wykonania wyréwnania podbudowy kuszywem stabilizowanym

mechanicznie

Do wyréwnania podbudowy kruszywem stabilizowanyrectranicznie nale stosowa materialy spetniace
wymagania okrdone w:
SST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogopkt 2,
SST D-04.04.02 ,Podbudowa z kruszywa tamanegolaahianego mechanicznie” pkt 2,
SST D-04.04.03 ,Podbudowazmzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie”

pkt 2.

2.3. Skltadowanie materiatow

Kruszywa waywane do rob6t naky skladowa w zasiekach materialowych na podioutwardzonym, dobrze
odwodnionym w warunkach zabezpieezgch je przed zmieszaniem z innymi gatunkami kruskyrakcjami. Materiat
w okresie skladowania nie i ulec zanieczyszczeniu.



3. SPRZET
3.1. Og6Ine wymagania dotycgce spratu

Ogo6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” Pkt
3.2. Sprat do wykonania rob6t

Do wykonania wyréwnania podbudowy kruszywem tanmangtabilizowanym mechanicznie Wykonawca
powinien dysponowasprztem okrélonym w SST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wynragagoélne” pkt 3.
4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine” pkt 4.
4.2, Transport materiatow

Transport kruszyw powinien speltiawymagania okrdone w SST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-MXD0O0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Zasady i warunki wytwarzania mieszanki kruszywavipmy spetnigé wymagania okrdone w SST D-04.04.02
,Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego ar@chnie” pkt 5.
5.3. Przygotowanie powierzchni podbudowy dowyréwnania kruszywem stabilizowanym mechaniczei

Przed przyspieniem do wykonywania wyréwnania powierzchnia padtbwy powinna zosta oczyszczona
z wszelkich zanieczyszaie zgodnie z SST D-04.03.01 ,Oczyszczenie i skrapiemarstw konstrukcyjnych” pkt 5.
Powierzchnia podbudowy tluczniowej lub z kruszyvegwidziana do wyréwnania powinna zdstarzed uktadaniem
warstwy wyréwnawczej zoskardowana nabglkas¢ 7 cm, co pozwoli na wkaiwe zwhzanie wykonanej warstwy
wyréwnawczej z istnigica podbudow. Prace pomiarowe powinny dwykonane w sposob umiwiajacy wykonanie
wyréwnania podbudowy zgodnie z dokumenjagjojektovy. Paliki lub szpilki do kontroli uksztattowania wguwnania
podbudowy powinny by wczeniej przygotowane, odpowiednio zamocowane i utrzymoye w czasie robot przez
Wykonawe. Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w edach rownolegtych do osi drogi lub w inny
spos6b zaakceptowany przezyniera. Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinmoazliwiaé nacigniecie linki do
wytyczenia robét w odgpach nie wgkszych nk co 10 m. Po wytyczeniu wyréwnania podbudowy malestawt wzdiuz
istniejacej podbudowy prowadnice w taki sposéb, aby wyzalgcanescisle warstwe wyréwnawca podbudowy w stanie
niezagszczonym. Prowadnice winny bystawione stabilnie, w sposob wyklueggj ich przesuwanie siw czasie
ukladania i zagszczania kruszywa.
5.4. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinienkaryat odcinek prébny, zgodnie z zasadami ékneymi
w SST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wymaganiélog’ pkt 5.
5.5. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ uktadanej warstwy wyréwnawczej z kruszywa stabivanego mechanicznie nie pgoby po
zag:szczeniu mniejsza od napkiszego wymiaru ziarna w kruszywie. Warstwyrownawcz z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie uktadaesi zagszcza wedlug zasad oklenych w SST D-04.04.02 ,Podbudowa z kruszywa taegan
stabilizowanego mechanicznie” pkt 5 oraz SST B843 ,Podbudowa zuzla wielkopiecowego stabilizowanego
mechanicznie” pkt 5.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénaadania zgodnie z ustaleniami zawartymi w SST
D-04.04.02 ,Podbudowa z kruszywa tamanego stabilia@ego mechanicznie” pkt 6 oraz SST D-04.04.03dRdowa z
zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechaniczni&t G
6.3. Badania w czasie robé6t

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wykonywania wyréwnania podbuggodano w SST D-
04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogolne’gk
6.4.Wymagania dotycace cech geometrycznych wykonanego wyréwnania podbory

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygz/ch cech geometrycznych wykonanego wyréwnania poyviby
zgodne z okrdonymi dla podbudowy w SST D-04.04.0@dBudowy z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0®@ANymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest nt (metr szécienny) wbudowanego kruszywa stabilizowanego mechaie.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogélne” pkt 8.



Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagjrojektows, SST i wymaganiami lyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamegtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odhiér robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Roboty zwizane z wykonaniem wyréwnania podbudowy nalelo robdt ulegaicych zakryciu. Zasady ich
odbioru g okreilone w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.2.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1iwyréwnania podbudowy kruszywem stabilizowanym naetitznie obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— transport materiatu na plac budowy,
— przygotowanie mieszanki,
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
— roziozenie i zagszczenie mieszanki,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwjzane z wykonaniem wyrownania kruszywem stabilizogammechaniczniegspodane w
SST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogblpkt 10.

D — 04.04.04 PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO TWARDE GO (SECYFIKACJA

ZASTEPCZA)
1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikamjhnicznej (SST)gswymagania ogélne dotygee wykonania
i odbioru rob6t budowlanych zg#anych z przebudaywdrogi gminnej nr 110257 relacji Kamienny Smug egiérsk na
odcinku od km 3+152,40 do km 4+200 na dziatkachaozonych numerami 309/2 i 340 obretfiersk gm.Golub-Dobray
na rzecz Inwestora — Gminy Golub-Dobhiizy
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna stanowi doktimeaetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatiiaob6t
w pkt. 1.1 .

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia robét zwanych z wykonywaniem
podbudéw z ttucznia kamiennego. Podbuganttucznia kamiennego wykonujegsizgodnie z ustaleniami podanymi w
dokumentacji projektowej, jako:

- podbudow pomocnica,

- podbudow zasadnicz.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Podbudowa z ttucznia kamiennego e&zkonstrukcji nawierzchni sktadgja st z jednej lub wgcej warstw nénych
z tlucznia i klaca kamiennego.
1.4.2.Pozostate okigenia g zgodne z obowrujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjampodanymi w SST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogo6lne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Og6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padam SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatdw

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu podbudogssy
— kruszywo tamane zwykle: thuc#e kliniec,

— woda do skropienia podczas watowania i klinowania.
2.3. Wymagania dla kruszyw

Do wykonania podbudowy nate uzy¢ nastpujace rodzaje kruszywa:

1.3.1. tluczer od 31,5 mm do 63 mm,
1.3.2. Kkliniec od 20 mm do 31,5 mm,
1.3.3. kruszywo do klinowania - kliniec od 4 mm do 20 mm.

Inzynier maze dopyci¢ do wykonania podbudowy inne rodzaje kruszywa, awierspérod wymienionych w PN-
S-96023 [9], dla ktérych wymagania zostaokreslone w SST. Jakd kruszywa powinna hyzgodna z wymaganiami
normy PN-B-11112 [8], oks&tonymi dla:

1.3.2. klasy co najmniej Il - dla podbudowy zasadnjcze



1.3.3. klasy llilll - dla podbudowy pomocniczej.

Do jednowarstwowych podbudéw lub podbudowy zasamhjinaley stosowa kruszywo gatunku co najmniej 2.
2.4. Woda

Woda uyta przy wykonywaniu zagzczania i klinowania podbudowy geby studzienna lub z wodagu, bez
specjalnych wymagda
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotyseze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogd6lne” pkt
3.2. Sprat do wykonania rob6t

Wykonawca przysgpujacy do wykonania podbudowy z ttucznia kamiennego ip@m wykaza sie mozliwoscig
korzystania z nagpujgcego spretu:
1.4.1. rowniarek lub uktadarek kruszywa do rozktadaniazhia i kliaca,
1.4.2. rozsypywarek kruszywa do rozienia klinca,
1.4.3. walcow statycznych gtadkich do zsgczania kruszywa grubego,
1.4.4. walcow wibracyjnych lub wibracyjnych zesgczarek ptytowych do klinowania kruszywa grubetjadem,
1.4.5. szczotek mechanicznych do usiaid nadmiaru kfica,
1.4.6. walcéw ogumionych lub stalowych gtadkich datkowego dogszczenia,
1.4.7. przewanych zbiornikéw do wody zaopatrzonych wadzenia do rozpryskiwania wody.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotyczce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiéine” pkt 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegzgih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiataadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-M{@00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Podiae pod podbudowgttuczniows powinno spetni@ wymagania okrdone w SST D-04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczeniem podi@m”. Podbudowa tluczniowa powinna dyitozona na podiau zapewnigicym
nieprzenikanie drobnych gztek gruntu do warstwy podbudowy. Na gruncie spoistpod podbudow ttuczniowg
powinna by utozona warstwa odcinaga lub wykonane ulepszenie pozHo W przypadku zastosowania pedry warstvg
podbudowy tluczniowej a spoistym gruntem padtovarstwy odcinacej albo odgczapcej, powinien by spetniony
warunek nieprzenikania ggtek drobnych, wyreony wzorem:

— <15
85
gdzie:D;5 - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarmstxatly odcinagcej albo
odgzapcej,
dgs - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziamangu poditaa.

Geowtdkniny przewidziane dazycia pod podbudowttuczniowg powinny posiadaaprobat techniczig wydary
przez uprawnioqm jednostkk. W szczegdln@&i wymagana jest odpowiednia wytrzym@omechaniczna geowtdknin,
uniemaliwiajaca ich przebicie ziarna ttucznia oraz odpowiedniasewosci filtracyjne, dostosowane do uziarnienia
podiaza gruntowego. Podbudowa powinnabwytyczona w sposéb umliwiajacy jej wykonanie zgodnie z dokumentac)
projektows lub wedtug zaleae Inzyniera, z tolerancjami okélnymi w niniejszych specyfikacjach. Paliki lub #kpdo
prawidtowego uksztattowania podbudowy powinny lyczeniej przygotowane. Paliki lub szpilki powinny bystawione
w osi drogi i w rzdach rownolegtych do osi drogi lub w inny sposébkz@ptowany przez hyniera. Rozmieszczenie
palikéw lub szpilek powinno unitiwia¢ naciggniecie sznurkdéw lub linek do wytyczenia rob6t w agistch nie wgkszych
niz co 10 m.

5.3. Wbudowywanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ warstwy podbudowy z tlucznia nie @ by po zagszczeniu mniejsza od 1,5-krotnego
wymiaru najwgkszych ziarn ttlucznia. Maksymalna grgbavarstwy podbudowy po zagzczeniu nie mie przekracza20
cm. Podbudow o grubdci powyzej 20 cm nalegy wykonywa w dwoch warstwach. Kruszywo grube powinnoé by
roztozone w warstwie o jednakowej grulod przy wyciu ukfadarki albo rowniarki. Grulsé roztazonej warstwy linego
kruszywa powinna hiytaka, aby po jej zagzczeniu i zaklinowaniu agingta grubd¢ projektowan. Kruszywo grube po
roztozeniu powinno b¥ przywalowane dwoma prZejami walca statycznego, gtadkiego o nacisku jetkoegym nie
mniejszym nit 30 kN/m. Zagszczanie podbudowy o przekroju daszkowym powinnppoozé sic od kravedzi i
stopniowo przesuwa sig pasami podinymi, czsciowo nakladajcymi s w kierunku osi jezdni. Zagzczenie
podbudowy o jednostronnym spadku poprzecznym pawirzpoczé¢ sie od dolnej krawdzi i przesuwa si¢ pasami
podhwznymi, czsciowo nakladajcymi sk, w kierunku jej gornej kragpdzi. W przypadku wykonywania podbudowy
zasadniczej, po przywalowaniu kruszywa grubego myaleztozy¢ kruszywo drobne w réwnej warstwie, w celu
zaklinowania kruszywa grubego. Do zagczania nalgy uzy¢ walca wibracyjnego o nacisku jednostkowym co nagjnn
18 kN/m, albo plytow zag:szczark wibracyjm o nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/iGruba¢ warstwy liznego



kruszywa drobnego powinna dytaka, aby wszystkie przestrzenie warstwy kruszygvabego zostalty wypetnione
kruszywem drobnym. Zeli to konieczne, operacje rozktadania i wwibrowyweakruszywa drobnego nale powtarzé az
do chwili, gdy kruszywo drobne przestanie penetiowarstwe kruszywa grubego. Po zgggczeniu caly nadmiar
kruszywa drobnego nafg usury¢ z podbudowy szczotkami tak, aby ziarna kruszywebggo wystawaty nad powierzchni
od 3 do 6 mm. Nagpnie warstwa powinna Byprzywatowana walcem statycznym gtadkim o nacigidnpstkowym nie
mniejszym nt 50 kN/m, albo walcem ogumionym w celu degczenia kruszywa poluzowanego w czasie szczotkawan
5.4. Odcinek prébny

Jereli w SST przewidziano konieczétowykonania odcinka prébnego, to co najmniej na i3pdred rozpoczeiem
robét, Wykonawca powinien wykoaadcinek prébny w celu:
2.2.1. stwierdzenia czy spezbudowlany do rozktadania i zgggczania kruszywa jest vitawy,
2.2.2. okreslenia grubdci warstwy materiatu w staniednym koniecznej do uzyskania wymaganej gidbevarstwy po

zagszczeniu,

2.2.3. ustalenia liczby przé§ sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego iwska zagszczenia.

Na odcinku probnym Wykonawca powinienyd takich materiatdw oraz spiu do rozkladania i zagzczania,
jakie keda stosowane do wykonania podbudowy. Powierzchnignkdgrébnego powinna wynasod 400 mi do 800 m,
a dtug@¢ nie powinna by mniejsza ni 200 m. Odcinek prébny powinien bylokalizowany w miejscu wskazanym przez
Inzyniera. Wykonawca m@ przysipic do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcipkébnego przez
Inzyniera.
5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ag¢niem nasfpnej warstwy, powinna lgyutrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadInzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest
obowizany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane preez ruch. Koszt napraw wyniktych
z niewlaciwego utrzymania podbudowy obza Wykonawe robot.
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysdpieniem do robot

Przed przygpieniem do robét Wykonawca powinien wykdnaadania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robdt i przedstawi wyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji. Badania te powinny obeya wszystkie
wihasciwosci kruszywa okrélone w pkt 2.3 i tablicach 1 i 2 niniejszych SST.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badgodano w tablicy 3.
Tablica 3.Czstotliwos¢ oraz zakres badgrzy budowie podbudowy

Czestotliwos¢ badan
Lp. WyszczegOllnienie bada Minimalne iloscilMaksymalna pg-
bada na wierzchnia
dziennej dziatc podbu-
roboczej dowy na jedno
badanie (rf)
1 |Uziarnienie kruszyw
2 |Zawarta¢ zanieczyszczeobcych w kruszywie 2 600
3 |Zawartg¢ ziarn nieforemnych w kruszywie
4 Scieralng¢ kruszywa 6000
5 |Nasikliwos¢ kruszywi i przy kazdej zmianiezrodta
6 |Odpornd¢ kruszywa na dziatanie mrozu pobierania materiatéw
7 |[Zawart@¢ zanieczyszczeorganicznych

6.3.2.Badania wtciwosci kruszywa

Prébki naley pobierd@ w sposob losowy z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny
by¢ na bieaco przekazywane #ynierowi. Badania pelne kruszywa, obejgug ocen wszystkich wtaciwosci
okreslonych w pkt 2.3 powinny hywykonywane przez Wykonawa czstotliwoscia gwarantujca zachowanie jakiwi
robot i zawsze w przypadku zmiaagodta pobierania materialdw oraz na polecenig/hiera. Probki do badapetnych
powinny by pobierane przez Wykonawev sposéb losowy, w obecfm Inzyniera.
6.4. Wymagania dotycace nagnosci i cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w tablicy 4.
Tablica 4. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy

Lp. WyszczegOblnienie bada pomiaréw Minimalna cgstotliwos¢ pomiaréw
1 |Szeroké¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 Réwnd¢ podiwzna w sposéb ggty planografem albo cg

20 m ta na kadym pasie ruchu

3 Réwnd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km




4 |Spadki poprzecznt* 10 razy na 1 km

5 Rzdne wysokéciowe co 100 m w osi jezdni i na jej
krawedziach

6 Uksztattowanie osi w planié* €0 100 m

7  |Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dzialce
roboczej, lecz nie rzadziej:iaz na
400 nt

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziepniaz

na 2000 rh
8  |Nosnaoé¢ podbudow nie rzadziej ni raz na 3000 M
*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksataanie osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych tukéw

poziomych.
6.4.2.Szerokd¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm. Na jezdniach
bez krawznikéw szeroké¢ podbudowy powinna liywicksza od szerokai warstwy wyej lezacej o co najmniej 25 cm
lub o wartd¢ wskazag w dokumentacji projektowe;.
6.4.3.Rownas¢ podbudowy

Nieréwndci podtuzne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrowe tata lub planografem, zgodnie z nogrBN-68/8931-
04 [11]. Nieréwnéci poprzeczne podbudowy naje mierzy 4-metrows tatg. Nierbwndci podbudowy nie mag
przekraczé&:
- 12 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 15 mm dla podbudowy pomocnicze;.
6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukashimny by zgodne z dokumentacprojektows z toleranci
+0,5 %.
6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Rdznice pom¢dzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rednymi projektowanymi nie powinny przekracza
lcm,-2cm.
6.4.6.Uksztattowanie osi w planie

O$ podbudowy w planie nie me by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ocegj niz 3 cm dla
autostrad i drog ekspresowych lub @edj niz + 5 cm dla pozostatych drég.
6.4.7.Gruba¢ podbudowy

Gruba¢ podbudowy nie mee r&ni¢ si¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczeR cm,
- dla podbudowy pomocniczej +1 cm, -2 cm.
6.4.8.Nosnos¢ podbudowy

Pomiary nénosci podbudowy natey wykona zgodnie z BN-64/8931-02 [10]. Podbudowa zasadnjmaainna
spetnig wymagania dotycce nénaosci, podane w tablicy 5.
Tablica 5. Wymagania snosci podbudowy zasadniczej w zahesci od kategorii ruchu

Minimalny modut odksztatcenia mierzony prziyaiu
Kategoria ruchu piyty o srednicy 30 cm (MPa)
PierwotnyM IE WtérnyM E
Ruch lekki 100 140
Ruch lekkosredni isredni 100 170

Pierwotny modut odksztatcenia podbudowy pomociiozierzony ptyt o srednicy 30 cm, powinien ldgywiekszy
od 50 MPa. Zagszczenie podbudowy nale uzna& za prawidiowe, gdy stosunek wtdérnego modutu odi{seniaMg do

pierwotnego modutu odkszta’rcerMIE jest nie wgkszy od 2,2.
]

<
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6.5. Zasady pogfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazujicksze odchylenia cech geometrycznych od é&rg/ch
w punkcie 6.4, powinny kynaprawione. Wszelkie naprawy i dodatkowe badamaniary zostas wykonane na koszt
Wykonawcy. Jeeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerééioprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewni to
podparcia warstwom wgj lezacym, to Wykonawca powinien na wtasny koszt poszepydbudow przez spulchnienie
warstwy na pelp grubci¢, do potowy szerokii pasa ruchu (lub pasa postojowego czy utwardzmpedocza), doteenie



materiatu i powtdrne zagzczenie.
6.5.2.Niewtasciwa grubgé

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wertm grubéci, Wykonawca wykona naprawpodbudowy.
Powierzchnie powinny ky naprawione przez spulchnienie lub wybranie warshayodpowiedni glebokas¢, zgodnie
z decyzj Inzyniera, uzupetnione nowym materialem o odpowiedmitdgciwosciach, wyréwnane i ponownie zgggczone.
Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po waghnu tych robdt nagpi ponowny pomiar i ocena grufm
warstwy. Koszty poniesie Wykonawca.
6.5.3.Niewtasciwa nagnos¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelksz roboty niezbdne do
zapewnienia wymaganej froosci, zalecone przez iygniera. Koszty tych dodatkowych rob6t poniesie \lykwca
podbudowy tylko wtedy, gdy zargnie nénosci podbudowy wynikio z niewkxiwego wykonania rob6t przez Wykonawc
podbudowy.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-Q0®PNymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z tluczréarkennego.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8. Roboty uznaje ¢ siza
zgodne z dokumentagijprojektovs, SST i wymaganiami kyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiipodbudowy tluczniowej obejmuije:
2.2.2. prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
2.2.3. oznakowanie robdt,
2.2.4. przygotowanie podiem,
2.2.5. dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,
2.2.6. roziozenie kruszywa,
2.2.7. zagsszczenie warstw z zaklinowaniem,
2.2.8. przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
2.2.9. utrzymanie podbudowy w czasie robat.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie zawartgi
zanieczyszczeobcych
2. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.&zanie skladu ziarnowego
3. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie ksztaltu ziarn
4. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie nagkliwosci
5. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie mrozoodporgci
metody bezpdredny
6. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie zawartci
zanieczyszczeorganicznych
7. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanieicieralngci w
bebnie Los Angeles
8. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamdoenawierzchni
drogowych
9. PN-5-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowanii@achnia z ttucznia
kamiennego
10. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanieutooodksztatcenia
nawierzchni podatnych i podita przez obaizenie piyt
11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar régnnawierzchni

planografem i tat.

10.2. Inne dokumenty
Nie wystepuja.



D-05.03.05 NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikamjhnicznej (SST)gswymagania ogoélne dotygeze wykonania
i odbioru rob6t budowlanych zg#anych z przebudaywdrogi gminnej nr 110257 relacji Kamienny Smug egiérsk na
odcinku od km 3+152,40 do km 4+200 na dziatkachaozonych numerami 309/2 i 340 obred§fiersk gm.Golub-Dobray
na rzecz Inwestora — Gminy Golub-Dobiizy
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna stanowi doktimeaetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatiiaob6t
w pkt. 1.1 .
1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia robdt zwanych z wykonywaniem
warstwy wizacej z betonu asfaltowego wg PN-S-96025:2000 [1@wierzchn¢ z betonu asfaltowego raca wykonywa
dla drég o kategorii ruchu od KR1 do KR6 wg ,Ka@lo typowych konstrukcji nawierzchni paihych
i potsztywnych”, IBDIM - 1997 [12] wg pouszego zestawienia:

Klasyfikacja drég wg kategorii ruchu
kategoria ruchu liczba osi obliczeniowych
100 kN/pas/dob
KR1 >12
KR2 od 13 do 70
KR3 od 71 do 335
KR4 od 336 do 1000
KR5 od 1001 do 2000
KR6 - 2000

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa peiiacza mineralnego o oktenym sktadzie i uziarnieniu.
1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszankanenalna z odpowiedspiiloscig asfaltu lub polimeroasfaltu,
wytworzona na gaico, w okrélony sposob, spetnigia okrélone wymagania.
1.4.3.Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfakioutazona i zagszczona.
1.4.4.Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czyki@a poprawia adhegjasfaltu do materiatow mineralnych
oraz zwiksza odporng btonki asfaltu na powierzchni kruszywa na odmywandd;; moze by dodawany do asfaltu lub
do kruszywa.
1.4.5. Podire pod warstw asfaltows - powierzchnia przygotowana do waémia warstwy z mieszanki mineralno-
asfaltowe].
1.4.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony Igtmi rozpuszczalnikami.
1.4.7.Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy wtposzawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.
1.4.8.Préba technologiczna — wytwarzanie mieszanki minerasfaltowej w celu sprawdzenia, czy jej $eiavosci s3
zgodne z receptaboratoryjn.
1.4.9.0dcinek prébny — odcinek warstwy nawierzchni (ogdkci co najmniej 50 m) wykonany w warunkach zbhych
do warunkow budowy, w celu sprawdzenia pracy gprzuzyskiwanych parametrow technicznych robot.
1.4.10.Kategoria ruchu (KR) — obgienie drogi ruchem samochodowym, wyoae w osiach obliczeniowych (100 kN) na
obliczeniowy pas ruchu na dab
1.4.11.Pozostale ok&enia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaimi podanymi w SST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Og6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pawdav SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 2.
2.2. Asfalt

Nalezy stosowd asfalt drogowy spetniagy wymagania okrdone w PN-C-96170:1965 [6]. W zalwosci od
rodzaju warstwy i kategorii ruchu nalestosowa asfalty drogowe podane w tablicy 1 i 2.
2.3. Polimeroasfalt

Jeeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje etemnie asfaltu modyfikowanego polimerami, to
polimeroasfalt musi spetniavymagania TWT PAD-97 IBDiM [13] i posiadaprobat techniczag.

Rodzaje polimeroasfaltow i ich stosowanie w zadéci od rodzaju warstwy i kategorii ruchodano w
tablicy 11 2.



2.4. Wypetniacz

Nalezy stosowdé wypetniacz, spelniaty wymagania okrdone w PN-S-96504:1961 [9] dla wypetniacza
podstawowego i zagiczego.

Przechowywanie wypetniacza powinnatlagodne z PN-S-96504:1961 [9].

Tablica 1. Wymagania wobec materiatléw do warsteigralnej z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materiatu Wymagania wobec materiatow w
zaleznosci od kategorii ruchu
nr normy KR 1lub KR 2 od KR 3 do KR 6
1 Kruszywo tamane granulowane wg PNiB-
11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a) ze skat magmowych i przeoboaych kI I, Il; gat.1, 2 KL 1, 119; gat.1
b) ze skat osadowych jw. jw.?
) z surowca sztucznegaugle pomie-dziowe
i stalownicze) jw. kl. I; gat.1
2 Kruszywo tamane zwykie
wg PN-B-11112:1996 [2] kl. 1, II; gat.1, 2 -
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] kl. 1, Il -
4 Grys i zwir kruszony z naturalnig
rozdrobnionego  surowca skalnego  wgkl. I, Il; gat.1, 2 kl. I; gat.1
WT/MK-CZDP 84 [15]
5 Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2 -
6 Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastpczy -
b) innego pochodzenia wg orzeczehigyty z odpylania, -
laboratoryjnego popioty lotne -
7 | Asfalt drogowy D 50, D 70, D50, D 70
wg PN-C-96170:1965 [6] D 100
8 Polimeroasfalt drogowy DES8O0 A,B,C, DES80 A,B,C,
wg TWT PAD-97 [13] DP80 DP80
1) tylko pod wzgédemscieralngci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak dla k. I;
gat. 1
2) tylko dolomity Kl. I, gat.1 w iléci < 50% m/m we frakcji grysowej w mieszance z  nymi
kruszywami, w ildci < 100% m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcyty i piaskowce

bez ograniczenia ifziowego
3) preferowany rodzaj asfaltu

Tablica 2. Wymagania wobec materiatléw do warstwyzgdej, wyrbwnawczej i wzmacnigej z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materiatu Wymagania wobec materiatow w
zaleznosci od kategorii ruchu
nr normy KR 1 lub KR 2 KR 3 do KR 6
1 | Kruszywo tamane granulowane wg PNiB-
11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a) z surowca skalnego kl. I, Il; gat.1, 2 K1, 119 gat.l, 2
b) z surowca sztucznegaugle pomiedziowe i
stalownicze) jw. kl. I; gat. 1
2 | Kruszywo tamane zwykie
wg PN-B-11112:1996 [2] kl. I, 1I; gat.1, 2 -
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] kl. 1, 1l -
4 | Grys i zwir kruszony z naturalnip
rozdrobnionego surowca skalnego wg WT/MK- Kl. I, 1I; gat.1, 2 K 1, 119 gat.1, 2
CZDP 84 [15]
5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2 -
6 | Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastpczy -
b) innego pochodzenia pyly z odpylania, -
w(g orzeczenia laboratoryjnego popioty lotne -
7 | Asfalt drogowy
wg PN-C-96170:1965 [6] D 50,D 70 D 50
8 | Polimeroasfalt drogowy DE30 A,B,C
wg TWT PAD-97 [13] - DES80 A,B,C,
DP30,DP80




[ 1) tylko pod wzgtdemscieralngci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla kl. I; gat. 1 |

Dla kategorii ruchu KR 1 lub KR 2 dopuszczg stosowanie wypetniacza innego pochodzenia, npy pyt
odpylania, popioty lotne z ygla kamiennego, na podstawie orzeczenia laboraiegg i za zgogInzyniera.
2.5. Kruszywo

W zaleznosci od kategorii ruchu i warstwy nedg stosowd kruszywa podane w tablicy 1 i 2. Skladowanie
kruszywa powinno odbywasie w warunkach zabezpiecaaych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem gninn
asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.
2.6. Asfalt uptynniony

Nalezy stosowa asfalt uptynniony spetniagy wymagania okrgone w PN-C-96173:1974 [7].
2.7. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowa drogowe kationowe emulsje asfaltowe spehtiajwymagania okéone w WT.EmA-99 [14].
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfedfgo powinien wykaza sic
mozliwoscig korzystania z nagbujgcego spratu:
— wytwérni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lulaygiym do wytwarzania mieszanek mineralno-asfaltowych
— ukladarek do ukladania mieszanek mineralno-asfaitbvitypu zagszczanego,
— skrapiarek,
- walcow lekkichsrednich i cezkich ,
- walcéw stalowych gtadkich ,
- walcéw ogumionych,
— szczotek mechanicznych lub/i innych adzen czyszcacych,
— samochoddéw samowytadowczych z przykryciem lub tesdmv.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycrce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiane” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw
4.2.1.Asfalt

Asfalt naley przewoz¢ zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991TEnsport asfaltow drogowych
moze odbywa si¢ w:
— cysternach kolejowych,
— cysternach samochodowych,
— bebnach blaszanych,
lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanyaep Irzyniera.
4.2.2.Polimeroasfalt

Polimeroasfalt naley przewozt zgodnie z zasadami podanymi w TWT-PAD-97 IBDIM [18az w aprobacie
techniczne;.
4.2.3.Wypelniacz

Wypetniacz luzem nahy przewozé w cysternach przystosowanych do przewozu mateviakypkich,
umazliwiajacych roztadunek pneumatyczny. Wypetiacz workowarggna przewozi dowolnymisrodkami transportu w
spos6b zabezpieczony przed zawilgoceniem i uszkoeizeworkow.
4.2.4.Kruszywo

Kruszywo mana przewozi dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpiegzaih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymariteuszywa lub jego frakcjami i nadmiernym zawitgmiem.
4.2.5.Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nale przewozt pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w czasie
transportu i podczas oczekiwania na roztaduneks @zasportu od zatadunku do roztadunku nie powipezekraczéa 2
godzin z jednoczesnym spetnieniem warunku zach@wviamperatury wbudowania. Zaleca stosowanie samochodéw
termoséw z podwojnymiicianami skrzyni wypos@nej w system ogrzewczy.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@O0M,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje si w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lulagtym zapewniajcej
prawidtowe dozowanie sktadnikéw, ich wysuszenieyimieszanie oraz zachowanie temperatury sktadnik@etowej
mieszanki mineralno-asfaltowej. Dozowanie skladmikév tym take wstpne, powinno by wagowe i zautomatyzowane
oraz zgodne z receptDopuszcza si dozowanie ohjtosciowe asfaltu, przy uwzetinieniu zmiany jego gptasci w
zaleznosci od temperatury. Dla kategorii ruchu od KR5 #d&6 dozowanie sktadnikéw powinno bysterowane
elektronicznie. Tolerancje dozowania skladnikow mowgynost: jedna dzialka elementarna wagi, wadlie



przeptywomierza, lecz nie wiej nz £ 2 % w stosunku do masy skladnikazele jest przewidziane dodanigodka
adhezyjnego, to powinien on bgozowany do asfaltu w sposéb i wsibtach okrélonych w recepcie. Asfalt w zbiorniku
powinien by ogrzewany w sposob fredni, z uktadem termostatowania, zapevguigin utrzymanie statej temperatury z
tolerancj = 5° C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wyosi

-dlaD 50 od 145C do 165 C,
-dlaD 70 od 140C do 166 C,
- dla D 100 od 135C do 166 C,
- dla polimeroasfaltu -  wg wskaz@roducenta polimeroasfaltu.

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minemdndodaniu wypetniacza uzyskata
whasciwg temperatuy. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna bywyzsza o wgcej niz 3¢° C od
maksymalnej temperatury mieszanki mineralno-asfadjo

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powiwgnost:

-zD50 od 14@ do 176 C,
-zD70 od 135C do 165 C,
-zD 100 od 130C do 166 C,
- z polimeroasfaltem - wg wskazaroducenta polimeroasfaltu.

5.3. Przygotowanie podiga
Podiaze pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinnat bwyprofilowane i réwne. Powierzchnia
podtaza powinna b¥ sucha i czysta. Nieréwia podtaza pod warstwy asfaltowe nie powinnydyicksze od podanych w

tablicy 7.
Tablica 7. Maksymalne nier6wéa podtaza pod warstwy asfaltowe, mm
Lp. Drogi i place Podlze pod warstw
scieralmy WigzaCa i wzmacniagca
1 | Drogi klasy A, Si GP 6 9
2 | Drogiklasy GiZ 9 12
3 | Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 12 15

W przypadku gdy nieréwrci podiaza @ wieksze od podanych w tablicy 7, pogéonaley wyréwna poprzez
frezowanie lub uteenie warstwy wyréwnawczej. Przed razmiem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego tqued
nalezy skropt emulsj asfaltowg lub asfaltem uptynnionym w ikci ustalonej w SST. Zalecane §@ asfaltu po
odparowaniu wody z emulsji lub uptynniacza podantaklicy 8. Powierzchnie czotowe krasmikow, wtazéw, wpustow
itp. urzdzen powinny by pokryte asfaltem lub materiatem uszczelggm okrélonym w SST i zaakceptowanym przez

Inzyniera.
Tablica 8. Zalecane ifgi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolugj uptynniacza z asfaltu uptynnionego
Podtaze do wykonania warstwy llos¢ asfaltu po odparowaniu wody
Lp. z mieszanki betonu asfaltowego z emulsji lub uptynniacza z asfalfu
uplynnionego, kg/m
Podlae pod warstw asfaltovy
1 | Podbudowa/nawierzchnia ttuczniowa 0d0,7do 1,0
2 |Podbudowa z kruszywa stabilizowanggo 0d 0,5do 0,7
mechanicznie
3 | Podbudowa z chudego betonu lub gruntu 0d 0,3do 0,5
stabilizowanego cementem
4 | Nawierzchnia asfaltowa o chropowatej 0d 0,2do 0,5
powierzchni

5.4. Pohczenie medzywarstwowe
Kazda utozong warstwe nalezy skropt emulsp asfaltows lub asfaltem uptynnionym przed dleniem nasipnej, w
celu zapewnienia odpowiedniego gpmdenia midzywarstwowego, w il&i ustalonej w SST. Zalecane §@ asfaltu po
odparowaniu wody z emulsji asfaltowej lub uptynziacpodano w tablicy 9.
Tablica 9. Zalecane ifgi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltoluj uptynniacza z asfaltu uptynnionego
llos¢ asfaltu po odparowaniu wody z
Lp. Pokczenie nowych warstw emulsji lub uptynniacza z asfaltu
uptynnionego kg/m

1 | Podbudowa asfaltowa

2 | Asfaltowa warstwa wyrownawcza Ilib 0d 0,3do 0,5
wzmachiajca
3 | Asfaltowa warstwa wizaca od 0,1 do 0,3

Skropienie powinno hy wykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianymodparowanie wody lub
ulotnienie uptynniacza; orientacyjny czas wyprzetdaevynosi co najmniej:
- 8h przyildci powyzej 1,0 kg/m emulsiji lub asfaltu uptynnionego,



- 2h przyilgciod 0,5 do 1,0 kg/fremulsji lub asfaltu uptynnionego,
- 0,5 h przy iléci od 0,2 do 0,5 kg/fremulsji lub asfaltu uptynnionego.

Wymaganie nie dotyczy skropienia raarmgtaczarki.
5.5. Warunki przystapienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegaeby uktadana, gdy temperatura otoczenia jest niszaiod +5C
dla wykonywanej warstwy gruoi + 8 cm i + 18 C dla wykonywanej warstwy grubd < 8 cm. Nie dopuszczacsi
ukladania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokryottazu, podczas opaddéw atmosferycznych oraz silnegorwviat
(V - 16 m/s).
5.6. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna¢bybudowywana uktadagkwyposaong w uklad z automatycznym
sterowaniem grubgi warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dolemtacy projektovg. Temperatura mieszanki
wbudowywanej nie powinna bynizsza od minimalnej temperatury mieszanki podanej keiep 5.2. Zagszczanie
mieszanki powinno odbywasic bezzwlocznie zgodnie ze schematem pgtzeyalca ustalonym na odcinku prébnym.
Pocatkowa temperatura mieszanki w czasie¢ggagzania powinna wyndasnie mniej ni:

- dla asfaltu D 50 13aC,
- dla asfaltu D 70 125C,
- dla asfaltu D 100 12aC,

- dla polimeroasfaltu - wg wskazg@roducenta polimeroasfaltéw.

Zagszczanie nalg rozpoca¢ od kravedzi nawierzchni ku osi. Wskaik zag:szczenia ulbonej warstwy
powinien by zgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 i GicZa w nawierzchni powinny Bywykonane w linii
prostej, réwnolegle lub prostopadle do osi drogiacZa w konstrukcji wielowarstwowej powinny byprzesunjte
wzgledem siebie co najmniej o 15 cm.aZta powinny by catkowicie zwjzane, a przylegage warstwy powinny hyw
jednym poziomie. Acze robocze powinno bydéwno obcgte i powierzchnia obetej krawedzi powinna by posmarowana
asfaltem lub oklejona samoprzyleptasma asfaltowo-kauczukogv Sposdb wykonywania @z roboczych powinien ldy
zaakceptowany przez4yniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykénbadania asfaltu, wypetniacza oraz kruszyw
przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralnalésivej i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.
6.3. Badania w czasie robd6t
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wytwarzania mieszanki minevadsfaltowej podano w
tablicy 11.
6.3.2.Skfad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej galea wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001:1967 \8yniki
powinny by zgodne z receptlaboratoryjm z tolerancy okreslona w tablicy 10. Dopuszczagsivykonanie badainnymi
réwnowanymi metodami.
6.3.3.Badanie wiéciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetrag i temperatug mieknienia asfaltu.
6.3.4.Badanie witciwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg zaytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotné¢ wypetniacza.

Tablica 11. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw podczas wytwarzania mieszanki minerasfaltowej

Czestotliwos¢ badan
Lp. Wyszczegblnienie bada Minimalna liczba badana dziennej
dzialce roboczej
1 | Sktad i uziarnienie mieszanki mineralnot 1 probka przy produkcji do 500 Mg
asfaltowej pobranej w wytworni 2 prébki przy produkcji ponad 500 Mg
2 | Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
3 | Wihasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4 | Wiasciwosci kruszywa przy kadej zmianie
5 | Temperatura sktadnikow mieszanki dozér cygty
mineralno-asfaltowej
6 | Temperatura mieszanki mineralno- kazdy pojazd przy zatadunku i w czas|e
asfaltowej wbudowywania
7 | Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej jw.
8 | Wihasciwosci prébek mieszanki mineralng- jeden raz dziennie
asfaltowej pobranej w wytworni
Ip.1i1p.8 — badania magoy¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000 [10]

6.3.5.Badanie wtaciwosci kruszywa
Przy kadej zmianie kruszywa nadg okresli¢ klas: i gatunek kruszywa.



6.3.6.Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki mineralsfaégowej

Pomiar temperatury skltadnikdw mieszanki mineraséaltowej polega na odczytaniu temperatury naiskal
odpowiedniego termometru zamontowanego na otaczamraperatura powinna bygodna z wymaganiami podanymi w
recepcie laboratoryjnej i SST.
6.3.7.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltgpad¢ga na kilkakrotnym zanurzeniu termometru wszéace
i odczytaniu temperatury.

Doktadng¢ pomiarux 2° C. Temperatura powinna dggodna z wymaganiami podanymi w SST.
6.3.8.Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wygtu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocerzealnej jej wyghdu w czasie produkciji,
zatadunku, roztadunku i wbudowywania.
6.3.9.Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej naje okresla¢ na probkach zagzczonych metad Marshalla.
Wyniki powinny by¢ zgodne z receptaboratoryjn.
6.4. Badania dotycgce cech geometrycznych i wkgiwosci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego
6.4.1 Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z betastaltowego podaje tablica 12.

Tablica 12. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw

1 | Szerokéc¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o diégol km

2 | Rowna¢ podiuzna warstwy kady pas ruchu planografem lubgaio 10 m

3 | Rbwnd¢ poprzeczna warstwy nie rzadziej o 5m

4 | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidvatjugasci 1 km

5 | Rzdne wysokéciowe warstwy | pomiar kdnych niwelacji podianej i poprzecznej

oraz usytuowania osi wedtug

6 | Uksztaltowanie osi w planie dokumentacji budowy

7 | Grubg¢ warstwy 2 probki z kadego pasa o powierzchni do 3000 nf
8 | Zlacza podiune i poprzeczne cala diugozigcza

9 | Krawedz, obramowanie warstwy cata diugo

10 | Wyghd warstwy ocena gijta

11 | Zagszczenie warstwy 2 probki z ¥@ego pasa o powierzchni do 3000
12 | Wolna przestrzew warstwie jw.

6.4.2.Szerokd¢ warstwy

Szeroké¢ warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinn& lzgodna z dokumentagcprojektovy, z toleranci
+5 cm. Szerok& warstwy asfaltowej tej potazonej, nie ograniczonej kragnikiem lub opornikiem w nowej konstrukcji
nawierzchni, powinna liyszersza z kalej strony co najmniej o grubdwarstwy na niej potmnej, nie mniej jednak ai5
cm.
6.4.3.Réwnas¢ warstwy

Nieréwndci podiuzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego migraeg BN-68/8931-04 [11] nie powinny
by¢ wieksze od podanych w tablicy 13.
Tablica 13. Dopuszczalne nierévéaowarstw asfaltowych, mm

Lp. Drogi i place Warstwa | Warstwa Warstwa
scieralna Wigzgca | wzmacniajca

Drogi klasy A, S i GP 4 6 9

Drogi klasy G i Z 6 9 12

1
2
3 | Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 9 12 15
.4.4.Spadki poprzeczne warstwy
Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegmdwnkach prostych i na tukach powinnyc¢bygodne z

dokumentagj projektow, z tolerancgj + 0,5 %.
6.4.5.Rzedne wysokéciowe

Rzzdne wysokéciowe warstwy powinny byyzgodne z dokumentacprojektows, z toleranci £ 1 cm.
6.4.6.Uksztattowanie osi w planie

Os$ warstwy w planie powinna kyusytuowana zgodnie z dokumentggjojektows, z tolerangi 5 cm.
6.4.7.Gruba¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna b zgodna z grubiwia projektowvs, z toleranci + 10 %. Wymaganie to nie dotyczy
warstw o grubéci projektowej do 2,5 cm dla ktérej tolerancja wgna5 mm i warstwy o grubizi od 2,5 do 3,5 cm, dla
ktorej tolerancja wynost 5 mm.
6.4.8.Ztacza podtane i poprzeczne

Ztagcza w nawierzchni powinny bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofmdio osi. Zdcza w
konstrukcji wielowarstwowej powinny Byprzesunjte wzgkdem siebie co najmniej o 15 cm.aZta powinny by
calkowicie zwjzane a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

6



6.4.9.Krawedz, obramowanie warstwy
Warstwascieralna przy opornikach drogowych i gdzeniach w jezdni powinna wystaévad 3do 5 mm ponad
ich powierzchng. Warstwy bez opornikéw powinny bywyprofilowane a w miejscach gdzie zaszta konieézmbcicia
pokryte asfaltem.
6.4.10.Wyglad warstwy
Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien éigdnoliy tekstug, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, tuszegcych sé i spckanych.
6.4.11.Zagszczenie warstwy i wolna przestfizer warstwie
Zagszczenie i wolna przestizev warstwie powinny by zgodne z wymaganiami ustalonymi w SST i recepcie
laboratoryjne;j.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0@ANymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonwahsfvego.
8. ODBIOR ROBOT
Ogblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8. Roboty uznaje ga
wykonane zgodnie z dokumentagjrojektovws i SST, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pktu
6 i PN-S-96025:2000[10] daly wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndéci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 iwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robét, zgodnie z zatwierdzonym prejekbrganizacji ruchu,
- dostarczenie materiatow,
— wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itfensport na miejsce wbudowania,
— posmarowanie lepiszczem kredei urzdzen obcych i krawznikdw,
— skropienie midzywarstwowe,
— roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowe;j,
— obckcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,
- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclamie;.
4) 10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzch
drogowych.Zwir i mieszanka
2. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywamane do nawierzchni
drogowych
3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawienzch
drogowych. Piasek
4.PN-B-11115:1998 Kruszywa mineralne. Kruszywa sztucznewla stalowniczego
do nawierzchni drogowych
5. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftowe. Pakowanie, znakue
i transport
6. PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfaltyghwe
7. PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty ymplione AUN do nawierzchni
drogowych
8. PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody Madaas mineralno-
bitumicznych i nawierzchni bitumicznych
9. PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Woypetniacz kamienny do mas
bitumicznych
10. PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie aefad.
Wymagania
11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowied nawierzchni planografer
i fata
10.2. Inne dokumenty
12.Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygdtsztywnych. IBDIM, Warszawa, 1997
13.Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasfaltygdve. TWT-PAD-97. Informacje, instrukcje - zeszy, 5
IBDIM, Warszawa, 1997
14.Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &@fed EmA-99. Informacje, instrukcje - zeszyt 60,DiBl,
Warszawa, 1999



15.WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jakb gryséw i zwirbw kruszonych z naturalnie rozdrobnionego
surowca skalnego przeznaczonego do nawierzchnodnpgh, CZDP, Warszawa, 1984

16.Zasady projektowania betonu asfaltowego oekszonej odpornizi na odksztatcenia trwate. Wytyczne oznaczania
odksztatcenia i modutu sztywém mieszanek mineralno-bitumicznych mefquktzania pod obgieniem statycznym.
Informacje, instrukcje - zeszyt 48, IBDIM, Warszaw895

17.Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjrdaa 2 marca 1999 r. w sprawie warunkéw technichnyc
jakim powinny odpowiadadrogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43299 r., poz. 430).

D-05.03.09 NAWIERZCHNIA POJEDYNCZO POWIERZCHNIOWO UTRWALANA
1.WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikamjhnicznej (SST)gswymagania ogoélne dotygeze wykonania
i odbioru rob6t budowlanych zg#anych z przebudaywdrogi gminnej nr 110257 relacji Kamienny Smug egiérsk na
odcinku od km 3+152,40 do km 4+200 na dziatkachaozonych numerami 309/2 i 340 obredfiersk gm.Golub-Dobray
na rzecz Inwestora — Gminy Golub-Dobhiizy
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna stanowi doktimeaetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatiiaob6t
w pkt. 1.1 .
1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z wykonaniem
pojedynczego powierzchniowego utrwalenia nawierzoardrogach obgrzonych ruchem od lekkiego doggkiego.

Zakczony do niniejszej specyfikacji zaknik pt. ,Projektowanie powierzchniowego utrwakenWytyczne i
zalecenia” [7] mae by wykorzystywany przy oki&aniu rodzaju powierzchniowego utrwalenia, rodzagkcji kruszywa
i lepiszczaiich iléci.

Zakres rob6t oltych niniejsa specyfikacy (SST) obejmuje wykonanie:
— pojedynczego powierzchniowego utrwalenia nawiergchn
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Pojedyncze powierzchniowe utrwalenie nawierzchni

Pojedyncze powierzchniowe utrwalenie nawierzclasit jzabiegiem utrzymaniowym polegajm na kolejnym
roztozeniu:
— warstwy lepiszcza,

— warstwy kruszywa o gskiej frakcji. ; ; :

1.4.2.Pozostate okigenia

Pozostale okitenia podstawowegszgodne z obowzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pit.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotysee robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgre materiatow

Ogdlne wymagania dotygee materialdw podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagamélne” pkt 2.
2.2. Kruszywa
2.2.1.Wymagania dotycgce kruszyw

Kruszywa do powierzchniowego pojedynczego utrwialenawierzchni powinny odpowiadawymaganiom
podanym w SST D-05.03.08 ,Nawierzchnia podwojnigvigozchniowo utrwalana” pkt 2.2.1.
2.2.2.Warunki dostaw kruszyw

Warunki dostaw kruszyw powinny odpowigdavymaganiom podanym w SST D-05.03.08 ,Nawierzchnia
podwdjnie powierzchniowo utrwalana” pkt 2.2.2.
2.2.3.Sktadowanie kruszyw

Sktadowanie kruszyw powinno odpowigdaymaganiom podanym w SST D-05.03.08 ,Nawierzchpadwadjnie
powierzchniowo utrwalana” pkt 2.2.3.
2.3. Lepiszcza
2.3.1.Wymagania dla lepiszczy

Lepiszcza do pojedynczego powierzchniowego utmialpowinny odpowiadawymaganiom podanym w SST D-
05.03.08 ,Nawierzchnia podwadjnie powierzchniowonstana” pkt 2.3.1.
2.3.2.Sktadowanie lepiszczy

Sktadowanie lepiszczy powinno odpowiad@ymaganiom podanym w SST D-05.03.08 ,Nawierzchptidwdjnie
powierzchniowo utrwalana” pkt 2.3.2.



3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogo6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” Pkt
3.2. Sprat do wykonania powierzchniowego utrwalenia

Sprzt do wykonania powierzchniowego utrwalenia zostadany w SST D-05.03.08 ,Nawierzchnia podwdjnie
powierzchniowo utrwalana” pkt 3.2.

3.3. Wymagania dla sprztu

Wymagania dla spetu zostaty podane w SST D-05.03.08 ,Nawierzchnidvpg@jnie powierzchniowo utrwalana”

pkt 3.3.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine” pkt 4.
4.2. Transport kruszyw

Transport kruszyw powinien odpowigdawymaganiom podanym w SST D-05.03.08 ,Nawierzchpoawojnie
powierzchniowo utrwalana” pkt 4.2.

4.3. Transport lepiszczy

Transport lepiszczy powinien odpowigdaymaganiom podanym w SST D-05.03.08 ,Nawierzctpodwdjnie
powierzchniowo utrwalana” pkt 4.3.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@O0®M,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zalazenia ogdlne

Powierzchniowe utrwalenie powierzchni jest zal®egi utrzymaniowym, ktoéry pozwala na uszczelnienie
istniejacej nawierzchni, zapewnia dobre wdavosci przeciwpdlizgowe warstwyscieralnej, natomiast nie wptywa na
poprave jej nasnosci i rownasci.

Nawierzchnia, na ktérej ma byvykonane powierzchniowe utrwalenie, powinna byyremontowana, posiafla
wiasciwy profil podtuzny i poprzeczny oraz powierzclgncharakteryzujca sic duzg jednorodnécia pod wzgtdem
twardasci i tekstury.

5.3. Projektowanie powierzchniowego utrwalenia
5.3.1.0cena stanu powierzchni istrjegj nawierzchni

Dla ustalenia rzeczywistej Hoi lepiszcza i wielkéci frakcji kruszywa pojedynczego powierzchniowego
utrwalenia, nalgy ocené tekstue powierzchni istniejcej nawierzchni. Przy ustalaniu tekstury powierichimwalanej
mozna poshay¢ sie klasyfikach zamieszczonw tablicy 5.

Tablica 5. Klasyfikacja stanu powierzchni utrwalpmawierzchni

Lp. Wyglad i opis powierzchni nawierzchni @iokaic tekstury™
HS
1 | Nawierzchnia uboga w lepiszcze, np. mieszankienaiimo- HS>1,7
bitumiczne bardzo otwarte i mocno porowate
2 | Nawierzchnia uboga w lepiszcze, np. mieszankienaiimo- 1,2<HS<1,7

bitumiczne porowate

3 | Nawierzchnia wygtadzona, np. mieszanki mineralno-0,8<HS<1,2
bitumiczne o strukturze zamkiej bez wysikow lepiszcza

4 | Nawierzchnia bogata w lepiszcze wykaraj tendencje do 0,4<HS<0,8
wystepowania wysikow lepiszcza lub zaprawy

5 | Nawierzchnia bogata w lepiszcze, z tendemly pocenia HS<0,4
lub z licznymi remontami egtkowymi
1) Pomiar gtbokasci tekstury piaskiem kalibrowanym zostat podanywieislenia tego
parametru.

Przy okrdlaniu stanu powierzchni dopuszcza stosowanie przez Wykonagadnnych metod oceny stanu
nawierzchni zaaprobowanych przezyniera.
5.3.2.Ustalenie ildci gryséw

Ustalona ilé¢ kruszywa frakcji 4/7 do wykonania utrwalenia wyns7 litréw/ne.
5.3.3.Ustalenie ildci lepiszcza

Ustalona ilé¢ lepiszcza do wykonania utrwalenia wynosi 1,2 Kg/m
5.4. Zapewnienie przyczepnsi aktywnej lepiszcza do kruszywa

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia Wykonawneze przysipi¢ tylko wowczas, gdy przyczepéio
aktywna kruszywa do wybranego rodzaju emulsji éllorea zgodnie z normBN-70/8931-08 [3] bdzie wicksza od 85%.
Jezeli przyczepnéé aktywna ldzie mniejsza od 85%, to najeja zwiekszy¢ przez ogrzanie, wysuszenie lub odpylenie
kruszywa bezpgednio przed jego rozéeniem na nawierzchni. Przy stosowaniu do powierpetgo utrwalenia innych
lepiszczy nk emulsja asfaltowa, przyczepidoaktywrny mozna zwiekszy¢ przez zastosowanie otoczonego kruszywa na
goraco.




5.5. Warunki przystapienia do robot
Warunki przysipienia do wykonania pojedynczego powierzchniowegwalenia okrélono w SST D-05.03.08
»,Nawierzchnia podwdjnie powierzchniowo utrwalan&t .5.
5.6. Odcinek prébny
Zasady wykonania odcinka prébnego dloro w SST D-05.03.08 ,Nawierzchnia podwdjnie pawahniowo
utrwalana” pkt 5.6.
5.7. Oczyszczenie istnigpej nawierzchni
Istniegca nawierzchnia powinna &yprzygotowana zgodnie z wymaganiami podanymi w 3505.03.08
.Nawierzchnia podwdjnie powierzchniowo utrwalan&t p.7.
5.8. Oznakowanie robot
Zasady wykonania oznakowania robot dlaro w SST D-05.03.08 ,Nawierzchnia podwojnie paeehniowo
utrwalana” pkt 5.8.
5.9. Rozkladanie lepiszcza
Lepiszcze naleg rozklad@ zgodnie z wymaganiami podanymi w SST D-05.03.0&wi¢rzchnia podwdjnie
powierzchniowo utrwalana” pkt 5.9.
5.10. Rozktadanie kruszywa
Kruszywo naley rozktad@ zgodnie z wymaganiami podanymi w SST D-05.03.0&wi¢rzchnia podwdjnie
powierzchniowo utrwalana” pkt 5.10.
5.11. Walowanie
Watowanie nalgy wykonywa zgodnie z wymaganiami podanymi w SST D-05.0388wierzchnia podwdjnie
powierzchniowo utrwalana” pkt 5.11.
5.12. Oddanie nawierzchni do ruchu
Nawierzchnia mge by oddana do ruchu zgodnie z ustaleniami podanymiS¥ $-05.03.08 ,Nawierzchnia
podwadjnie powierzchniowo utrwalana” pkt 5.12.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Badania przed przysdpieniem do robot
Zakres badaprzed przysipieniem do robot powinien odpowiadaakresowi badapodanemu w SST D-05.03.08
.Nawierzchnia podwdjnie powierzchniowo utrwalant 6.2.
6.3. Badania w czasie robét
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie rob6t powinny odpowiddaymaganiom podanym w SST
D-05.03.08 ,Nawierzchnia podwojnie powierzchniowtonalana” pkt 6.3.
6.4. Badania dotycgce cech geometrycznych wykonanego powierzchniowego
utrwalenia
Cechy geometryczne wykonanego powierzchniowegealgnia powinny b§ zgodne z wymaganiami podanymi
w SST D-05.03.08 ,Nawierzchnia podwojnie powierzchvo utrwalana” pkt 6.4.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0@ANymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego pojedynczego powiemimwego utrwalenia.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagjrojektows, SST i wymaganiami bkyniera, jeel
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy piatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 M(jednego metra kwadratowego) pojedynczego powlgripovego utrwalenia nawierzchni
obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robét,
— transport i skladowanie kruszyw,
— transport i skladowanie lepiszczy,
- dostaw i prag sprztu do robdt,
— przygotowanie powierzchni nawierzchni do wykongmiavierzchniowego utrwalenia (ocena, oczyszczenie),
— prace projektowe przy ustaleniudéd materiatow,
— roziozenie lepiszcza,
— pojedyncze (lub podwojne) rozenie kruszywa,
- walowanie,



— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniejz
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Spis przepiséw zwrzanych podano w SST D-05.03.08 ,Nawierzchnia podiggpowierzchniowo utrwalana” pkt
10.

D - 04.04.04a POBOCZA (SPECYFIKACJA ZASTEPCZA)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikamjhnicznej (SST)gswymagania ogoélne dotygeze wykonania
i odbioru rob6t budowlanych zg#anych z przebudaywdrogi gminnej nr 110257 relacji Kamienny Smug egiérsk na
odcinku od km 3+152,40 do km 4+200 na dziatkachaozonych numerami 309/2 i 340 obretfiersk gm.Golub-Dobray
na rzecz Inwestora — Gminy Golub-Dohiizy
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna stanowi doktimeaetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatijaob6t
w pkt. 1.1 .

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awanych z wykonaniem
i odbiorem nawierzchni pobocza z gruzu betonowego.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Gruz betonowy - odpadowy materiat budowlany w @oispottuczonych wyrobéw, pochagzich z rozbidrki

stabilizacji gruntu cementem.

1.4.2. Pozostate okienia podstawowegszgodne z obowkzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami

podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne]’'pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotysee robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0[t] pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgre materiatow

Og6lne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pawdav SST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogolne” [1] pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot

2.2.1.Zgodnd¢ materiatdw z dokumentagcprojektowy

Materiaty do wykonania nawierzchni pobocza z gruzetonowego powinny I8y zgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowej lub SST.
2.2.2.Gruz betonowy.

Gruz betonowy pochodzi z rozbiérki istrgegj nawierzchni drogi z gruntu stabilizowanego cetem. Gruz na
nawierzchng pobocza powinien iy
- moaozliwie najtrwalszy, nie krusgy sk, bez ziaren stabych o wytrzymééd znacznie rénigcej st od kruszywa

zasadniczego,

— czysty i w miag mozliwosci bez domieszek zaprawy ze starej konstrukcji,

— o0 réznych wymiarach, np. obejmugy kawaitki o wymiarach do 16 cm, gruby gruzrednicy 6-14 cm, tluczé z gruzu
o wymiarach 35 cm i 5-8 cm, kliniec ceglany+2 cm i miat z gruzu (odsiewki ceglane)5 cm).

W przypadku braku wystarczaych ustalé w dokumentacji projektowej, rodzaj materiatu dlaelnzynier na
wniosek Wykonawcy. Skladowanie gruzu powinno odbywsic w warunkach zabezpieczaych go przed
zanieczyszczeniem i nawodnieniem.
2.2.3.Inne materiaty

Do materiatéw innych, stosowanych przy budowiequdly z gruzu, magnalezec:

— gruby piasek lulzwirek zas¢pujacy miat z gruzu ceglanego,

— woda stosowana przy watowaniu podbudowyzfleaczysta woda z rzek, jezior, stawdw i innych mtildw otwartych
oraz woda studzienna i wodaggbwa; nie nalgy stosowa wody z widocznymi zanieczyszczeniami, smieciami,
roslinnoscig wodry, odpadami przemystowymi, kanalizacyjnymi itp.).

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”gki 3.

3.2. Sprat stosowany do wykonania robot

Wykonawca przysgpujacy do wykonania podbudowy z gruzu ceglanego powinig/kaza sie mazliwoscia
korzystania z nagpujgcego spretu:

— $rodkoéw transportu gruzu, np. samochodéw wywrotekmachoddéw skrzyniowych, ggnikébw z przyczepami
skrzyniowymi,

— walca lekkiego, np. o masie do 6 t,

- ew. réwniarek, spycharek,

- przewanych zbiornikobw do wody, zaopatrzonych wadzenia do rozpryskiwania wody,

- szablonu ggnionego do raielania gruzu.



4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycrce transportu

Ogoblne wymagania dotygze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagéine” [1] pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Gruz mana przewozi dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpiegaajh go przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatamaiwilgoceniem.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-M@00 ,Wymagania ogélne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robot

Konstrukcja i sposéb wykonania robo6t powinny tagodne z dokumentagcjprojektowy i SST. W przypadku
braku wystarczagych danych mia korzysté z ustalé podanych w niniejszej specyfikacji oraz z inforih@odanych w
zakczniku 1.

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robét obejmayj
1. roboty przygotowawcze,
2. wykonanie nawierzchni pobocza,
3. roboty wykaiczeniowe.
5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przyapieniem do robét nalg, na podstawie dokumentacji projektowej, SST lidkaza Inzyniera:
— ustali lokalizacg terenu robot,
- przeprowad#i obliczenia i pomiary geodezyjne niedme do szczeg6towego wytyczenia robét oraz ustaldanych

wysokasciowych,

Zaleca s korzystanie z ustale SST D-01.00.00 [2] w zakresie niedmym do wykonania robét
przygotowawczych.
5.4. Zasady wykonania nawierzchni

Konstrukcja i sposéb wykonania nawierzchni pobarzauzu betonowego powinny bygodne z dokumentag;j
projektows i SST, a w przypadku braku wystarcgajch ustalé, mazna przyjmowa:
— gruba¢ i konstrukcg podbudowy - wedtug dokumentaciji,
— sposéb wykonania podbudowy - wedtug ustgdanktéw 5.5+ 5.6 niniejszej SST, pod warunkiem akceptacjyhiera.
5.5. Przygotowanie podiga

Koryto pod podbudow nalezy wykona o gkbokasci i spadku poprzecznym wedtug ustaldokumentacii
projektowej. Sposéb wykonania koryta, jego profitowa i zagszczania podiza powinien odpowiadawymaganiom SST
D-04.01.01 [4 i 5]. Ewentualne wykonanie robét zmwh powinno odpowiadawymaganiom SST D-02.00.00 [3].
Podtaze gruntowe, po wykonaniu koryta, powinnotlsawatowane lekkim walcem do profilu, odpowiagt@go profilowi
jezdni lub ubite przy iyciu wody do polewania. Praktycznie, patiaziemne powinno léytak zagszczone, aby pojazdy
poruszajce st po nim nie pozostawiaty wkszychsladow.
5.6. Wykonanie nawierzchni pobocza

Przed wbudowaniem w nawierzchnittuczen betonowy naley posegregow@a na frakcje, zalmie od
przeznaczenia. Najgksze ziarna nie magby¢ wigksze od 2/3 grubei zagiszczonej warstwy. Na przygotowanym
podiazu ukltada s ttuczer gruzowy o wymiarach 4 do 8 cm, wargtgrubagci 10 do 14 cm. W razie rozsypania gruzu
0 wickszejsrednicy naley przed watowaniem przettuc taki gruz miotkami. t¢peie lekko polewajc wody watuje s¢
podbudow walcem o masie do 6 t. Podczas walowania arte@rzy¢ sie wgkebienia, ktére naley zasypé ttuczniem
gruzowym érednicy 3 do 5 cm i uwalowa Nie naley przewatlowywa podbudowy gruzowej, gdymoze nasipi¢
rozproszkowanie gruzu, co zmniejsza wytrzyndéezdni przeznaczonej do udefizkdt pojazdéw. W ostatnim stadium
watowania dodaje siwarstwe miatu gruzowego (kfica ceglanego lub odsiewek ceglanyef2® mm) o grubéci warstwy
1+2 cm lub tak samy warstve zwiru lub grubego piasku. Nalg zwréck uwag;, aby nadmiar wody, aytej przy
zagszczaniu warstwy gruzu, nie spowodowat rogozenia podiea. Spadki poprzeczne muysby¢ dostosowane do
spadkéw przysziej nawierzchni ulepszonej, jednakvzgledu na nagkliwos¢ gruzu wskazane jest zgkiszy¢ spadki
poprzeczne do 3%.
5.7. Roboty wykaiczeniowe

Roboty wykdiczeniowe powinny by zgodne z dokumentagijprojektov i SST. Do robot wykaczeniowych
nalezag prace zwizane z dostosowaniem wykonanych robot do isfoyeh warunkéw terenowych, takie jak:
— niezkxdne uzupetnienia zniszczonej w czasie robéitrmoosci, tj. zatrawienia, krzewdw, ew. drzew,
— roboty poradkujace otoczenie terenu robot.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6I[1] pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien przedstalnizynierowi raport o wiéciwosciach materiatow
przeznaczonych do budowy z ewentualnymi wynikanaiabajesli byty przewidziane przez dokumentagjrojektowvy lub
SST.



6.3. Badania w czasie robot
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw, ktére naley wykona w czasie robét podaje tablica 1.
Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw w czasie robot

Lp. WyszczegOdlnienie robot €gztotliwos¢ bada Wartasci
dopuszczalne
1 | Wytyczenie robét lraz Wg pktu 5
2 | Roboty przygotowawcze Ocenagla Wg pktu 5
3 | Wykonanie nawierzchni pobocza Ocena cigla Wg pktu 5
Z gruzu betonowego
4 | Roboty wykaczeniowe Ocena gita Wg pktu 5

6.4. Badania wykonanych robét
Po zakaczeniu rob6t naley ocenté wizualnie i na podstawie pomiaréw:
- wyglad zewrgtrzny wykonanej podbudowy z gruzu betonowego,
- poprawnd¢ profilu podiwnego i poprzecznego, z toleranci 0,5% lub z przéwitem pomgdzy wykonan
nawierzchrg a trzymetrow tatg w kierunku poprzecznyms 10 mm i w kierunku poditnym< 12 mm,
- szerokdé¢ pobocza, z doktadsoia -5 cm i +10 cm,
- grubas¢ warstwy lub warstw nawierzchni, z doktadoi £ 1 cm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-M@OM,Wymagania ogélne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednost obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-@0® ,Wymagania ogolne” [1] pkt 8.Roboty uznaje sa
wykonane zgodnie z dokumentacprojektovs, SST i wymaganiami kyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania
z zachowaniem tolerancji wedtug pktu 6 daty wymikizytywne.
8.2. Odhiér robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj
- ew. wykonanie koryta,
Odbiér tych robét powinien lyzgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,Wymaigaogdine” [1] oraz
niniejszej SST.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” jkj 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fmawierzchni z gruzu betonowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— przygotowanie podim i koryta,
- dostarczenie materiatow i spta,
— wykonanie nawierzchni pobocza, wedlug wymadakumentacji projektowej i SST,
— przeprowadzenie pomiaréw i badavymaganych w specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprgu.
Cena wykonania 1 fmawierzchni pobocza nie obejmuje robét towargggeh, np. warstwy odszapcej itd.,
ktoére powinny by ujete w innych pozycjach kosztorysowych.
9.3. Sposob rozliczenia robét tymczasowych i praowarzyszcych
Cena wykonania robot okilenych niniejsa SST obejmuje:
- roboty tymczasowe, ktére potrzebne do wykonania rob6t podstawowych, alesnigrzekazywane Zamawigemu i
sg usuwane po wykonaniu rob6t podstawowych,
— prace towarzysgee, ktore g niezlzdne do wykonania rob6t podstawowych, niezaliczameath6t tymczasowych, jak
geodezyjne wytyczenie robot itd.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Ogolne specyfikacje techniczne (SST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogolne

2. D-01.00.00 Roboty przygotowawcze

3. D-02.00.00 Roboty ziemne

4. D-04.01.0%304.03.01 Dolne warstwy podbuddéw oraz oczyszczenie i skrapien
5. D-04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zsgczaniem podia

6. D-04.02.01 Warstwy odszapce i odcinajce



D - 06.04.01 ROWY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikamjhnicznej (SST)gswymagania ogoélne dotygeze wykonania
i odbioru rob6t budowlanych zgdanych z przebudaywdrogi gminnej nr 110257 relacji Kamienny Smug egiérsk na
odcinku od km 3+152,40 do km 4+200 na dziatkachaozonych numerami 309/2 i 340 obredfiersk gm.Golub-Dobray
na rzecz Inwestora — Gminy Golub-Dobiizy
1.2. Zakres stosowania SST
Szczego6towa specyfikacja techniczna stanowi doktimeaetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reataobot
w pkt. 1.1 .
1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych z oczyszczaniem,
pogkbianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.R6w - otwarty wykop o gbokdasci co najmniej 30 cm, ktéry zbiera i odprowadza wod
1.4.2.R6w przydrany - rOw zbierajcy wock z korony drogi.
1.4.3.Pozostate okigenia podstawoweagszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyseze robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.
2. MATERIALY
Materialy nie wysipujs.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprat do wykonywania rob6t remontowych i utrzymaniowych
Wykonawca przygpujacy do wykonania rob6t powinien wykazaie mozliwoscia korzystania z nagbujacego
sprztu:
— koparek podsgbiernych,
— urzgdzeir kontrolno-pomiarowych,
— zagszczarek ptytowych wibracyjnych.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiéine” pkt 4.
4.2, Transport materiatow
Przy wykonywaniu rob6t okéonych w niniejszej SST, nina korzysta z dowolnychsrodkéw transportowych.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-M{@00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Pogébianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu
W wyniku prac remontowych naig uzysk& podane porej wymiary geometryczne rowu i skarp, zgodne z PN-
S-02204 [1] dla rowu przydfomego w ksztaicie trapezowym - szerékdna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1:1,5
do 1:1,3, gtbokas¢ od 0,30 m do 1,20 m liczona jakaznica poziomow dna i nszej kravgdzi gérnej rowu. Najmniejszy
dopuszczalny spadek podhy rowu powinien wynosi 0,2%; w wyptkowych sytuacjach na odcinkach nie
przekraczajcych 200 m - 0,1%.
Najwiekszy spadek podimy rowu nie powinien przekracz@rzy nieumocnionych skarpach i dnie
— w gruntach piaszczystych - 1,5%,
— w gruntach piaszczysto-gliniastych, pylastych 92,0
— w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%,
— w gruntach skalistych - 10,0%;
5.3. Roboty wykaiczeniowe
Namut i nadmiar gruntu pochogtego z remontowanych rowow i skarp mglewywiezé poza obgb pasa
drogowego i rozplantowaw miejscu zaakceptowanym przezzyniera. Spos6b zniszczenia pozosietqo usunjtej
roslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami SST lub wskazaniamihiera.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowskarp
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podaje tablica 1.
Tablica 1.
| Lp. | Wyszczegdlnienie | Minimalna egtotliwosé pomiarow




1 |Spadek poditny rowu 1 km na kade 5 km drogi
2 |Szerokéc i glebokas¢ rowu lrazna 100 m

3 |Powierzchnia skarp 1lraznal100m
6.2.1.Spadki podtiane rowu

Spadki podtane rowu powinny b§ zgodne z dokumentagcprojektov, z tolerancj + 0,5% spadku.
6.2.2.Szerokd¢ i gtebokas¢ rowu
Szerokdc¢ i giebokas¢ rowu powinna by zgodna z dokumentacprojektovy z tolerancy £ 5 cm.
6.2.3.Powierzchnia skarp
Powierzchrg skarp nalgy sprawdza szablonem. Pr&wit miedzy skarg a szablonem nie powinien przekracza
3cm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-Q0®PNymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarovy jest m (metr) remontowanego rowu.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8. Roboty uznaje ¢ siza
wykonane zgodnie z dokumentacprojektovs, SST i wymaganiami byniera, jeeli wszystkie pomiary i badania
z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozyhe.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m remontowanego rowu obejmuje:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— pogkbianie i profilowanie rowu,
— $ciecie trawy i krzakow,
— odwiezienie urobku,
- roboty wykaiczeniowe,
przeprowadzenie pomiardw wymaganych w specyfikacjinicznej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog
10.2. Inne materialy
Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogowmsotg ziemne

D - 07.02.01 OZNAKOWANIE PIONOWE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikamjhnicznej (SST)gswymagania ogoélne dotygeze wykonania
i odbioru rob6t budowlanych zg#anych z przebudaywdrogi gminnej nr 110257 relacji Kamienny Smug egiérsk na
odcinku od km 3+152,40 do km 4+200 na dziatkachaozonych numerami 309/2 i 340 obredfiersk gm.Golub-Dobray
na rzecz Inwestora — Gminy Golub-Dobiizy
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna stanowi doktimeaetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatiiaob6t
w pkt. 1.1 .
1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot awanych z wykonywaniem i
odbiorem oznakowania pionowego stosowanego na dnpgapostaci:
a) znakdéw ostrzegawczych,
b) znakéw zakazu i nakazu,
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Staly znak drogowy pionowy - sktada <ilica, tarczy z uchwytem moravym oraz z konstrukcji wsporczej.
1.4.2.Tarcza znaku - plaska powierzchnia z usztywsikrawedzig, na ktérej w sposob trwaty umieszczone jest lico
znaku. Tarcza m@ by wykonana z blachy stalowej ocynkowanej ogniowooalduminiowej zabezpieczona przed
procesami korozji powtokami ochronnymi zapewsigjmi jakas¢ i trwatos¢ wykonanego znaku.
1.4.3. Lico znaku - przednia ¢& znaku, wykonana z samoprzylepnej folii odblaskowefz z naniesian trescia,
wykonany technilg druku sitowego, wyklejanz transparentnych folii ploterowych lub z folii lmdskowych.
1.4.4.Uchwyt montaowy - element stalowy lub aluminiowy zabezpiegzqmzed korozj, stuwzacy do zamocowania
w sposéb roziczny tarczy znaku do konstrukcji wsporczej.
1.4.5. Znak drogowy odblaskowy - znak, ktérego lico wykj@zwiasciwosci odblaskowe (wykonane jest z materiatu



o odbiciu powrotnym - wspétdémym).

1.4.6. Konstrukcja wsporcza znaku - by rodzaj konstrukcji (stupek, stup, stupy, kratoeey wysegniki, bramy,

wsporniki itp.) gwarantuacy przenoszenie ohbgien zmiennych i statych dziakggych na konstrukeji zamontowane na niegj

znaki lub tablice.

1.4.7Znak drogowy poflvietlany - znak, w ktérym wewatrzne zrodto $wiatta jest umieszczone pod przejrzystym licem

znaku.

1.4.8Znak drogowy éwietlany - znak, ktorego lico jestwietlanezrédiemswiatta umieszczonym na zewnz znaku.

1.4.9Znak nowy - znak zytkowany (ustawiony na drodze) lub magazynowanykvesie do 3 miesty od daty produkcji.

1.4.10 Znak wytkowany (eksploatowany) - znak ustawiony na drotii® magazynowany przez okres iHay niz 3

miesice od daty produkgciji.

1.4.11Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami

podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pl4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotyseze robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Og6lne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padam SST D-M-00.00.00
»~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Dopuszczenie do stosowania

Producent znakéw drogowych powinien postadka swojego wyrobu aproleatechniczy, certyfikat zgodnéci
nadany mu przez uprawnigiednostk certyfikujaca, znak budowlany ,B” i wystawicnprzez siebie deklaracggodndci,
zgodnie z rozporglzeniem Ministra Infrastruktury [26]. Folie odblaske stosowane na lica znakéw drogowych powinny
posiadé aproba¢ techniczg wydar przez uprawnionjednostk oraz deklaracje zgodéc wystawiory przez producenta.

Stupki, blachy i inne elementy konstrukcyjne powirmie¢ deklaracje zgodrsgi z odpowiednimi normami. W zgdzniku

nr 1 do rozporgdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2008 sprawie szczeg6towych warunkéw technicznych dla

znakéw i sygnatéw drogowych oraz wdzen bezpieczastwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczanianogach

[25], podano szczegotowe informacje oéime wymaga dla znakéw pionowych.

2.3. Materialy stosowane do fundamentéw znakéw

Fundamenty dla zamocowania konstrukcji wsporczakow mog by¢ wykonywane z betonu wylewanego ,na
mokro”.

2.4. Tarcza znaku

2.5.1. Trwalos¢ materialdw na wpltywy zewetrzne

Materialy uyte na lico i tarcg znaku oraz paktzenie lica znaku z targznaku, a take sposéb wykaczenia
znaku, musgz wykazywa& pety odpornd¢ na oddzialywanieswiatta, zmian temperatury, wpltywy atmosferyczne

i wystepujace w normalnych warunkach oddziatywania chemicametyin korozg elektrochemiczyg) - przez caly czas

trwalosci znaku, okrélony przez wytwore lub dostawe.

2.5.2.Warunki gwarancyjne producenta lub dostawcy znaku

Producent lub dostawca znaku obgmeiny jest przy dostawie okigt, uzgodnion z odbiora, trwatas¢ znaku
oraz warunki gwarancyjne dla znaku, aze@akidosgpni¢ nazyczenie odbiorcy:

— instrukcg montau znaku,

— dane szczegétowe o0 ewentualnych ograniczeniaclsows@niu znaku,

— instrukcg utrzymania znaku.

Trwato$¢ znaku powinna hy co najmniej réwna trwakei zastosowanej folii. Minimalne okresy gwarancyjpewinny

wynosi dla znakéw z folj typu 1 — 7 lat, z folj typu 2 — 10 lat, z fodi pryzmatyczg — 12 lat.

2.5.3.Materialy do wykonania tarczy znaku

Tarcza znaku powinna bywykonana z blachy ocynkowanej ogniowo o grddamin. 1,25 mm wg PN-EN

10327:2005(U) [14] lub PN-EN 10292:2003/A1:2004/2005(VU) [13]. Grub& warstwy powtoki cynkowej na blasze

stalowej ocynkowanej ogniowo nie g@by¢ mniejsza ni 28 um (200 g Zn/r). Przygto zgodnie z tablic 1, ze przy sile

naporu wiatru réwnej 0,6 kN (klasa WL2), chwilowdksztalcenie zginage, zarébwno znak, jak i santarcz znaku nie
moze by wigcksze nk 25 mm/m (klasa TDB4).

2.5.4.Warunki wykonania tarczy znaku

Tarcze znakdéw powinny spetiditakze nastpujgce wymagania:

a) krawedzie tarczy znaku powinny byisztywnione na catym obwodzie poprzez ich podwgjaeie o promieniu gicia
nie wickszym ni 10 mm whcznie z narénikami lub przez zamocowanie odpowiedniego profitucatym obwodzie
znaku,

b) powierzchnia czotowa tarczy znaku powinnaé¢bgowna — bez wgt, pofatdowa i otworéw montaowych.
Dopuszczalna nieréwigé wynosi 1 mm/m,

c) podwdjna gita kravedz lub przymocowane do tylnej powierzchni profil@mezowe powinny usztywii tarcz
znaku w taki spos6b, aby wymagania podane w talilioyly spetnione a zarazem stanowity element ktaksyjny do
montazu do konstrukcji wsporczej. Dopuszcza snaksymalne odksztalcenie trwate do 20 % odksatéce
odpowiedniej klasy na zginanie i gskanie,

d) tylna powierzchnia tarczy powinna dyabezpieczona przed procesami korozji ochronnymaitgkami chemicznymi
oraz powloly lakiernicza o grubgci min. 60 um z proszkowych farb poliestrowych cmrszarych matowych lub



pétmatowych w kolorze RAL 7037; badania rigievykonywa zgodnie z PN-88/C-81523 [4] oraz PN-76/C-81521 [1]
w zakresie odporrigi na dziatanie mgly solnej oraz wody.

Tarcze znakéw i tablic o powierzchni > £ powinny spetnia dodatkowo nagpujace wymagania:

e) narazniki znaku i tablicy powinny by zaokgglone, o promieniu zgodnym z wymaganiami dlkaeymi w zakczniku nr
1 do rozporzdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 200325] nie mniejszym jednak hi30 mm, gdy wielkéci
tego promienia nie wskazano,

f) taczenie poszczegoélnych segmentow tarczy (dla znak@kogabarytowych) wzdtupoziomej lub pionowej kraydzi
powinno by wykonane w taki sposob, aby nie wystwaty przesugcia i przéwity w miejscach ichdczenia.

2.6. Znaki odblaskowe

2.6.1.Wymagania dotycgce powierzchni odblaskowej

Znaki drogowe odblaskowe wykonuje: girzez naklejenie na tarcznaku lica wykonanego z samoprzylepnej,
aktywowanej przez docisk, folii odblaskowej. Znakbgowe klasy A, B, C, D, E, F, G, T i udzenia bezpiecastwa
ruchu drogowego klasy U nie odblaskowe, rjedepuszczone do stosowania na drogach publiczriyalia odblaskowa

(odbijajagca powrotnie) powinna spehdiawymagania okrdone w aprobacie technicznej . Lico znaku powinng b

wykonane z:

— samoprzylepnej folii odblaskowej o wkwosciach fotometrycznych i kolorymetrycznych typu ¥pu 2 (folia z
kulkami szklanymi lub pryzmatyczna) lub typu 3 {#lpryzmatyczna) potwierdzonych uzyskanymi aproiata
technicznymi dla poszczegélnych typéw folii,

— do nanoszenia barw innychznbiala mana stosow& farby transparentne do sitodruku, zalecane pmeducenta
danej folii, transparentne folie ploterowe posiadajaprobaty techniczne oraz w przypadku folii typwvycinane
ksztalty z folii odblaskowych barwnych,

- dopuszcza siwycinanie ksztattow z folii 2 i 3 typu pod waruekn zabezpieczenia ich kragkzi lakierem zalecanym
przez producenta folii,

- nie dopuszcza sistosowania folii 0 okresie trwaloi ponizej 7 lat do znakow statych,

- folie o 2-letnim i 3-letnim okresie trwatoi mog: by¢ wykorzystywane do znakéw tymczasowych stosowareh
oznakowania robd4t drogowych, pod warunkiem posiedaprobaty technicznej i zachowania zgaana zahcznikiem
nr 1 do rozporgdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 20@3sprawie szczeg6towych warunkéw technicznych
dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz adzer bezpieczastwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na
drogach [25].

2.6.2.Wymagania jakéciowe

Powierzchnia licowa znaku powinnadgowna, gtadka, bez rozwarstiiepecherzy i odklejé na krawgdziach.

Na powierzchni mog wystpowa w obrbie jednego polarednio nie w¢cej niz 0,7 bkdéw na powierzchni (kurz,

pecherze) o wielkéci najwyzej 1 mm. Rysy nie majprawa wysipi¢. Sposob pakzenia folii z powierzchaitarczy znaku

powinien uniemaliwia¢ jej odhczenie od tarczy bez jej zniszczenia. Dokiadnysunku znaku powinna bytaka, aby
wady konturéw znaku, ktére mggowst@ przy nanoszeniu farby na odblaskppowierzchng znaku, nie bylty wiksze
niz podane w p. 2.6.3. Lica znakéw wykonane drukigiowgim powinny by wolne od smug i cieni. Kragezie lica znaku

z folii typu 2 i folii pryzmatycznej powinny kiyodpowiednio zabezpieczone np. przez lakierowautierang z profilu

ceowego. Powloka lakiernicza w kolorze RAL 7037 tyhej stronie znaku powinna byréwna, gtadka bez smug

i zaciekéw. Sprawdzenie polega na ocenie wizualnej

2.7. Materialy do montazu znakow

Wszystkie 4czniki metalowe przewidywane do mocowaniacaziy soly elementéw konstrukcji wsporczych
znakéw jak sruby, listwy, wkety, naketki itp. powinny by czyste, gladkie, bezc¢hknie¢, naderwa, rozwarstwié

i wypuktych karbdéw. faczniki mogy by¢ dostarczane w pudetkach tekturowych, pojemnikaelszanych lub paletach,

w zaleznoéci od ich wielkaci. £aczniki powinny by ocynkowane ogniowo lub wykonane z materiatéw odgon na

korozje w czasie nie krétszym ntarcza znaku i konstrukcja wsporcza.

2.7. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Prefabrykaty betonowe powinny bgkladowane na wyréwnanym, utwardzonym i odwodnimomodtazu.

Prefabrykaty natey ukltad& na podktadach z zachowaniem grzitu minimum 10 cm midzy podi@zem a prefabrykatem.

Znaki powinny by przechowywane w pomieszczeniach suchych, z dataaidriatéw dziatajcych korodujco i

w warunkach zabezpiecaajch przed uszkodzeniami.

3. SPRZET

3.1. Og6Ine wymagania dotycgce spratu

Ogo6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do wykonania oznakowania pionowego
Wykonawca przyspujacy do wykonania oznakowania pionowego powinien vegkaic mozliwoscia korzystania

Z nas¢pujacego spretu:

- betoniarek przewmych do wykonywania fundamentéw betonowych ,na robkr

— $rodkow transportowych do przewozu materiatow,

— przewanych zbiornikbw na wog

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogo6Ine wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagag@ine” pkt 4.



4.2. Transport znakéw do pionowego oznakowania drég

Znaki drogowe nalgy na okres transportu odpowiednio zabezpiécazgk aby nie ulegaly przemieszczaniu
i w sposOb nie uszkodzony dotarty do odbiorcy.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w SST DeM30.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do rob6t naky wyznaczy lokalizack znaku, tj. jego pikietaoraz odlegté¢ od kravedzi
jezdni, kravedzi pobocza umocnionego lub pasa awaryjnego poskijumkty stabilizujce miejsca ustawienia znakéw
nalezy zabezpieczy w taki sposob, aby w czasie trwania i odbioru tolstniata maliwos¢ sprawdzenia lokalizacji
znakéw. Lokalizacja i wysokdé zamocowania znaku powinny dyzgodne z dokumentacjprojektovs. Miejsce
wykonywania prac nakly oznakowa, w celu zabezpieczenia pracownikéw i kignyich pojazdami na drodze.
5.3. Pohczenie tarczy znaku z konstrukch wsporcz

Tarcza znaku musi Bbyzamocowana do konstrukcji wsporczej w sposéb uoibwiajacy jej przesuricie lub
obrot. Materiat i spos6b wykonania potenia tarczy znaku z konstrukcysporca musi umdliwiaé, przy wyciu
odpowiednich narglzi, odhczenie tarczy znaku od tej konstrukcji przez cakyes uytkowania znaku. Na drogach
i obszarach, na ktorych wysuja czeste przypadki dewastacji znakow, zaleca siosowanie elementdw azznych
0 konstrukcji uniemdiwiajgcej lub znacznie utrudnigiej ich rozjczenie przez osoby niepowotane. Nie dopuszcza si
zamocowania znaku do konstrukcji wsporczej w spasginagajcy bezpdéredniego przeprowadzeniaub mocujcych
przez lico znaku.
5.4. Oznakowanie znaku

Kazdy wykonany znak drogowy musi néi@aklejora na rewersie naklegkzawierajca nas¢pujace informacije:

2.4.1. numeridat normy tj. PN-EN 12899-1:2005 [16],

2.4.2. klasy istotnych wisciwosci wyrobu,

2.4.3. miesic i dwie ostatnie cyfry roku produkcji

2.4.4. nazw, znak handlowy i inne oznaczenia identyfijag producenta lub dostagvjesli nie jest producentem,
2.4.5. znak budowlany ,B”,

2.4.6. numer aprobaty technicznej IBDiM,

2.4.7. numer certyfikatu zgodrioi i numer jednostki certyfikapej.

Oznakowania powinny kywykonane w sposoéb trwaly i wymay, czytelny z normalnej odledio widzenia, a catkowita
powierzchnia naklejki nie byta wksza nk 30 cnf . Czytelnd¢ i trwatasé cechy na tylnej stronie tarczy znaku nie powinna
by¢ nizsza od wymaganej trwaloi znaku. Naklejk nalezy wykona z folii nieodblaskowe;.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania materiatéw do wykonania fundamentéw kenowych

Wykonawca powinien przeprowadzZbadania materialdbw do wykonania fundamentéw betguob ,na mokro”.
Uwzgledniajac nieskomplikowany charakter robét fundamentowyehwniosek Wykonawcy, #tiynier maze zwolnit go z
potrzeby wykonania badanateriatow dla tych robot.
6.3. Badania w czasie wykonywania robot
6.3.1.Badania materiatébw w czasie wykonywania robét

Wszystkie materiaty dostarczone na budgowinny by sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jego
wymiaréw.
Czestotliwos¢ bada i ocena ich wynikéw powinna byzgodna z ustaleniami zawartymi w tablicy 7.
Tablica 7. Cgstotliwo$¢ bada przy sprawdzeniu powierzchni i wymiaréw wyrobéwstiyczonych przez producentéw

Lp. | Rodzaj badania Liczba bada Opis bada Ocena wynikow
bada
1 |Sprawdzenie |od 5 do 10 bada|Powierzchn¢ zbada
powierzchni z wybra- nych |nieuzbrojonym okiem. Do ew.
losowo sprawdzenia gbokasci wad wy¢Wyniki bada
elementow w  |dostpnych narzdzi (np. liniatdwpowinny by
kazdej dostar- |z czujnikiem, suwmiarek, zgodne z
czonej partii mikrometrow itp. wymaganiami
wyrobow lica-cejPrzeprowadzi uniwersalnymi  [punktu 2
2 |Sprawdzenie |do 1000 przyrzadami pomiarowymi lub
wymiaréw elementow sprawdzianami (np. liniatami,
przymiarami itp.)

W przypadkach budzych watpliwosci mozna zlect uprawnionej jednostce zbadanie $@iavosci dostarczonych wyrobéw

i materiatdw w zakresie wymafygodanych w punkcie 2.
6.3.2.Kontrola w czasie wykonywania robét
W czasie wykonywania rob6t najesprawdzé:



— zgodnd¢ wykonania znakéw pionowych z dokumentagjojektows (lokalizacja, wymiary znakoéw, wysoko€
zamocowania znakéw),
— zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiaréw, zgodmunktem 2 i 5,
— poprawnd¢ wykonania fundamentéw pod stupki zgodnie z punkfe®;
— poprawnd¢ ustawienia stupkéw zgodnie z punktem 5.4 i 5.5,
— zgodnd¢ rodzaju i grubéci blachy ze specyfikagj
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0@PAPNymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkami obmiarowymi sn’ (metr kwadratowy) powierzchni tablic znakéw.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogoine” pkt 8. Roboty uznaje ¢ siza
wykonane zgodnie z dokumentacprojektovs, SST i wymaganiami byniera, jeeli wszystkie pomiary i badania
z zachowaniem tolerancji wg pkt 6, daty wyniki pozyne.
8.2. Odhiér ostateczny
Odbiér robét oznakowania pionowego dokonywany jestzasadzie odbioru ostatecznego. Odbidr ostateczn
powinien by dokonany po catkowitym zakozeniu robot, na podstawie wynikéw pomiarow i khagakosciowych
okreslonych w punktach 2 i 5.
8.3. Odbiér pogwarancyjny
Przed uplywem okresu gwarancyjnego mplevykona przeghd znakéw i wybram grup; podd& badaniom
fotometrycznym lica. Pozytywne wyniki przedu i bada mog by¢ podstaw odbioru pogwarancyjnego. Odbior
pogwarancyjny naley przeprowadz w ciagu 1 miesica po uptywie okresu gwarancyjnego, ustalonego . SS
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy platrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania jednostki obmiarowej oznakowania@ivego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- wykonanie fundamentow,
— zamocowanie tarcz znakéw drogowych,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w SST.
10. NORMY | PRZEPISY ZWI AZANE

10.1. Normy

1. PN-76/C-81521 Wyroby lakierowane - badanieasdpici powtoki
lakierowanej na dziatanie wody oraz oznaczanie
nasikliwosci

2. PN-83/B-03010 Sciany oporowe - Obliczenia statyczne i projektoweani

3. PN-84/H-74220 Rury stalowe bez szwagaoione i walcowane na zimno
0go6Inego zastosowania

4. PN-88/C-81523 Wyroby lakierowanedznaczanie odporgoi powtoki na
dziatanie mgty solnej

5. PN-89/H-84023.07 Stal okienego zastosowania. Stal na rury. Gatunki

6. PN-B-03215:1998 Konstrukcje stalowe -geaknia z fundamentami -
Projektowanie i wykonanie

7. PN-B-03264:2002 Konstrukcje betonowelbetowe i sprzone - Obliczenia
statyczne i projektowanie

8. PN-EN 40-5:2004 Slupywietleniowe. Czé¢ 5. Stupy dwietleniowe
stalowe. Wymagania.

9. PN-EN 206-1:2003 Beton &% 1: Wymagania, wkxiwosci, produkcja i
zgodnd¢

10. PN-EN 485-4:1997 Aluminium i stopy aluminiurBlachy, tamy i ptyty -

Tolerancje ksztattu i wymiaréw wyrobéw walcowanyd
zimno

11. PN-EN ISO 1461:2000 Powioki cynkowe nanoszone na stal matadnurzeniowy
(cynkowanie jednostkowe) — Wymaganie i badanie

12.  PN-EN 10240:2001 Wewtnzne i/lub zewgtrzne powtoki ochronne rur
stalowych. Wymagania dotygze powtok wykonanych
przez cynkowanie ogniowe w ocynkowniach
zautomatyzowanych



13. PN-EN 10292:2003/ Tasmy i blachy ze stali 0 podwgzonej granicy
A1:2004/A1:2005(V) plastycznéci powlekane ogniowo w sposohkygly do

obrébki plastycznej na zimno. Warunki techniczne
dostawy

14. PN-EN 10327:2005(VU) Tany i blachy ze stali niskogglowych powlekane
ogniowo w sposob ggty do obrobki plastycznej na
zimno. Warunki techniczne dostawy

15. PN-EN 12767:2003 Bierne bezpiet#t®vo konstrukcji wsporczych dla
urzadzer drogowych. Wymagania i metody bada

16. PN-EN 12899-1:2005 State, pionowe znaki droge®e:s¢ 1: Znaki state

17. prEN 12899-5 State, pionowe znaki drogowe ¢$€5 Badanie wspne
typu
18. PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewniarmgzpobudowy (Kod IP)

19. PN-EN 60598-1: 1990 Oprawywietleniowe. Wymagania og6lne i badania
20. PN-EN 60598-2:2003(U) Oprawywietleniowe - Wymagania szczegotowe -
Oprawy gwietleniowe drogowe

21. PN-H-74200:1998 Rury stalowe ze szwem, gwint@va

22. PN-EN ISO 2808:2000 Farby i lakiery - oznaceagnubdci powtoki

23. PN-91/H-93010 Stal. Ksztattowniki walcowanegugco

24. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zeeiymagania i
badania

10.2 Przepisy zwjzane

c) Zalczniki nr 1 i 4 do rozporgzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003prawie szczegbtowych warunkow
technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych onaadeer bezpieczéstwa ruchu drogowego i warunkow ich
umieszczania na drogach (Dz. U. nr 220, poz. 2181)

d) Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 11 sierpni@d2G. w sprawie sposobow deklarowania zggdnayrobow
budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakienowlahym (Dz. U. nr 198, poz. 2041)

e) Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 08 listopad#2 r. w sprawie aprobat technicznych oraz jedkoste
organizacyjnych upowaionych do ich wydawania (Dz. U. nr 249, poz. 2497)

f) CIE No. 39.2 1983 Recommendations for surface esléar visual signalling (Zalecenia dla barw powsiowych
sygnalizacji wizualnej)

g) CIE No. 54 Retroreflection definition and measurat@owierzchniowy wspotczynnik odblasku definicgomiary)

h) Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach bud@myth ( Dz. U. nr 92, poz. 881)

i) State odblaskowe znaki drogowe i agizenia bezpiechstwa ruchu drogowego. Zalecenia IBDiM do udzielania
aprobat technicznych nr Z/2005-03-009

D - 03.01.03 CZYSZCZENIE URZADZEN ODWADNIAJ ACYCH
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczeg6towe] specyfikamjhnicznej (SST)gswymagania ogélne dotygze wykonania
i odbioru rob6t budowlanych zgdaanych z przebudaywdrogi gminnej nr 110257 relacji Kamienny Smug egiérsk na
odcinku od km 3+152,40 do km 4+200 na dziatkachaozonych numerami 309/2 i 340 obredfiersk gm.Golub-Dobray
na rzecz Inwestora — Gminy Golub-Dobiizy
1.2. Zakres stosowania SST
Szczego6towa specyfikacja techniczna stanowi doktimeaetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reataobot
w pkt. 1.1 .
1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robdt awanych z oczyszczeniem
i utrzymaniem w stanie statej dmwosci urzadzea odwadniagcych, a mianowicie:;
- przepustow pod drogami i zjazdami,
Utrzymanie urzdzeh odwadniagcych w stalej dranosci ma decydujce znaczenie dla wdaiwego utrzymania drég, ich
trwalosci i zabezpieczenia przedamorodnymi uszkodzeniami.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Czyszczenie drogowego udzenia odwadnigfego - usuwanie naniesionego materialu zanieczggreno,
w postaci piasku, namutu, btota, szlamégili gakzi, $mieci, itp., utrudniagjcego prawidtowe funkcjonowanie udzenia.
Pozostate okrdenia podstawowegszgodne z obowzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi
w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt 1.4 oraagkreleniami podanymi w pkcie 1.4 SST: D-03.01.01 ,Przy
pod koron drogi”, D-03.02.01 ,Kanalizacja deszczowa”, D-03.@1 ,Siczki podhzne”, D-03.04.01 ,Studnie chtonne”,
D-03.05.01 ,Zbiorniki odparowgge”, D-06.02.01 ,Przepusty pod zjazdami”, D-06.05,83czki poprzeczne w poboczu”,
D-08.05.00 Scieki”.



1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogblne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.
2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET
3.1. Og6Ine wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do wykonania robot
Wykonawca przygpujacy do czyszczenia wdzen odwadniagcych powinien wykaza sie mozliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu:
- tadowarek czotowych, czerpakowych i innych,
- zbiornikbw na wod,
- weciggarek ecznych lub mechanicznych,
- pomp wysokodinieniowych,
- samochodoéw specjalnych gréaowo-sgcych do czyszczenia kanatow, studzienek, przepystow
- oraz przyradow takich jak: wiadra kanatowe, czyszczaki talerepspirale kanatowe, szufle do wygania osadu
z osadnikow itp., 4dz innego spretu zaakceptowanego przezymiera.
Preferuje si uzycie sprztu nie sprzyjajcego powstawaniu kurzu, jak zmywarko-zamiatarek szczotek wypoganych
w pochtaniacze pytéw.
4. TRANSPORT
4.1. Og6lne wymagania dotycrce transportu
Ogolne wymagania dotyeee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiéine” pkt 4.
4.2.Srodki transportu
Do wywiezienia zebranych zanieczyszitil'ykonawca ayje srodkow transportowych spetnigyych wymagania
okreslone w pkcie 5.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-@O0M,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie kolektoréw kanalizacyjnych i praanalikow
Wykonawca dokona oczyszczenia przewoddéw kolektorkanalizacyjnych i przykanalikbw za pompc
przechgania przez przewody: linek ze szczptikub ttokiem, wiader kanatowych, czyszczakéw tabevgch, spiral
kanatowych, slgcanych zerdzi, motopomp przepuszczeych silny strumié wody lub za pomag specjalnych
samochodéw z ugzizeniami sgco-ttoczcymi do cénieniowego czyszczenia przewodow.
5.3. Oczyszczenie przepustow pod drogami i zjazdami
Wiloty i wyloty przepustéw pod drogami i zjazdamileiy oczysci¢ z namutu, rélinnosci, lisci lub innych
zanieczyszcze utrudniagcych sptyw wody, ¢cznie, za pomagtopat, szpadli, siekier itp. Dzaos¢ przewoddw rurowych
naley zapewnt przy wyciu sprztu wymienionego w pkt 5.5. Zebrane zanieczyszczguuwinny by wywiezione
dowolnymsrodkiem transportu na sktadowisko odpadéw.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Kontrola w czasie wykonywania rob6t
W czasie wykonywania rob6t nale przeprowadza ciggla kontrok poprawndci oczyszczania ugzlizen
odwadniagcych, zgodnie z wymaganiami pktu 5.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0@QNymagania ogdine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarows oczyszczenia poszczegoélnychagdzen odwadniagcych jest dla oczyszczenia:
- kolektoréw kanalizacyjnych i przykanalikdw - m (met
- przepustéw - m (metr),
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 8. Roboty uznaje sa
wykonane zgodnie z dokumentacprojektova, SST i wymaganiami bkyniera, jgli wszystkie pomiary i badania
z zachowaniem tolerancji wediug punktu 6 daly wypibzytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsai podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostki obmiarowej (1 m, 1 szt.) obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- dostavg i prag sprztu do robdét,



- oczyszczenie odpowiedniego sdzenia odwadniagego,
- zebranie i wyw0z zanieczyszcegze
- odtransportowanie spgt z placu budowy,
- kontrok i pomiary.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.



