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D -M-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznekesyania i odbioru rob6t budowlanych (STWIORB)
s3 wymagania ogélne dotygze wykonania i odbioru robo6t budowlanych dla zadapn Ksztattowanie
przestrzeni publicznej w centrum miejscadaio Skepsk polegajcej na wykonaniu przebudowy istrjeggo
zagospodarowania terenu przestrzeni publicznejzpolgj na dziatkach nr 91/3 i 91/5 obr. 0016¢3k,
potozonych w miejscowsri Skepsk gm.Golub-Dobrzy oraz na bezgmednio przylegtym do niego terenie pasa
drogowego drogi gminnej na dziatce oznaczonej nemed5/2 na rzecz Inwestora — Gminy Golub-Dohrzy
1.2. Zakres stosowania STWiIORB

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi dokumemntetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét dla zadania j/w.
1.3. Zakres rob6t obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggmwymagania ogdélne, wspélne dla robotepgh
specyfikacjami technicznymi dla poszczegdinych ysoentow robot.
1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w STWIORB wymienione pongj okrelenia naley rozumie€ w kazdym przypadku nagpujgco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedhacy budynkiem, stanowcy cata¢ techniczno-iytkows
(droga) albo jego e#¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obietostowy, korpus
ziemny, wzel).
1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni l[dbumity od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.
1.4.3. Dlugos¢ mostu - odlegh¢ migdzy zewmtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostow
tukowych z nadsypk- odlegta¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdnigdnuej.
1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony ddudab postoju pojazdow oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi urgdzeniami technicznymi zezanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.5 Droga tymczasowa (mormtawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacamauchu pojazdéw
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawuizéana do usugtia po jego zakfczeniu.
1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronagpatrzony pieckia organu wydajcego,
wydany zgodnie z obowgizujacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu robét budowlanych,
stuzacy do notowania zdardei okolicznaci zachodzcych w toku wykonywania robdt, rejestrowania
dokonywanych odbioréw robdt, przekazywania polece innej korespondencji technicznej peuizy
Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawé projektantem.
1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkiedenovy dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.
1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahy&ontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiagcego, 0 ktoérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykwna), odpowiedzialna za nadzorowanie
robét i administrowanie kontraktem.
1.4.9. Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
1.4.10.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwipowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua
1.4.11.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lutbahikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju
i pasami dzielcymi jezdnie.
1.4.12.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwaz ze sposobem ich pokenia.
1.4.13.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €& obiektu oparta na podporach
mostowych, tworgca ustréj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.
1.4.14.Korpus drogowy - nasyp lub tagsz wykopu, ktora jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowow.
1.4.15.Koryto - element uformowany w korpusie drogowyneeiu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.16 Ksigzka obmiaréw - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stiagcy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robét w formie wyliggeszkicéw i
ew. dodatkowych zatznikbw. Wpisy w ksjzce obmiaréw podlegaj potwierdzeniu przez
Inzyniera/Kierownika projektu.
1.4.17.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badasy zaakceptowane przez Zamawdepo,
niezledne do przeprowadzenia wszelkich hadpréb zwhzanych z ocenjakasci materiatow oraz robot.
1.4.18.Materialy - wszelkie tworzywa nieztne do wykonania robét, zgodne z dokumentgmjojektowy
i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pinegniera/ Kierownika projektu.
1.4.19.Most - obiekt zbudowany nad przeszkodiodry dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.
1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstwzgltych do przejmowania i rozktadania ofy@in od ruchu
na poditae gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu.
a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana b&epgaio oddziatywaniu ruchu i czynnikdéw

atmosferycznych.
b) Warstwa wjzaca - warstwa znajdgga sé miedzy warstwg scieralp a podbudow, zapewniajca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow



c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa #ga do wyrownania nieréwioi podbudowy lub profilu istnigfe;
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni stica do przenoszenia obzen od ruchu na podie. Podbudowa
moze skiada sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - goérnaéczpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona skladasie z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnag@zpodbudowy spetniaca, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przeniken czstek podiga. Maze zawieréd warstwe
mrozoochrong, odsiczapcy lub odcinagcs.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gldbwnymazaeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu unietiwienia przenikania cgstek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lcej powyej.

i) Warstwa odsczapca - warstwa stgca do odprowadzenia wody przedogtaj st do nawierzchni.

1.4.21.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi

lub obiektu mostowego.

1.4.22.0biekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunkeldka dla pieszych i przepust.

1.4.23.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowaoapowiednio utrzymana do przeprowadzenia

ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24.0dpowiednia (bliska) zgodé - zgodnéé¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjanjiesi

przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przegitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlangégo

rodzaju rob6t budowlanych.

1.4.25.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasehu przeznaczony do umieszczania w nim drogi

i zwigzanych z nj urzadzer oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy reaéwniez obejmowaé teren przewidziany

do rozbudowy drogi i budowy wdzer chrongcych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi

przez ruch na drodze.

1.4.26.Pobocze - a&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjapddw, umieszczenia wdzen

organizacji i bezpieczstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, zgha jednoczénie do bocznego oparcia

konstrukcji nawierzchni.

1.4.27.Podlaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy,zgey pod nawierzchgi do gkbokaici

przemarzania.

1.4.28.Podlaze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa pazatolezagca bezpérednio pod nawierzchyi

ulepszona w celu unatwienia przegcia ruchu budowlanego i wieiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29.Polecenie Iayniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia g¢kazane Wykonawcy przez

Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dctgce sposobu realizacji robot lub innych spraw

zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydzdaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.31.Przedsjwziccie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoaqrania drogowego lub catkowita

modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geoomtygh trasy w planie i przekroju podhym)
istniejacego podczenia.

1.4.32.Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zagiymi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku,

szlaku vedrowek zwierat dziko zyjacych lub urgdzei technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33.Przeszkoda naturalna - elema&ndbdowiska naturalnego, stan@ey utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzekaksatairéwek dzikich zwierat itp.

1.4.34.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, staposviutrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na

przyktad droga, kolej, rurogj, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35.Przetargowa dokumentacja projektowa es¢zdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac

charakterystyk i wymiary obiektu lpdacego przedmiotem robot.

1.4.36 Przyczoétek - skrajna podpora obiektu mostowegozeévskladé si¢ z petnejsciany, stup6w lub innych

form konstrukcyjnych, np. skray komor.

1.4.37.Rekultywacja - roboty mage na celu upogzrlkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom

naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38.Rozpktos¢ teoretyczna - odlegéé miedzy punktami podparcia (gskami), przsta mostowego.

1.4.39.Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegftomicdzy zewrtrznymi kravedziami

konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadtk) osi podtinej, obejmuje catkowatszeroké¢ konstrukcyijm
ustroju niogcego.

1.4.40.Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegbiny

rodzajow ruchu oraz szera¥ochodnikéw mierzona wwietle porczy mostowych z wykczeniem konstrukcji

przy jezdni dotem oddzielggej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41.Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichédio(przedmiarem) w kolejriai technologicznej ich

wykonania.

1.4.42.Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiggego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsca

wymienione w kontrakcie jako twagee czé¢ terenu budowy.



1.4.43.Tunel - obiekt zagbiony pon#ej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dwegjoi ruchu
pieszego.

1.4.44.Wiadukt - obiekt zbudowany nad linikolejowg lub inmp drogy dla bezkolizyjnego zapewnienia
komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45.Zadanie budowlane - ¢& przedsiwziccia budowlanego, stanoyga odebm catas¢ konstrukcyja lub
technologiczn, zdolyp do samodzielnego petnienia funkcji technicziigtkiowych. Zadanie mie polega na
wykonywaniu robét zwjzanych z budow modernizagy/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrgnbudowli
drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce rob6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych robét, bezpiearwo wszelkich czynniei na
terenie budowy, metody zyte przy budowie oraz za ich zgoddoz dokumentag projektova, SST
i poleceniami layniera/Kierownika projektu.
1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrdonym w dokumentach kontraktowych przekaWykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniaprawnymi i administracyjnymi, lokalizag]

i wspohzdne punktéw gltéwnych trasy oraz reperéw, dziennikldwy oraz dwa egzemplarze dokumentaciji
projektowej i dwa komplety SST. Na Wykonawcy spagayodpowiedzialn@ za ochron przekazanych mu
punktéw pomiarowych do chwili odbioru ostatecznagbdét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowachtzie zawierad rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczeg6towych warunkach umowy, uadigiajgcym podziat na dokumentacprojektow:

— Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentagj projektowy oraz projektowy
dokumentagj wykonawca (techniczg) i zostam przekazane Wykonawcy,

- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kidwwykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowe;.

1.5.3.Zgodna¢ rob6t z dokumentagijprojektove i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkadekumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowicze§¢ umowy, a wymagania okéiene w ch@éby jednym z nich
obowigzujagce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej daientacji. W przypadku rozhieosci
w ustaleniach poszczegélnych dokumentow obhawe kolejnd¢ ich waznosci wymieniona w ,Kontraktowych
warunkach ogdlnych” (,0g6lnych warunkach umowy”).yKénawca nie mioe wykorzystywé bledéw lub
opuszczé w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu \eimi natychmiast powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyzp wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.
W przypadku rozbinosci, wymiary podane na fmie s wazniejsze od wymiaréw okéonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku. Wszystkie wykonane rghiotlostarczone materialyetla zgodne z dokumentagj
projektows i SST. Dane oki#one w dokumentacji projektowej i w SSTda uwazane za wartei docelowe, od
ktérych dopuszczalne ®dchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatlowenaéntéw
budowli musz wykazywa zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie m@gzekraczé
dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadygdy materiaty lub roboty nie ¢bla w petni zgodne
z dokumentagj projektowg lub SST i wplynie to na niezadowajed jakos¢ elementu budowli, to takie
materialy zostanzasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykoam@onownie na koszt Wykonawcy.
1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pagtchem”)

Wykonawca jest zobowizany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymasthiecych obiektéw
(jezdnie, éciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,adzenia odwodnienia itp.) na
terenie budowy, w okresie trwania realizacji kokitua az do zakdczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przyspieniem do robét Wykonawca przedstawizynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim 2zdem drogi i organem zadzapcym ruchem, projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia rob6t w okrésiania budowy. W zaleoici od potrzeb i pogpu robo6t
projekt organizacji ruchu powinien bya biegco aktualizowany przez WykonawddKazda zmiana, w stosunku
do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wyenkgzdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczyinsaluje i lkedzie obstugiwal wszystkie
tymczasowe urglzenia zabezpieczaje takie jak: zaporyswiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewsuaj
w ten sposoéb bezpiearstwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgciov dzien i w nocy tych zapo6r i znakéw, dla ktérych jest
to nieodzowne ze wzgllbw bezpiecatstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne gnizenia zabezpieczge keds
akceptowane przez igniera/Kierownika projektu. Fakt przygtienia do rob6t Wykonawca obwi publicznie
przed ich rozpoczxiem w sposdb uzgodniony zzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdgen
w miejscach i iléciach okrélonych przez layniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktorych tre¢
bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneeda utrzymywane przez
Wykonawe w dobrym stanie przez caly okres realizacji rob@tszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega
odrebnej zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cern kontraktovy.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym



Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresieniamvgalizacji kontraktu
az do zakaczenia i odbioru ostatecznego robot. Wykonawca adosy, zainstaluje i dulzie utrzymywa
tymczasowe ugglzenia zabezpieczgie, w tym: ogrodzenia, pgrze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze
oraz wszelkie innesrodki niezlzdne do ochrony rob6t, wygody spotecgcioi innych. W miejscach
przylegajcych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrollti wyraznie oznakuje teren budowy,
w sposOb uzgodniony z ignierem/Kierownikiem projektu. Wjazdy i wyjazdy erenu budowy przeznaczone
dla pojazdéw i maszyn praegych przy realizacji rob6t, Wykonawca odpowiednianakuje w sposéb
uzgodniony z Iaynierem/Kierownikiem projektu. Fakt przyggienia do robét Wykonawca obwi publicznie
przed ich rozpoazxiem w sposéb uzgodniony zzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéaen
w miejscach i iléciach okrélonych przez layniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktorych treé
bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjnecda utrzymywane przez
Wykonawe w dobrym stanie przez caly okres realizacji rob@tszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega
odrebnej zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cern kontraktovy.
1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowrek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dage
ochronysrodowiska naturalnego. W okresie trwania budowykaiczania rob6t Wykonawcastzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody sbejj,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniegsilo przepiséw i norm dotygeych
ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradzie unik& uszkodzé lub ucizliwosci dla
0s6b lub débr publicznych i innych, a wynikaych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezie
innych przyczyn powstatych w napstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegélny wzgdl na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, skltadowisk, ukoporégaiojazdowych,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pyitiaub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscig powstania pgaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@arowa

Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwparowej. Wykonawcaduazie utrzymywa,
wymagany na podstawie odpowiednich przepisébw spyawprzt przeciwpaarowy, na terenie baz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkeh, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.
Materialy tatwopalne ¢da sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przemisazabezpieczone przed
dostpem o0séb trzecich. Wykonawcaedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgmgarem
wywotanym jako rezultat realizacji rob6t albo przezsonel Wykonawcy.
1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwahg szkodliwe dla otoczenia, niegdly dopuszczone dozycia. Nie
dopuszcza i wzycia materiatow wywotujcych szkodliwe promieniowanie o ¢géniu wikszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiatjpadowe fyte do rob6t bda
miaty aprobat technicza wydary przez uprawnios jednostk, jednoznacznie okékajaca brak szkodliwego
oddzialywania tych materiatlow feodowisko. Materiaty, ktdregsszkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot,
a po zakéczeniu robdt ich szkodliwé zanika (np. materiaty pylaste) mpdy¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymafia technologicznych wbudowania. z8é$ wymagaj tego odpowiednie przepisy
Wykonawca powinien otrzyndazgod: na uycie tych materiatbw od wigiwych organdw administracji
paastwowej. Jeeli Wykonawca uyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie specyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaweya|
1.5.8.0chrona whasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladdgeych wigcicielami tych urzdzea potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawtggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca xaie
whasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyieminstalacji i urgdzex w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego rodzaju
robdt, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzen podziemnych na terenie budowy
i powiadomé Inzyniera/Kierownika projektu i wladze lokalne o zamm rozpocgcia robot. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawmezzwiocznie powiadomi hyniera/Kierownika
projektu i zainteresowane wtadze orazitie z nimi wspdéitpracowat dostarcgajwszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw. Wykonawcgdzie odpowiad& za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i agzeh podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawizggo. Jeeli teren budowy przylega do terenow z zabuglomeszkaniow,
Wykonawca bdzie realizowé roboty w sposob powodigy minimalne niedogoddoi dla mieszkacow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabydomieszkaniowej w gsiedztwie budowy,
spowodowane jego dzialalfwa. Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieaco informowany o wszystkich
umowach zawartych pogdzy Wykonawg a wi&cicielami nieruchoméci i dotycacych korzystania
z whasndci i drog wewntrznych. Jednale, ani Irzynier/Kierownik projektu ani Zamawiggy nie tpdzie
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ingerowat w takie porozumienia, o ile nieda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waachk
umowy.
1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowési¢ do ustawowych ogranicaenaciskow osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatdow i wypassnia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszeliezlzdne zezwolenia
i uzgodnienia od wixiwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo fadiw (ponadnormatywnych)
i 0 kazdym takim przewozie dulzie powiadamiat lzayniera/Kierownika projektu. tynier/Kierownik projektu
moze polect, aby pojazdy nie spetnigje tych warunkéw zostaty usgte z terenu budowy. Pojazdy
powodupce nadmierne obgienie osiowe nie dula dopuszczone ndwiezo ukaiczony fragment budowy
w obrebie terenu budowy i Wykonawcaedrie odpowiadat za naprewwszelkich rob6t w ten sposéb
uszkodzonych, zgodnie z poleceniantylniera/Kierownika projektu.
1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcgdhie przestrzeda przepisow dotycrrych bezpieczestwa
i higieny pracy. W szczeg6léa Wykonawca ma obowrek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdeowiraz nie spetniagych odpowiednich wymaga
sanitarnych. Wykonawca zapewni ¢dzie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczgje, socjalne oraz
sprzt i odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0oséb zatrudnionych na budowie orlzzapewnienia
bezpieczastwa publicznego. Uznajeesize wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem wymagakreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.
1.5.11.0chrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremob6t i za wszelkie materialy i udzenia aywane do robot
od daty rozpocgia do daty wydania potwierdzenia zékaenia rob6t przez hyniera/Kierownika projektu.
Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaniginmo by prowadzone
w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elemeyyy w zadowalajcym stanie przez caly czas, do
momentu odbioru ostatecznegoslJ@/ykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie
Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpagz roboty utrzymaniowe nie @aiej niz w 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowrzany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktégansjakikolwiek sposéb zwgzane z wykonywanymi robotami
i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tgostanowié podczas prowadzenia rob6t. Wykonawca
bedzie przestrzegapraw patentowych idmzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszetkiwymaga
prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionychayw w odniesieniu do spgta,
materiatéw lub urgdzen uzytych lub zwihzanych z wykonywaniem rob6t i w sposohgty bedzie informowa
Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzguastawiajc kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.
Wszelkie straty, koszty pagtowania, obcizenia i wydatki wynikle z lub zwzane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, wgjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie
wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dastzonej przez tryniera/Kierownika projektu.
1.5.13.Ré6wnowanos$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaaeonkretne normy i przepisy, ktore spethia
majg materiaty, sprg i inne towary oraz wykonane i zbadane robotydgbobowihzywat postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania pomyaha norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu
nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotaonemy i przepisy $ paistwowe lub odnosgz sie do
konkretnego kraju lub regionu, mpy¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewo@jrowny lub
wyzszy poziom wykonania nipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichasmlizenia i pisemnego
zatwierdzenia przez hyniera/Kierownika projektu. Rdice pomedzy powotanymi normami a ich
proponowanymi zamiennikami musz by¢ dokladnie opisane przez Wykonawci przedi@one
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.
1.5.14.Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&bo znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na teremirlowy lgda uwazane za wiasndé Zamawiajcego.
Wykonawca zobowgzany jest powiadonii Inzyniera/Kierownika projektu i pogpbowa zgodnie z jego
poleceniami. Jeeli w wyniku tych polecgé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach,
Inzynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw@jm i Wykonawg ustali wydhzenie czasu
wykonania robét i/lub wysokg kwoty, o ktég nalezy zwiekszy¢ cere kontraktov.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 6 ile warunki kontraktu przewidajrealizacg)

Wykonawca zobowgzany jest zabezpieczyamawiajcemu, pomieszczenia biurowe, sfiraransport
oraz inne urgzdzenia towarzysge, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.0Zaplecze
Zamawiajcego”.

2. MATERIALY
2.1.Zrodta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymkavgystaniem jakichkolwiek materiatow

przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstawiyrierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,



szczegotowe informacje dotyg® proponowanegarodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatow jak rownig odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatow z danegwdia nie oznacza automatycznie, wszelkie materialy z
danegazrodia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowrany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materialy uzyskane z
dopuszczonegérodta w sposob ggly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robét.

2.2. Pozyskiwanie materiatow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwoted wiscicieli i odnagnych wladz na pozyskanie
materiatléw zezrédet miejscowych wgiczagc w to zrodta wskazane przez Zamawvgieg¢go i jest zobowizany
dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentized rozpocgciem eksploatacijirodia.

Wykonawca przedstawi kgnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dgkentacs
zawierajica raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz proponowamzez siebie metgdwydobycia i
selekcji, uwzgidniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organow adnmagfitpaistwowej i samoradowej.

Wykonawca ponosi odpowiedziakifoza spetnienie wymagdailosciowych i jakgciowych materiatow
pochodacych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobymateriatow, dzigawy i inne jakie okz sie
potrzebne w zwgizku z dostarczeniem materiatdw do robot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopéw, dokopdw i miejsc pozyskaniatematdw
miejscowych bdg formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekutgwacji terenu po ukiiczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopda terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowydlb wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odkiad avdpdnio do
wymaga umowy lub wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonaweca nie gdzie prowadz zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyleayzyska na to piseraizgod: Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjarodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi olbgzaujacymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapgce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i
zlozone w miejscu wskazanym przezyniera/Kierownika projektu. 3& Inzynier/Kierownik projektu zezwoli
Wykonawcy na #ycie tych materiatdw do innych robét,znie dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych
materialéw zostanie odpowiednio przewaciowany (skorygowany) przezApniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj rob6t, w ktérym znajdujsie nie zbadane i nie zaakceptowane materialty, Wykeaaw
wykonuje na wiasne ryzyko, lige sk z jego nieprzygciem, usurgciem i niezaptaceniem
2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewiglupazliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiad Inzyniera/Kierownika projektu o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przedyciem tego materiatu, albo w okresie tHmym, j&li bedzie to
potrzebne z uwagi na wykonanie badaymaganych przez #yniera/Kierownika projektu. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niezady¢ pézniej zmieniany bez zgody tgniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane imaatedo czasu gdydula one uyte do robdét,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zaalyoswop jakos¢ i whasciwosci i byty dostpne do
kontroli przez Iiyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@astzlokalizowane w olabie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z laynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bwglon miejscach zorganizowanych
przez Wykonaweg i zaakceptowanych przezzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwérni materiatow

Wytwornie materialdbw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera/ Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodgoi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prdbateriatdw mog by¢ pobierane
w celu sprawdzenia ich wdeiwosci. Wyniki tych kontroli lzda stanowé podstaw do akceptacji okrdone;
partii materiatow pod wzgtlem jakgci.

W przypadku, gdy liynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcjvytwérni, musz byé
spetnione naspujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnian wspoétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialdw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tychgzi wytwérni, gdzie
odbywa st produkcja materiatéw przeznaczonych do realizadjit,

c) Jezeli produkcja odbywa si w miejscu nie nalgacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeproa@nia inspekcji i badiaw tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgmi, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych rob6t. Spez uzywany do robét powinien ldyzgodny z ofext
Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgtdem typéw i ilgci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub
projekcie organizacji rob6t, zaakceptowanym przegniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustal
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w wymienionych wyej dokumentach, spgz powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowa przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamidzyniera/ Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma ©Byutrzymywany w
dobrym stanie i gotowwi do pracy. Powinien Wy zgodny z normami ochronyrodowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hgnierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzapcych
dopuszczenie spgiu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwow@sprzt jak rowniez naprawia lub wymieni& sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidupozliwo$¢é wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wybaéru
uzyska jego akceptacprzed uyciem sprztu. Wybrany spret, po akceptacji layniera/Kierownika projektu,
nie maze by¢ pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgpe zachowania warunkéw umowy,
zostan przez Irzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i mi®puszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takidhodkéw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robét i wkiwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkéw transportu powinna zapewhiprowadzenie robét zgodnie z zasadami dkreymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachiyimera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzian
umowg.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydsgospetni@ wymagania dotyege przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych nacisk@wd i innych parametrow technicznyclSrodki
transportu nie spetnigge tych warunkéw magby¢ dopuszczone przez Ayniera/Kierownika projektu, pod
warunkiem przywrécenia stanu pierwotneggtdowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na bigaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakagzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragiidnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robot,ctaagodné¢ z dokumentagj projektows, wymaganiami
SST, PZJ, projektem organizacji robét opracowanynep Wykonawe oraz poleceniami kryniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metogdsonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyézew planie i wyznaczenie wysoko
wszystkich elementéw robdt zgodnie z wymiarami gdreymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na fainie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawow wytyczeniu i wyznaczaniu robot zossanusungte przez
Wykonawe na wtasny koszt, z wyfkiem, kiedy dany hid okaze st skutkiem bédu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy naspiie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wgsokprzez Irtyniera/ Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialéw za ich dokladnét.

Decyzje Irtyniera/Kierownika projektu dotygee akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw
robét kxda oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektows SST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decymjiynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki
bada materiatéw i rob6t, rozrzuty normalnie wyptijace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplyvaae na rozwzamn kweste.

Polecenia Iayniera/Kierownika projektu powinny Bywykonywane przez Wykonawcw czasie
okreslonym przez Iayniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu
poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracow@i przedstawd do akceptacji liyniera/ Kierownika projektu
program zapewnienia jako. W programie zapewnienia jal@ Wykonawca powinien okgéé, zamierzony
sposob wykonywania robo6t, mavosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robét gawmdupcy wykonanie
robét zgodnie z dokumentagprojektova, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jas@ powinien zawieré
a) cz$¢ 0golmn opisupca:

— organizac wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadaawibot,

- organizacj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- sposob zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotoéw roboczych, ich kwalifikacje i przygaanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za j&koi terminowad¢ wykonania poszczegélnych elementéw

robét,
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- system (sposoéb i procedyiproponowanej kontroli i sterowania jalei wykonywanych robot,

- wyposaenie w sprgt i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratoriumashego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zigrowadzenie badg,

- sposob oraz formm gromadzenia wynikéw badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow sterggych, a take wyciganych wnioskOw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym,  proponowany spos6b i ferm przekazywania tych informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegbtow opisupcy dla kazdego asortymentu robét:
- wykaz maszyn i urglzeh stosowanych na budowie z ich parametrami techgioznoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iggtzenia pomiarowo-kontrolne,
— rodzaje i ilé¢ srodkdéw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zaladunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,
- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedjutia wiasciwosci w czasie transportu,
- sposob i proceddrpomiaréw i badé (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie ugglze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,waytania mieszanek i
wykonywania poszczegolnych elementow robdét,
— spos6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.
6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigngé
zalavong jakos¢ rob6t. Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robét i jakdci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroligazhpc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i
wszystkie urgdzenia niezédne do pobierania probek i badaateriatow oraz robét. Przed zatwierdzeniem
systemu kontroli lsynier/Kierownik projektu mee zaadaé od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu
zademonstrowaniage poziom ich wykonywania jest zadowalaj. Wykonawca &dzie przeprowadzapomiary
i badania materiatow oraz robét zestotliwoscia zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektow&ST. Minimalne wymagania co do zakresu liad&h
czestotliwos¢ s3 okreslone w SST, normach i wytycznych. W przypadku, gily zostaty one tam oldlene,
Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres konlirfest konieczny, aby zapewhwykonanie robét zgodnie z
umowg. Wykonawca dostarczy ignierowi/Kierownikowi projektu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i spret badawczy posiadajwazng legalizacg, zostaty prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okéajacych procedury bada Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczony
dostp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.Aynier/Kierownik projektu bdzie przekazywa
Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgmicciach dotycacych urzdzen laboratoryjnych,
sprztu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelungdtod badawczych. deli niedocigniecia te lgda tak
powazne, ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma
uzycie do robot badanych materiatow
i dopusci je do wycia dopiero wtedy, gdy niedagjniccia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjamsungte
i stwierdzona zostanie odpowiednia jékdych materiatdbw. Wszystkie koszty zwmane z organizowaniem
i prowadzeniem badamateriatow ponosi Wykonawca.
6.3. Pobieranie prébek

Prébki kedg pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania prédygdatych
na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdny¢ z jednakowym prawdopodolbistwem
wytypowane do bada Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnion mozliwos¢ udziatu w pobieraniu
prébek. Pojemniki do pobierania probeledlp dostarczone przez Wykonagvci zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Prébki dostarczone przé&/ykonawe do badé wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w sposOb zaakeepy przez
Inzyniera/Kierownika projektu.  Na zlecenie zimiera/Kierownika projektu Wykonawca -ecdrie
przeprowadzadodatkowe badania tych materiatéw, ktére udzatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane
materialy nie zostanprzez Wykonawg usungte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatich bada
pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenideosk; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajcy.
6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarydy przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dkp, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosawazna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezyiniera/ Kierownika projektu. Przed przysteniem do pomiaréw lub bada
Wykonawca powiadomi bryniera/ Kierownika projektu o rodzaju, miejscu irntgnie pomiaru lub badania. Po
wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstaai pimie ich wyniki do akceptacji kyniera/
Kierownika projektu.
6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wi@mi
bada jak najszybciej, nie pdiej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jadod Wyniki
bada (kopie) zda przekazywane kynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedf dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaapraoowh.
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6.6. Badania prowadzone przez liyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokongmia kontroli, pobierania probek i badania
materiatow w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwaraa\wWykonawca i producent materiatdw powinien udzieli
mu niezlgdnej pomocy. Ilaynier/Kierownik projektu, dokongg weryfikacji systemu kontroli robot
prowadzonego przez Wykonagygoprzez midzy innymi swoje badaniagbzie ocenid zgodnd¢ materiatow i
robot z wymaganiami SST na podstawie wynikow wiasnypada kontrolnych jak i wynikéw bada
dostarczonych przez Wykonagvc Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietaprébki materiatdw i
prowadz¢ badania niezaimie od Wykonawcy, na swéj koszt.zé wyniki tych bada wykaza, ze raporty
Wykonawcy g niewiarygodne, to tiynier/Kierownik projektu oprze siwytgcznie na wtasnych badaniach przy
ocenie zgodn&i materiatéw i rob6t z dokumentacgprojektovg i SST. Mae réwniez zlecié, sam lub poprzez
Wykonawe, przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych hadéezalenemu laboratorium. W takim
przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkotwbada i pobierania probek poniesione zostaumzez
Wykonawe.

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktore posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiearstwa wykazujcy, ze zapewniono zgoddé z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych przepiséw i dokumentéw
technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnéxi z:
— Polskg Nornyg lub
— aprobaj techniczi, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidtmskiej Normy, jeeli nie
sg objete certyfikacy okreslong w pkt 1
i ktére spetnigg wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktdorych ww. dokumergy wymagane przez SST, #da partia
dostarczona do robdttizie posiadé te dokumenty, oké&ajace w sposob jednoznaczny jej cechy. Produkty
przemystowe muszposiadéa ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby poparte wynikami
bad& wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych baddeds dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi/Kierownikowi projektu. Jakiekolwiek matety, ktore nie spetnigjtych wymaga beda odrzucone.
6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyimowigzujgcym Zamawiagcego i
Wykonawe
w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowkati@a okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthaa
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ob@wjacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w
dzienniku budowy &da dokonywane na bigco i beda dotyczy¢ przebiegu robo6t, stanu bezpietsg®va ludzi i
mienia oraz technicznej i gospodarczej strony buydd¢ezdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony dat
jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonatasea@ podaniem jej imienia i nazwiska oraz stankavis
stwzbowego. Zapisy ¢1lg czytelne, dokonane trwatechnily, w poradku chronologicznym, bezgednio jeden
pod drugim, bez przerw. Zgizone do dziennika budowy protokoty i inne dokumgdwida oznaczone kolejnym
numerem zalcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawecy i ltyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegoélngci:

— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

— dat uzgodnienia przez #hyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofk i harmonogramoéw
robét,

- terminy rozpocgcia i zakaiczenia poszczegoélnych elementéw robot,

- przebieg robo6t, trudriai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przygyprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lzyniera/Kierownika projektu,

- daty zargdzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robot zanig@jch i ulegajcych zakryciu, cgiciowych i ostatecznych
odbioréw robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robét podleggch ograniczeniom lub
wymaganiom szczegllnym w zyzku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowe;j,

— dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed irakcie wykonywania
robot,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczce jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki praspadzonych badez podaniem, kto
je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegdinych elementéw budowli z padm, kto je przeprowadzat,

inne istotne informacje o przebiegu robot.
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Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgdab przediaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowanig.sbecyzje Irtyniera/Kierownika projektu wpisane do
dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczenielm przygcia lub zagciem stanowiska. Wpis
projektanta do dziennika budowy obligujezyniera/Kierownika projektu do ustosunkowanie. $rojektant nie
jest jednak stranumowy i nie ma uprawnfedo wydawania polegéeWykonawcy robot.

(2) Ksigzka obmiarow

Ksigzka obmiar6éw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z
elementéw robo6t. Obmiary wykonanych robét przeprmeass w sposéb aigty w jednostkach przgtych w
kosztorysie i wpisuje do kgiki obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodnéci materiatéw, orzeczenia o
jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikadan Wykonawcy lkda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia j&io Dokumenty te stanowizakczniki do odbioru robét. Winny Iy
udostpnione na kade zyczenie lityniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczaesioprocz wymienionych w punktach (1) - (3) npsiace

dokumenty:

a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,

e) protokoly z narad i ustate

f) korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy déda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpomiedabezpieczonym.
Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowsistrawsze dogpne dla liiyniera/Kierownika projektu i
przedstawiane do wglu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokotacy
projektows i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. @bmrob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym
powiadomieniu layniera/ Kierownika projektu o zakresie obmierzanychét i terminie obmiaru, co najmniej
na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiargdy wpisane do kgizki obmiarow. Jakikolwiek kd lub
przeoczenie (opuszczenie) wsitiach podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zvialn
Wykonawcy od obowizku ukaiczenia wszystkich robét. Bdne dane zostgnpoprawione wg instrukcji
Inzyniera/Kierownika projektu na frie. Obmiar gotowych robo6t ¢hzie przeprowadzony z eztcicig
wymagan do celu miesicznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkoeym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawé Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrélania ilosci robot i materiatow

Dlugadici i odlegtaci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnyméda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej. Jéli SST wiagciwe dla danych robét nie wymagaggo inaczej, obtosci bedg wyliczone
w m® jako diugdé pomnaona przezredni przekrdj. lléci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,elda wazone
w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robétlabzaakceptowane
przez lrzyniera/Kierownika projektu. Ugdzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvc
Jezeli urzadzenia te lub spet wymagag bada atestujcych to Wykonawca dnizie posiadéwazne swiadectwa
legalizacji. Wszystkie ugtizenia pomiaroweddla przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje aoizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SST
Bedzie utrzymywd to wyposaenie zapewniag w sposob aigly zachowanie doktaddoi wg norm
zatwierdzonych przez hyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary ledg przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robétakzé
w przypadku wysfpowania dtaszej przerwy w robotach. Obmiar robét zanikgch przeprowadzagsiv czasie
ich wykonywania. Obmiar rob6t podlegeych zakryciu przeprowadzagsprzed ich zakryciem. Roboty
pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczengda bwykonane w sposéb zrozumiaty i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bjsci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lggki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdgy¢ dokczone w formie
oddzielnego zatznika do ksjzki obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony zytlmerem/Kierownikiem
projektu.
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8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odbiér robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie sdb i jakosci
wykonywanych roboét, ktére w dalszym procesie realjiz ulegry zakryciu. Odbiér rob6t zanikggych i
ulegapcych zakryciu bdzie dokonany w czasie udwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek
bez hamowania ogdlnego pgst rob6t. Odbioru robét dokonujezymier/Kierownik projektu. Gotowsg danej
czegsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Inzyniera/Kierownika projektu. Odbioéredzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpi@j jednak ni w ciaggu 3
dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowyowiadomienia o tym fakcie igniera/Kierownika
projektu. Jaké& i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia hynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentow zawieragych komplet wynikow bada laboratoryjnych
i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfroritarjdokumentag projektows, SST i uprzednimi
ustaleniami.
8.3. Odhiér czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgéci rob6t. Odbioru cgciowego
robét dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dbiobét dokonuje kynier/Kierownik
projektu.
8.4. Odbiér ostateczny robét
8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania robét w odniesieniu do ictédio
jakosci i wartasci. Catkowite zakaczenie robdt oraz gotowé do odbioru ostateczneggdrie stwierdzona
przez Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadmmm na pimie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu. Odbidr ostateczny robésapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy,
liczac od dnia potwierdzenia przezzymiera/Kierownika projektu zakazenia robo6t i przycia dokumentéw, o
ktérych mowa w punkcie 8.4.2. Odbioru ostatecznegpmt dokona komisja wyznaczona przez Zamawegjo
w obecndci Inzyniera/Kierownika projektu
i Wykonawcy. Komisja odbiergga roboty dokona ich oceny jaladdowej na podstawie przedionych
dokumentéw, wynikéw badiai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaiowykonania robét z dokumentacj
projektowa [ SST.
W toku odbioru ostatecznego robo6t komisja zapoina eealizac ustalé przyjetych w trakcie odbiorow robot
zanikapcych i ulegaicych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robaupetniaicych i robot
poprawkowych.
W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pegoavych lub robot uzupetnigfych w warstwie
scieralnej lub robotach wyk@zeniowych, komisja przerwie swoje czydoobi ustali nowy termin odbioru
ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez kemig jaka¢ wykonywanych robdt w poszczegélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejndektacy projektovy i SST z uwzgidnieniem toleranc;ji
i nie ma wekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu plezeéstwo ruchu, komisja dokona paten,
oceniajc pomniejszon wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wyméagparzyjetych w dokumentach
umowy.
8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégio robot jest protokét odbioru
ostatecznego robét spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgago. Do odbioru ostatecznego
Wykonawca jest zobowkany przygotowanas¢pujace dokumenty:
1. dokumentagj projektova podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkp\esli zostata sporadzona

w trakcie realizacji umowy,

2. szczegOlowe specyfikacje techniczne (podstawoweokumentéw umowy i ew. uzupetnige lub
zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksjzki obmiardw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batl@a oznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST iew. PZJ,
deklaracje zgodnigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
opini¢ technologiczp sporadzorg na podstawie wszystkich wynikow badapomiaréw zajczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
rysunki (dokumentacje) na wykonanie robo6t towarzggeh (np. na przel@nie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazarych robot wtécicielom
urzadzen,
9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robo6t i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

Noohkw

o
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W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wgdem przygotowania dokumentacyjnego nigdd
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozoimieg Wykonawg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robét. Wszystkie zgtzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetniae keda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawizggo. Termin  wykonania rob6t poprawkowych i robot
uzupetniagcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyatér zwhzanych z ususeciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyialadw okresie gwarancyjnym. Odbiér pogwarancyjegiie
dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu zglydnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbi6r
ostateczny robét”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdine

Podstaw pfatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaza jednost& obmiarovy
ustalory dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosz&mwych wycenionych ryczattowo podstaptatnaci
jest wartd¢ (kwota) podana przez Wykonayvav danej pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa lukotla
ryczattowa pozycji kosztorysoweptizie uwzgédniat wszystkie czynnii, wymagania i badania skladeg¢ s¢
na jej wykonanie, ok&tone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeké&y. Ceny jednostkowe lub kwoty
ryczattowe robét &dg obejmowa:

— robocizre bezpdrednp wraz z towarzysgymi kosztami,

— wartas¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoayeewentualnych ubytkéw i transportu
na teren budowy,

— wartcs¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obaijacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania ¢sido wymagéa warunkéw umowy i wymaga ogoinych zawartych w D-M-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki oiome w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione vetargsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organjizachu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instygjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz gtatoczeniem kopii projektu ignierowi/Kierownikowi
projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnignikajacych z postpu robét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidawietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamkOw, barier, oznakowi drenau,

() tymczasow przebudow urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizasghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowapionowych, poziomych,
barier
i Swiatet,

(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:

(a) usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia z dnia 7 lipca 1994 roku Prawo budowl(tekst jednolity Dz.U. z 2013 r. poz. 1409 ze
zZmianami).

2. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwc@®20oku w sprawie dziennika budowy, manta
i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenmawierajcego dane dotygee bezpieczestwa pracy i
ochrony zdrowia (Dz.U. z 2002 r. Nr 108 poz. 95%@ganami).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 roku o drogach publwdzr{tekst jednolity Dz.U. z 2015 r. poz. 460 ze
Zmianami).
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D — 01.01.01a ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSCKO SCIOWYCH

ORAZ SPORZADZENIE INWENTARYZACJI POWYKONAWCZEJ DROGI
1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejkasyania i odbioru rob6t budowlanych (STWIORB)
s3 wymagania ogolne dotygze wykonania i odbioru robét budowlanych dla zadaph Ksztaltowanie
przestrzeni publicznej w centrum miejscaéeio Skepsk polegajcej na wykonaniu przebudowy istrieggo
zagospodarowania terenu przestrzeni publicznejzpolej na dziatkach nr 91/3 i 91/5 obr. 0016¢®Bik,
potozonych w miejscowgci Skepsk gm.Golub-Dobray oraz na bezpoednio przylegtym do niego terenie pasa
drogowego drogi gminnej na dziatce oznaczonej neme®5/2 na rzecz Inwestora — Gminy Golub-Dohrzy
1.2. Zakres stosowania specyfikacji.

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygdontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t w
pkt. 1.1 .
1.2. Zakres stosowania STWiIORB

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi dokumemntetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét dla zadania j/w.
1.3. Zakres robo6t obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aganych z wszystkim
czynndciami majicymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trdsygowej oraz polzenia obiektow
inzynierskich, a take wykonania inwentaryzacji geodezyjnej i kartografiej drogi po jej przebudowie.
W zakres rob6t wchodz
— wyznaczenie sytuacyjne i wysalaowe punktow gtéwnych osi trasy i punktéw wysékiowych (reperéw

roboczych dowjzanych do reperéw krajowych), z ich zastabilizowami

— zastabilizowanie punktoéw w sposéb trwaty oraz odbaaia uszkodzonych punktéw,
— wyznaczenie roboczego pikietatrasy poza gramicrobot,
— przeniesienie punktéw istnigiej osnowy geodezyjnej poza graniobdt ziemnych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
— pomiar geodezyjny i dokumentacja kartograficznamieentaryzacji powykonawczej przebudowanej drogi.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysod@owych — zalaenie poziomej i wysoliowej geodezyjnej
osnowy realizacyjnej niezdnej przy budowie drogi, uwzglniajacej ustalenia dokumentacji projektowe;j.
1.4.2.Punkty gtéwne trasy — punkty zatamania osi trasykty kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt
trasy.
1.4.3. Reper — zasadniczy element znaku wysokavego lub samodzielny znak wysdk®mwy, ktérego
wysokai¢ jest wyznaczona.
1.4.4.Znak geodezyjny — znak z trwalego materiatu untizsmy w punktach osnowy geodezyjne;.
1.4.5.Osnowa realizacyjna - osnowa geodezyjna (poziomgsiokdciowa), przeznaczona do geodezyjnego
wytyczenia elementow projektu w terenie oraz gegjphez obstugi budowy.
1.4.6.Inwentaryzacja powykonawcza — pomiar powykonawcgpwdowanej drogi i spogezenie zwizanej z
nim dokumentacji geodezyjnej i kartograficzne;.
1.4.7. Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STWiORB D-M-00.00.00 ,Wymaga ogoélne” [1] pkt 1.4.
2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Ogoblne wymagania dotygeze materialtdbw podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymaigaogoine"
[1] pkt 2.
2.2. Materiaty do wykonania robét

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nafestosowdé pale drewniane z gwdziem lub petem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe diégyokoto 0,5 m. Pale drewniane umieszczone pozaigr
robdt ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy powinny énieednic; 0,15 + 0,20 m i dhugd 1,5 +
1,7 m. Do stabilizacji pozostatych punktéw nglestosowa paliki drewnianesrednicy 0,05 + 0,08 m i diugoi
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalonych w ista@gj nawierzchni bolce stalowieednicy 5 mm i diugé&ci 0,04
+ 0,05 m. Swiadki” powinny mie diugasé¢ okoto 0,50 m i przekroj prostgky. Do stabilizowania roboczego
pikietazu trasy, poza grarigasa rob6t, naky stosowd pale drewnianérednicy 0,15 + 0,20 m i dtugoi 1,5 +
1,7 m z tabliczkami o wymiarach uzgodnionych zylmerem. Do utrwalenia punktéw osnowy geodezyjnej
nalezy stosowa materiaty zgodne z instrukcjami technicznymi Ga1i[G-2 [6].
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogo6lne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania og0lfi
pkt 3.
3.2. Sprat stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zahesci od potrzeb, powinien wykagasic mazliwoscia
korzystania ze spgiu dostosowanego do przigj metody robot, jak:
— teodolity lub tachimetry,
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— niwelatory,
— dalmierze,
— tyczki, faty, tamy stalowe, szpilki,
— ew. odbiorniki GPS, zapewnigie uzyskanie wymaganych doktadoiopomiarow.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kidw wysokdciowych powinien
gwarantowd uzyskanie wymaganej doktadiwd pomiaru.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotyczce transportu

Og6lne wymagania dotysgee transportu podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,Wynriigaogoine” [1]
pkt 4.
4.2. Transport materiatéw i sprzetu

Sprz:t i materiaty do prac geodezyjnych ama przewoz dowolnymsrodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w STWIORB 4/00.00 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robot

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robét obejmayj
1. roboty przygotowawcze,
2. odtworzenie trasy i punktéw wysodaowych,
3. geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza.
5.3. Prace przygotowawcze

Przed przyapieniem do robét Wykonawca rob6t geodezyjnych p@amin
— zapozna si¢ z zakresem opracowania,
— przeprowadzi z Zamawiajcym (Inzynierem) uzgodnienia dotygze sposobu wykonania prac,
— zapozna si¢c z dokumentagj projektova,
— zebr& informacje o rodzaju i stanie osnéw geodezyjnyalobszarze objym budowvg drogi,
— zapozna si¢ z przewidywanym sposobem realizacji budowy,

przeprowadd wywiad szczegotowy w terenie.

5 4. Odtworzenie trasy drogi i punktow wysokéciowych
5.4.1.Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny bywykonane zgodnie z oboawujgcymi Instrukcjami i wytycznymi
GUGIK [3+10]. Przed przygpieniem do robét Wykonawca powinien prgejod Zamawigcego dane
zawierajce lokalizacg i wspo6trzdne punktéw giéwnych trasy oraz reperéw. W opaocimateriaty dostarczone
przez Zamawiajcego, Wykonawca powinien przeprowadzbliczenia i pomiary geodezyjne niezlme do
szczegblowego wytyczenia robét. Prace pomiarowe immow by¢ wykonane przez osoby posiagtz
odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawcaowinien natychmiast poinformowa Inzyniera
o wszelkich bjdach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych traisyiub) reperéw roboczych. Bédly te
powinny by usungte na koszt Zamawiggego. Wykonawca powinien sprawélzizy rzdne terenu ok&one
w dokumentacji projektowejaszgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize
rzeczywiste rzdne terenu istotnie #fia si¢c od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomé o tym Irzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie niewpno by zmieniane przed
podjcciem odpowiedniej decyzji przezdyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikag¢ z ré&nic rzednych
terenu podanych w dokumentacji projektowejddizych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostam
wykonane na koszt Zamawsgpgo. Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczaze roboty dodatkowe w
takim przypadku obgizg Wykonawe. Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mplgy¢
rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przegniera. Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne
trasy i punkty pérednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w oznaczenia od{agace w sposob wyrany
i jednoznaczny charakterystyki potozenie tych punktow. Forma i wzor tych oznatzpowinny by
zaakceptowane przez zyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieiez wszystkich punktow
pomiarowych i ich oznacaew czasie trwania robo6t. dai znaki pomiarowe przekazane przez Zamagego
zostan zniszczone przez Wykonawséwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzéeée konieczne do
dalszego prowadzenia robot, to zogtame odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie p@desprace
pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robalezag do obowjzkéw Wykonawcy.
5.4.2.Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi triggnktow wysokéciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne oy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, aztakiowhzane do punktéw pomocniczych, pabdmych
poza granig robét ziemnych. Maksymalna odleggopomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie
moze przekracza500 m. Wykonawca powinien zalgt robocze punkty wysokeiowe (repery robocze) wzdiu
osi trasy drogowej, a tak& przy kadym obiekcie igynierskim. Maksymalna odlegté migdzy reperami
roboczymi wzdta trasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyiddsd0 metréw, natomiast w terenie falistym
i gorskim powinna by odpowiednio zmniejszona, zatee od jego konfiguracji. Repery robocze ngleataryé
poza granicami robot zwdanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow tayamcych. Jako repery
robocze meéna wykorzysta punkty state na stabilnych, istniejch budowlach wzdtutrasy drogowej. O ile
brak jest takich punktow, repery robocze mplealaryé w postaci stupkéw betonowych lub grubych
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ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie wssh wykluczajcy osiadanie, w sposéb zaakceptowany
przez Iizyniera. Rzdne reperéw roboczych naleokreila¢ z taky dokladndcia, abysredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujniwelacg podwdéjrg w nawigzaniu do reperéw gatwowych.
Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyrgne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegog¢dne;.

5.4.3. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektowg oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawjeggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji ngawvowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrdonej w dokumentacji projektowej. Qrasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych
i w punktach pérednich w odlegtéci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytrdecz nie rzadziej
niz co 50 metréw. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjigyezonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie mge by wieksze ni 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 canpaizostatych drég.
Rz¢dne niwelety punktdéw osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doganych niwelety
okreslonych w dokumentacji projektowej. Do utrwaleniai dsasy w terenie naly uzy¢ materialtdw
wymienionych w pkcie 2.2. Usugtie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveczly Wykonawca robot
zastpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, wsrezonych poza granicobét.
5.4.4.Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypéw i wykopéw na
powierzchni terenu (okékenie granicy roboét), zgodnie z dokumengagprojektovy oraz w miejscach
wymagajcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenigtro w miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera. Do wyznaczania krgdzi nasypdéw i wykopéw nahy stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowd w przypadku nasypow o wysod@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych
niz 1 metr. Odlegté¢ miedzy palikami lub wiechami natg dostosowa do uksztattowania terenu oraz geometrii
trasy drogowej. Odlegig ta co najmniej powinna odpowiatadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.
Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utilwia¢ wykonanie nasypow i wykopdéw o ksztalcie zgodnym
z dokumentagj projektovs.
5.4.5.Skompletowanie dokumentacji geodezyjnej

Dokumentagj geodezyjn nalery skompletowé zgodnie z przepisami instrukcji 0-3 [4] z podziate
na:

1) akta posipowania przeznaczone dla Wykonawcy,
2) dokumentagj techniczi przeznaczandla Zamawiajcego,
3) dokumentagj techniczi przeznaczandla grodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.

Spos6b skompletowania dokumentacji, o ktdrej mowappkcie 3 oraz forgn dokumentow naley
uzgodné z dsrodkiem dokumentacji. Zamawigly poda w ST, czy dokumentacje nalery okaza
Zamawiagcemu do wgjdu.

5.5. Pomiar powykonawczy wybudowanej drogi
5.5.1.Zebranie materiatow i informac;ji

Wykonawca powinien zapozéi@ic z zakresem opracowania i uzyékad Zamawiajcego instrukcje
dotyczice ewentualnych etapow wykonywania pomiaréw powgkeszych. Pomiary powykonawcze powinny
by¢ poprzedzone uzyskaniem Zrodkow dokumentacji geodezyjnej i kartograficzneformaciji o rodzaju,
potozeniu i stanie punktdw osnowy geodezyjnej (poziomejysokasciowej) oraz 0 mapie zasadniczej i
katastralnej. W przypadku stwierdzenizg w trakcie realizacji obiektu nie zostatla wykonab@&zaca
inwentaryzacja sieci uzbrojenia terenu, ngle powiadomé
0 tym Zamawiajcego. Przy analizie zebranych materiatéw i inforjinaalezy ustali:

— klasy i dokladnéci istniegcych osnéw geodezyjnych oraz #hiwosci wykorzystania ich do pomiaréw
powykonawczych,

— rodzaje uktadow wspotezinych i poziomow odniesienia,

— zakres i sposob aktualizacji dokumentéw bazowyclajdupcych s¢ w osrodku dokumentacji o wyniku
pomiaru powykonawczego.

5.5.2.Prace pomiarowe i kameralne

W pierwszej fazie prac nalg wykona:: ogolne rozeznanie w terenie, odszukanie punksimigicej
osnowy geodezyjnej z ustaleniem stanu technicziggo punktow oraz aktualizacppisow topograficznych,
zbadanie wizur pomadzy punktami i ewentualne ich oczyszczenie,emse rozeznanie odsioie koniecznéci
uzupetnienia lub zaprojektowania osnowy poziomejKlasy oraz osnowy pomiarowej. Neghie naley
pomierzy¢ wznowiory lub zal@ong osnowve, a nasipnie wykona pomiary inwentaryzacyjne, zgodnie
z instrukcp G-4 [8] GUGIK, mierac wszystkie elementy téei mapy zasadniczej oraz &tedodatkovy
obejmujcy: granice ustalone wedlug stanu prawnego, kilomedirsdg, znaki drogowe, punkty referencyjne,
obiekty mostowe z rinymi wlotu i wylotu,swiattem i skrajni, wszystkie drzewa w pasie drogowym, zabytki
[ pomniki przyrody, wszystkie ogrodzenia z furtkami i bramami oraz
z podziatem na trwate i nietrwate, rowy, studnietz srednicami, przekroje poprzeczne drég co 20+50 nz ora
inne elementy wedtug wymagjegZamawiajcego. Prace obliczeniowe nayewykona przy pomocy Sprtu
komputerowego. Whniesienie pomierzonejstiena mag zasadnicz oraz map katastralp nalery wykona
metod, klasyczn (kartowaniem i kréleniem gcznym) lub przy pomocy plotera. Wtérnik mapy zasezkj dla
Zamawiajcego naley uzupeiné o elementy wymienione w drugim akapicie niniejszgmunktu, 4§ sam
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technily z jaky zostala wykonana mapa (numerygzwzglednie analogow). Dokumentag geodezyjn
i kartograficzm nalezy skompletowé zgodnie z przepisami instrukcji 0-3 [4], z poderat na: akta
postpowania przeznaczone dla Wykonawcy, dokumeatdefhnicza przeznaczom dla Zamawigcego
i dokumentagj techniczm przeznaczon dla agrodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficznepo&b
skompletowania i forgrdokumentacji dla @odka dokumentacji natg uzgodné z asrodkiem oraz ustaliczy
te dokumentagj nalery okaz& Zamawiajcemu do wgldu.
5.5.3.Dokumentacja dla Zamawigjego
Jeli Zamawiapcy nie ustalit inaczej, to nalg skompletowa dla Zamawiajcego nasfpujace
materiaty:
— sprawozdanie techniczne,
— wtérnik mapy zasadniczej uzupetniony dodatkdrescia, ktéra wymieniono w punkcie 5.5.2,
— kopie wykazow wspohgdnych punktow osnowy oraz wykazy wsp@himych punktéw granicznych
w postaci dysku i wydruku na papierze,
— kopie protokotow przekazania znakéw geodezyjnyath @chror,
— kopie opis6w topograficznych,
— kopie szkicow polowych,
— naosnik elektroniczny (dysk) z mapnumeryczgp oraz wydruk ploterem tych mapzgdi mapa realizowana
jest numerycznie,
— inne materialy zgodne z wymaganiami Zamayggago.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagangotme” [1] pkt
6.
6.2. Kontrola jakosci prac
Kontrola jakadci prac pomiarowych powinna obejmoéva
— wewrgtrzng kontrok prowadzon przez Wykonawg robot geodezyjnych, ktéra powinna zapewnia
mozliwos¢ sledzenia przebiegu prac, oceniania ich f@k@raz usuwania nieprawidtoda mogcych mie
wptyw na kolejne etapy robdét,
— kontrok prowadzon przez stabe nadzoru (layniera),
— przestrzeganie ogoélnych zasad prac dkrgich w instrukcjach i wytycznych GUGIK [3+10], adnie
Zz wymaganiami podanymi w punkcie 5,
— sporadzenie przez Wykonawaobd6t geodezyjnych protokotu z wegtrenej kontroli robét.
Kontrole naleey prowadzé wedtug ogdlnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK
[3+10], zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcié.3.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB DOM30.00 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarows jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie. zyr pomiarach
powykonawczych wybudowanej drogi przyjmuje gdnostki: km (kilometr) i ha (hektar).
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB D-M30MO ,Wymagania ogolne” [1] pkt 8.
8.2. Spos6b odbioru robét
Odbiér robdt nagpuje na podstawie protokotu odbioru oraz dokumegntachnicznej przeznaczonej
dla Zamawiajcego.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy platréoi podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” [1] pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robot obejmuje:
— zakup, dostarczenie i sktadowanie potrzebnych riadder,
— koszt zapewnienia nieztnych czynnikéw produkcji,
— zakup i dostarczenie materiatéw,
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tigmynktéw wysokéciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,
- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
- wyznaczenie punktéw roboczego pikiaidrasy,
— ustawienie tat z wyznaczeniem pochylenia skarp,
- zastabilizowanie punktéw w spos6b trwaly, ochrooh przed zniszczeniem i oznakowanie utatyde;
odszukanie i ewentualne odtworzenie,
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— prace pomiarowe i kameralne przy pomiarze powykazgm wybudowanej drogi wedlug wymaga
dokumentacji technicznej,
- koszty grodkéw geodezyjnych.
9.3. Sposob rozliczenia robot tymczasowych i praowarzyszcych
Cena wykonania robot okdlenych niniejsa STWIORB obejmuje:
- roboty tymczasowe, ktoregspotrzebne do wykonania rob6t podstawowych, ale ssigprzekazywane
Zamawiagcemu i § usuwane po wykonaniu robét podstawowych,
— prace towarzysge, ktére g niezkedne do wykonania robo6t podstawowych, niezaliczame rdbét
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robét itd.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Ogdlne specyfikacje techniczne
1. D-M-00.00.00 Wymagania ogolne
10.2. Inne dokumenty
1. Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku Prawo geodezykastograficzne (tekst jednolity Dz.U. z 2015 r. poz
520 ze zmianami).
2. [Instrukcje i wytyczne techniczne bytego Gtownegaddu Geodezji i Kartografii]:
3. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonya@mac geodezyjnych.
4. Instrukcja techniczna 0-3. Zasady kompletowaniaudodntacji geodezyjnej i kartograficznej
5. Instrukcja techniczna G-1. Pozioma osnowa geodazyjn
6. Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna
7. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs
8. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe
9. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne
10.Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne

D-01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZE N | PRZEPUSTOW
1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznekesyania i odbioru rob6t budowlanych (STWIORB)
s3 wymagania ogolne dotygze wykonania i odbioru robét budowlanych dla zadaph Ksztaltowanie
przestrzeni publicznej w centrum miejscaeio Skepsk polegajcej na wykonaniu przebudowy istrieggo
zagospodarowania terenu przestrzeni publicznejzpolgj na dziatkach nr 91/3 i 91/5 obr. 0016¢®Bik,
potozonych w miejscowsri Skepsk gm.Golub-Dobrzy oraz na bezgmednio przylegtym do niego terenie pasa
drogowego drogi gminnej na dziatce oznaczonej nemed5/2 na rzecz Inwestora — Gminy Golub-Dohrzy
1.2. Zakres stosowania specyfikacji.
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygdontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t w
pkt. 1.1 .
1.2. Zakres stosowania STWIORB
Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi dokumemtetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot dla zadania j/w.
1.3. Zakres rob6t obgtych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t z@anych z rozbiork
- przepustu,
— ogrodza,
1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okéenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wygenia ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce rob6t
Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymaganigloe” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw
Ogblne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, puav STWIORB D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolpét 3.
3.2. Sprat do rozbiorki
Do wykonania rob6t zwrzanych z rozbiérk elementéw drég mi@ by wykorzystany sprg podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przezjmiera:
- tadowarki,
- zurawie samochodowe,
— samochody eizarowe,
— mioty pneumatyczne,
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— pity mechaniczne,
- koparki.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,Wyntagabgoélne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow z rozbiorki

Materiat z rozbiorki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w STWIORB f@4/00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiorkowe elementow drég obejmujsunicie z terenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumengagjrojektows, SST lub wskazanych przezzimiera. Jéli
dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacjveintaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, tgnier mae
polect Wykonawcy sporgzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie dékmey przewidziany odzysk
materiatow. Roboty rozbiérkowe moa wykonyw#@ mechanicznie lubecznie w sposob okény w SST lub
przez Irzyniera.Wszystkie elementy rdove do powtérnego wykorzystania powinny dyusuwane bez
powodowania zédnych uszkodae O ile uzyskane elementy nie gtaje wlasnacia Wykonawcy, powinien on
przewiez¢ je na miejsce okéone w SST lub wskazane przezyniera. Elementy i materialy, ktére zgodnie z
SST staj sie wlasnacig Wykonawcy, powinny b usunéte z terenu budowy. Doty  (wykopy) powstate po
rozbiérce elementéw drdg, ogrodzeprzepustéw znajdyge sé w miejscach, gdzie zgodnie z dokumergacj
projektows bedg wykonane wykopy drogowe, powinny bfymczasowo zabezpieczone. W szczegdinoalezy
zapobiec gromadzeniuesiv nich wody opadowej. Doty w miejscach, gdzie niezewiduje s} wykonania
wykopow drogowych naley wypetnic, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagagjo terenu i
zag$ci¢ zgodnie z wymaganiami okdlenymi w STWIORB D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jako rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagangotme” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiérkowych

Kontrola jakdci robd4t polega na wizualnej ocenie kompldtiavykonanych rob6t rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przeangzh do powtérnego wykorzystania. Zsgczenie
gruntu wypetniajcego ewentualne doty po usetyich elementach nawierzchni, ogrofizgorzepustéw powinno
spetnig& odpowiednie wymagania olilene w STWIORB D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB D-M30MO0 ,Wymagania ogolne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarove robot zwizanych z rozbidrkelementéw drég i ogrodzgest:
- dla przepustéw - m (metr),
- dla ogrodzé - m (metr),
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB D-M30MO0 ,Wymagania ogélne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogollne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine”
pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:
a) dla rozbiorki przepustu:
- odkopanie przepustu, fundamentéw, taw, umatcite,
- ew. ustawienie rusztowad ich p&niejsze rozebranie,
— rozebranie elementéw przepustu,
— sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatéw,
— zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozhiérki,
- zasypanie dotéw (wykopéw) gruntem z gzagczeniem do uzyskaniazsl,00 wg BN-77/8931-12,
— uporzdkowanie terenu rozbiorki.
b) dla rozbiérki ogrodae
— demonta elementéw ogrodzenia,
- odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,
— zasypanie dotdéw po stupkach z zsgczeniem do uzyskania*sl,00 wg BN-77/8931-12,
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhidvicelu ponownego jegazycia, z ut@eniem w stosy

na poboczu,

- zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
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- uporzdkowanie terenu rozbiorki;
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczihesig.

2.  PN-D-96000 Tarcica iglasta og6lnego przeznaezeni

3. PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogdlnego przeznaczenia

4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane nagcgo
0golnego stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwuygiione i walcowane na
zimno og06lnego przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowanagt®wniki rGwnoramienne

7. PN-H-93402 Ktowniki nieréwnoramienne stalowe walcowane na
goraco

8. BN-87/5028-12 Gwalzie budowlane. Gwazie z trzpieniem
gtadkim, okaglym i kwadratowym

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkéka zagszczenia gruntu.

D-04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM

PODLOZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznekesyania i odbioru rob6t budowlanych (STWIORB)
s3 wymagania ogélne dotygze wykonania i odbioru rob6t budowlanych dla zadaph Ksztattowanie
przestrzeni publicznej w centrum miejscadaio Skepsk polegajcej na wykonaniu przebudowy istrjeggo
zagospodarowania terenu przestrzeni publicznejzpolgj na dziatkach nr 91/3 i 91/5 obr. 0016¢®3k,
potozonych w miejscowgci Skepsk gm.Golub-Dobray oraz na bezpoednio przylegtym do niego terenie pasa
drogowego drogi gminnej na dziatce oznaczonej nemed5/2 na rzecz Inwestora — Gminy Golub-Dohrzy

1.2. Zakres stosowania specyfikacji.

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygd<ontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot w

pkt. 1.1 .

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi dokumemtetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot dla zadania j/w.

1.3. Zakres rob6t obgtych STWIORB

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi dokumemtetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot dla zadania j/w.

1.3. Zakres rob6t obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot awanych
z wykonaniem koryta przeznaczonego dazefda konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolnt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogo6lne wymagania dotygze rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymaganigloe” pkt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1. Og6Ine wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolpét 3.
3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przygpujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykaza si
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprgtu:

- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ¢hie ustawianym lemieszem; Aynier mae dopyci¢
wykonanie koryta i profilowanie podta z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawioprgstopadle
do kierunku pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanigskich koryt),

— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygi.

Stosowany spet nie maze spowodowé niekorzystnego wptywu na wdaiwosci gruntu poditaa.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotyczce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wynragaogolne” pkt
4.
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4.2, Transport materiatow

Wymagania dotycge transportu materiatbw podano w STWIORB D-04.02.0-04.02.02, D-
04.03.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w STWIORB BVD0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygti¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podima
bezpdrednio przed rozpoeziem robdt zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. WiEejsze
przysgpienie do wykonania koryta oraz profilowania i gszrzania podim,jest maliwe wytacznie za zgogl
Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.wikonanym korycie oraz po wyprofilowanym i
zag;szczonym podiau nie mae odbywé sie ruch budowlany, niezwzany bezpérednio z wykonaniem
pierwszej warstwy nawierzchni.
5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowarkaryta w planie i profilu powinny by wcze&niej
przygotowane. Paliki lub szpilki nate ustawig& w osi drogi i w rzdach réwnolegtych do osi drogi lub w inny
sposob zaakceptowany przezyniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinmazliwia¢ naciagniecie
sznurkéw lub linek do wytyczenia rob6t w ogisdich nie wgkszych nk co 10 metréw. Rodzaj spitm, a w
szczegOlnéci jego moc nalgy dostosowa do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzorgrsboty i do trudnéci
jego odspojenia. Koryto moa wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn,
na przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robomatym zakresie. Sposéb wykonania musi by
zaakceptowany przez Ayniera. Grunt odspojony w czasie wykonywania komytavinien by wykorzystany
zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej iTSH. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad
w miejsce wskazane przezzymiera. Profilowanie i zagzczenie podiea naley wykona zgodnie z zasadami
okreslonymi w pkt 5.4.
5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przygpieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze
Po oczyszczeniu powierzchni pogéonaley sprawdzé, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych ¢gdnych podtaa. Zaleca si, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co
najmniej 5 cm wysze nk projektowane radne podtaa. Jeeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija
zanienia poziomu w podiau przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinispulchné podiaze na
gtebokas¢ zaakceptowanprzez Irtyniera, dowie¢ dodatkowy grunt speinigty wymagania obowkujace dla
gornej strefy korpusu, w ikei koniecznej do uzyskania wymaganycledizych wysokéciowych i zagsci¢
warstwe do uzyskania wartgi wskanika zagszczenia, okrdonych w tablicy 1. Do profilowania podia
nalezy stosowa rowniarki. Sciety grunt powinien b§ wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposéb
zaakceptowany przezigniera. Bezpérednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania.
Zagszczanie podima naley kontynuowg do osagnigcia wskenika zagszczenia nie mniejszego od podanego
w tablicy 1. Wskanik zag:szczenia nalgy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].
Tablica 1. Minimalne wartwi wskaznika zagszczenia podiea (1)

Minimalna wartdc¢ |, dla:
Strefa Autostrad i drég Innych drég
korpusu ekspresowych|  Ruch cizki Ruch mniejszy
i bardzo ogzki od ciezkiego
Gorna warstwa o gruléoi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm ofd
powierzchni podtea 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgoy podiaze uniemdliwia przeprowadzenie badania
zag;szczenia, kontrglzag:szczenia naley oprze na metodzie obgien ptytowych. Naley okrelli¢ pierwotny
i wtorny modut odksztatcenia podia wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtornego inp@nego modutu
odksztatcenia nie powinien przekra¢za,2. Wilgotng¢ gruntu podiea podczas zggzczania powinna Iy
réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.
5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podiaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kiyutrzymywane w dobrym stanie.zédi
po wykonaniu robét zwgzanych z profilowaniem i zggzczeniem podia nasipi przerwa w robotach
i Wykonaweca nie przysgpi hatychmiast do uktadania warstw nawierzchnpawinien on zabezpieczypodiaze
przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przezozenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez
Inzyniera. Jeeli wyprofilowane i zagszczone podie uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania
kolejnej warstwy meéna przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu. Po osuszauitoza Inzynier oceni
jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie nighttych napraw. Jeli zawilgocenie nagpito wskutek
zaniedbania Wykonawcy, to naprawykona on na wiasny koszt.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagangbtne” pkt 6.
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6.2. Badania w czasie robét
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zsgczenia koryta

i wyprofilowanego podioa podaje tablica 2.

Tablica 2.  Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego pmig
Lp. | Wyszczegdlnienie bada Minimalna czstotliwosé¢
i pomiaréw bada i pomiaréw
1 | Szeroké¢ koryta 10 razy na 1 km
2 | Réwna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Rébwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km
5 | Rzdne wysokéciowe co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrg
i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
6 | Uksztaltowanie osi w co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostra
planie” i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
7 | Zagszczenie, wilgotn@& |w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz| nie
gruntu poditaa rzadziej nk raz na 600 M
*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg
wykona: w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego podia)

Szeroké¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz
+10cmi-5cm.
6.2.3.Rowna¢ koryta (profilowanego podia)

Nieréwndaci podiuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrowvy tatg zgodnie z norm
BN-68/8931-04 [4]. Nieréwnixi poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy tatg. Nierébwndaci nie mog przekracza
20 mm.
6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padipowinny by zgodne z dokumentacprojektovy z
tolerancy £ 0,5%.
6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Rdéznice pome¢dzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi
projektowanymi nie powinny przekragzal cm, -2 cm.
6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ocogj niz £+ 3 cm dla
autostrad i drog ekspresowych lukzegj niz + 5 cm dla pozostatych drég.
6.2.7.Zageszczenie koryta (profilowanego podé)

Wskanik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podé okrglony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.sllgako kryterium dobrego zagzczenia stosuje ¢si
poréwnanie wartci modutdow odksztalcenia, to wafto stosunku wtérnego do pierwotnego modutu
odksztatcenia, ok&onych zgodnie z nor;mBN-64/8931-02 [3] nie powinna bywieksza od 2,2. Wilgotng w
czasie zagpzczania naley bad@& wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotdé gruntu podtaa powinna by rowna
wilgotnosci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyieksze odchylenia cech geometrycznych od @&rgich w
punkcie 6.2 powinny hy naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i
powtdrne zagszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigpi@nanej warstwy jest niedopuszczalne.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB DOB0.00 ,Wymagania og6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w STWIORB D-0/80.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8. Roboty
uznaje s} za wykonane zgodnie z dokumentacja projekto8ST i wymaganiami ltyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg purtktlaty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy platrfoi podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fikoryta obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozpleamiem,
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- zafadunek nadmiaru odspojonego grunténodki transportowe i odwiezienie na odkiad lub masy
- profilowanie dna koryta lub podia,
- zagszczenie,
— utrzymanie koryta lub podha,
- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclamig;.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek fgrun
2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. ©@zaaie wilgotnéci
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie taodwdksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obgizenie piyt
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré$no nawierzchni
planografem i tat
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkéka zagszczenia gruntu

D-04.02.01 WARSTWY OD3\CZAJACE | ODCINAJACE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznekesyania i odbioru rob6t budowlanych (STWIORB)
s3 wymagania ogélne dotygze wykonania i odbioru rob6t budowlanych dla zadaph Ksztattowanie
przestrzeni publicznej w centrum miejscadaio Skepsk polegajcej na wykonaniu przebudowy istrjeggo
zagospodarowania terenu przestrzeni publicznejzpolgj na dziatkach nr 91/3 i 91/5 obr. 0016¢®3k,
potozonych w miejscowsri Skepsk gm.Golub-Dobrzy oraz na bezgmednio przylegtym do niego terenie pasa
drogowego drogi gminnej na dziatce oznaczonej nemed5/2 na rzecz Inwestora — Gminy Golub-Dohrzy
1.2. Zakres stosowania STWiIORB

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi dokumemntetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét dla zadania j/w.
1.3. Zakres robo6t obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych
z wykonaniem warstw odszapcych i odcinajcych, stanowjcych cz$¢ podbudowy pomocniczej,
w przypadku gdy podie stanowi grunt wysadzinowy lubgtpliwy, nieulepszony spoiwem lub lepiszczem.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe gs zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i Z okresleniami podanymi w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagaoigélne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robot podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagarigloe” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pada STWIORB D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstwsgtagcych g:
— piaski,
- zwir i mieszanka,
— geowtdkniny,
a odcinacych - oprocz wyej wymienionych:
— miat (kamienny).
2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw agzapcych i odcinagcych powinny spetnianasgpujace warunki:
a) szczelnéci, okreslony zaleznodicia:

gdzie:
D,s - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarmsixay odcinajcej lub odgczapcej
dgs - wymiar sita, przez ktdre przechodzi 85% zianmngu podtga.
Dla materiatéw stosowanych przy wykonywaniu warsigczapcych warunek szczeldo musi by
spetniony, gdy warstwa ta nie jest uktadana natwégsodcinajcej.
b) zagszczalnéci, okreslony zaleznoscia:

d
U=-">5
le
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gdzie:

U - wskanik réznoziarnistdci,

dso - wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywarzacego warstw odcinajca,
dio - wymiar sita, przez ktére przechodzi 10% kruszywarzacego warstw odcinajca.

Piasek stosowany do wykonywania warstwaoedagcych i odcinaicych powinien spetniawymagania
normy PN-B-11113 [5] dla gatunku 1 i 2.

Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstwaczisacych i odcinajcych powinny spetnia
wymagania normy PN-B-11111 [3], dla klasy | i Il.ia kamienny do warstw ogdszapcych i odcinajcych
powinien speti@wymagania normy PN-B-11112 [4].

2.4. Wymagania dla geowtokniny

Geowtdkniny przewidziane dozycia jako warstwy odcinage i odgczapce powinny posiada
aprobag techniczg wydarn przez uprawnionjednostk.
2.5. Sktadowanie materiatow
2.5.1.Sktadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwyoesgcej lub odcinajcej nie jest wbudowane
bezpdrednio po dostarczeniu na budpwzachodzi potrzeba jego okresowego sktadowanialykonawca
robét powinien zabezpieczykruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniemnrzynmi materiatami
kamiennymi. Podlze w miejscu skladowania powinnodrdwne, utwardzone i dobrze odwodnione.
2.5.2.Sktadowanie geowtéknin

Geowtdkniny przeznaczone na warstwy gmdspca lub odcinajcg nalezy przechowywéa w
opakowaniach wg pkt 4.3 w pomieszczeniach czystyabhych i wentylowanych.

3. SPRZET
3.1. Og6Ine wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolpét 3.
3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przygpujacy do wykonania warstwy odcirgiej lub odgczapcej powinien wykaza sig
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprgtu:

- roéwniarek,

- walcéw statycznych,

— piyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.
4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotyczce transportu

Ogo6Ine wymagania dotygee transportu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wynagaogolne” pkt
4,

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegagih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiagtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

4.3. Transport geowtdknin
Geowtdkniny mog by¢ transportowane dowolnyndfodkami transportu pod warunkiem:
— opakowania bel (rolek) falj brezentem lub tkanartechnicza,
— zabezpieczenia opakowanych bel przez przemiesznasi W czasie przewozu,
— ochrony geowtéknin przez zawilgoceniem i nadmierrggmzaniem,
— niedopuszczenie do kontaktu bel z chemikaliamiszidgzami oraz przedmiotami mgmymi przebt lub
rozcig¢ geowtdkniny.

Kazda bela powinna ldyoznakowana w sposo6b uptioviajacy jednoznaczne stwierdzenie jest to

materiat do wykonania warstwy agzagcej lub odcingjcej.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w STWIORB B{VD0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Podtaze gruntowe powinno spetidiavymagania okrdone w STWiORB D-02.00.00 ,Roboty ziemne”
oraz D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zagczaniem podi@”. Warstwy odcinajca i odgaczagca
powinny by wytyczone w sposob umliwiajacy wykonanie ich zgodnie z dokumentagjrojektovy, z
tolerancjami okrdonymi w niniejszych specyfikacjach. Paliki lub g§kppowinny by¢ ustawione w osi drogi i
w rzedach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny spos@akceptowany przez ipniera. Rozmieszczenie
palikéw lub szpilek powinno unitiwia¢ nachgniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w agistch nie
wigkszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozkladane w warstwie o jednakowej grédio przy wyciu réwniarki, z
zachowaniem wymaganych spadkéw iedaych wysokéciowych. Grubé¢ roziozonej warstwy ldnego
kruszywa powinna hytaka, aby po jej zagzczeniu ogignigto grubag¢ projektowan. Jeeli dokumentacja
projektowa lub SST przewiduje wykonanie warstwyaodspcej lub odcinajcej o grubéci powyzej 20 cm, to
wbudowanie kruszywa natg wykona dwuwarstwowo. Rozpoezie uktadania kadej nastpnej warstwy moe
naspi¢ po odbiorze przez #yniera warstwy poprzedniej. W miejscach, w ktérygidoczna jest segregacja
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kruszywa nalgy przed zagszczeniem wymieni kruszywo na materiat o odpowiednich ¥davosciach.
Natychmiast po kiecowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej lub odcinaicej naley przysgpi¢ do jej
zag;szczania. Zagpzczanie warstw o przekroju daszkowym mgleozpoczynd od krawdzi i stopniowo
przesuwd pasami podiznymi czsciowo nakladajcymi si, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o
jednostronnym spadku nale rozpoczynd od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podiznymi czsciowo
naktadagcymi sie, w kierunku jej gornej krapdzi. Nierowndci lub zagébienia powstale w czasie zggczania
powinny by wyréwnywane na bigco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanedsungcie materiatu,
az do otrzymania rownej powierzchni. W miejscach oighnych dla walcéw warstwa odcinap i odgaczagca
powinna by zagszczana ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanigmi. Zagszczanie nalgy
kontynuowd do osigniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0 wedtug normalndpypiroctora,
przeprowadzonej wedtug PN-B-04481 [1]. Wakik zag:szczenia naley okreslac zgodnie z BN-77/8931-12
[8].- W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbu@gmy w warstw odsiczajca lub odcinagca, uniemaliwia
przeprowadzenie badania zagczenia wedlug normalnej proby Proctora, kontmalg:szczenia naley oprze
na metodzie obgken ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztatcenia warstwy wegIBN-
64/8931-02 [6]. Stosunek wtérnego i pierwotnego ulododksztalcenia nie powinien przekracza,?2.
Wilgotnos¢ kruszywa podczas zesgczania powinna Byréwna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod -20% do
+10% jej wartdci. W przypadku, gdy wilgotng kruszywa jest wisza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo
nalezy osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, @digotnos¢ kruszywa jest risza od
wilgotnosci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslong iloscig wody i rbwnomiernie wymiesza

5.4. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczfiowykonania odcinka prébnego, to co najmniej na Bpared

rozpoczciem rob6t Wykonawca powinien wykahadcinek prébny w celu:

— stwierdzenia, czy spezbudowlany do rozktadania i zgggczania jest wigiwy,

— okreslenia grubéci warstwy materiatu w stanie Anym koniecznej do uzyskania wymaganej giabgo
zag:szczeniu,

- ustalenia liczby przé§ sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego mska
zag:szczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powiniesyd takich materiatow oraz spitu, jakie lzda stosowane
do wykonywania warstwy odcingjej i odgczapcej na budowie. Odcinek prébny powinienckglokalizowany
W miejscu wskazanym przezzmiera.

5.5. Rozktadanie geowtdknin

Warstwe geowtdkniny naley rozklad& na wyprofilowanej powierzchni podta, pozbawionej ostrych
elementow, ktére magspowodowad uszkodzenie warstwy (na przyktad kamienie, koreahizew i krzewow).
W czasie rozkladania warstwy z geowtdkniny nglespeiné wymagania okrdone w SST lub producenta
dotyczce szerokéci na jak powinny zachodZina siebie gsiednie pasma geowtdkniny lub zasad igtzénia
oraz ewentualnego przymocowania warstwy do padgruntowego.

5.6. Zabezpieczenie powierzchni geowtdknin

Po powierzchni warstwy odcingej lub odgczajcej, wykonanej z geowtdknin nie m® odbywé sie
ruch jakichkolwiek pojazdéw. Lzgaca wyzej warstvwe nawierzchni naley wykonywa rozktadajc materiat ,od
czota”, to znaczy takse pojazdy dowgsce materiat i wykonujce czynnéci technologiczne poruszagic po juz
utozonym materiale.

5.7. Utrzymanie warstwy odgczajacej i odcinajace;j

Warstwa odgczapca i odcinagca po wykonaniu, a przed ueniem nasipnej warstwy powinny hy
utrzymywane w dobrym stanie. Nie dopuszczarschu budowlanego po wykonanej warstwie odaicj lub
odsjczapcej z geowtdknin. W przypadku warstwy z kruszywauakrcza si ruch pojazdéw koniecznych dla
wykonania wyej lezacej warstwy nawierzchni. Koszt napraw wyniktychizwitasciwego utrzymania warstwy
obcigza Wykonawe robaét.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagangbtne” pkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykénbadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania rob6t i przedstadviwyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmoivavszystkie
wiasciwosci kruszywa okrédone w p. 2.3. Geowldkniny przeznaczone do wykoaamarstwy odcinagcej i
odsjczapcej powinny posiadaaproba¢ techniczi, zgodnie z pkt 2.4.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiar6w dotyczcych cech geometrycznych i zsgczenia warstwy
odsiczapcej i odcinajcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw warstwy odgzapcej i odcinajgcej

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna czstotliwos¢ bada
bada i pomiaréw i pomiarow
1 | Szerokéc¢ warstwy 10 razy na 1 km
2 | Rownd¢ podiwna co 20 m na kalym pasie ruchu
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3 | Réwnd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km

5 | Rzdne wysokéciowe co 25 m w osi jezdni i na jej kraglziach dla autostrad i
drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

6 | Uksztaltowanie osi Wco 25 m w osi jezdni i na jej kraziach dla autostrad| i
planie” drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

7 | Gruba¢ warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na Kalej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej
niz raz na 400 M
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziejmaz na 2000 f

8 | Zagszczenie, w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz| nie
wilgotnosé¢ kruszywa rzadziej nk raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksateénia osi w planie naty wykona w punktach
gtownych tukéw poziomych.
6.3.2.Szerokd¢ warstwy

Szerokdé¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3.Réwnas¢ warstwy

Nieréwndaci podiuzne warstwy odcinggej i odgczapcej naley mierzye 4 metrovy tata, zgodnie z
normg BN-68/8931-04 [7]. Nierowniei poprzeczne warstwy odcinapj i odgczapcej naley mierzy 4
metrowg taty. Nieréwndci nie mog przekracz& 20 mm.
6.3.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcig@gj i odgczapcej na prostych i tukach powinny dygodne z
dokumentagj projektowy z tolerangj + 0,5%.
6.3.5.Rzedne wysokéciowe

Rdéznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza+1 cmi -2 cm.
6.3.6.Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ocogj niz + 3 cm dla
autostrad i drég ekspresowych lub @edj niz + 5 cm dla pozostatych drég.
6.3.7.Gruba¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z okrdona w dokumentacji projektowej z toleragcil cm, -2
cm. Jeeli warstwa, ze wzghow technologicznych, zostata wykonana w dwoch twarsh, naley mierzy
taczrg grubdi¢ tych warstw. Na wszystkich powierzchniach wadliWwy pod wzgidem grubéci
Wykonawca wykona naprawwarstwy przez spulchnienie warstwy naghgtkas¢ co najmniej 10 cm,
uzupetnienie nowym materiatem o odpowiednichsel@osciach, wyréwnanie i ponowne zgggczenie. Roboty
te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykonapah trobét naspi ponowny pomiar i ocena grukm
warstwy, wedtug wyej podanych zasad na koszt Wykonawcy.
6.3.8.Zaggszczenie warstwy

Wskanik zagszczenia warstwy odcingiej i odgczapcej, okraélony wg BN-77/8931-12 [8] nie
powinien by mniejszy od 1. Jeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosujeesporéwnanie
wartosci modutéw odksztalcenia, to waéto stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztedce
okreslonych zgodnie z nor;nBN-64/8931-02 [6], nie powinna bBywigksza od 2,2. Wilgotrig kruszywa w
czasie zagpzczenia naley bad& wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotsé kruszywa powinna ky rowna
wilgotnosci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.
6.3.9.Badania dotycgre warstwy odgczapcej i odcinagcej z geowtdknin

W czasie uktadania warstwy odcigegj i odgczapcej z geowtdknin naley kontrolowa:

a) zgodnd¢ oznaczenia poszczegolnych bel (rolek) geowtdékrokrzslonym w dokumentacji projektowe;j,
b) réwnas¢ warstwy,

c) wielkos¢ zaktadu przylegtych pasm i sposoéb igbZenia,

d) zamocowanie warstwy do podep gruntowego, o ile przewidziano to w dokumentpajijektowe;.

Ponadto naley sprawdzé, czy nie nagpito mechaniczne uszkodzenie geowtdkniny (rozeraani
przebicie). Pasma geowtokninyyde do wykonania warstwy odcinagj i odgczapcej nie powinny mié takich
uszkodza.

6.4. Zasady pogfpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyiecksze odchylenia cech geometrycznych od @&reych w
p. 6.3, powinny by naprawione przez spulchnienie delgkasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtérnie
zag:szczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchniggkananej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB DOM0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy odcingjej i odgczajcej.
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8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB D-030.00 ,Wymagania ogodlne” pkt 8. Roboty
uznaje g za wykonane zgodnie z dokumentapyojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&aé/ wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogoblne ustalenia dotysze podstawy pfatsgi podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1fiwarstwy odsczajcej i/lub odcinajcej z kruszywa obejmuje:
— prace pomiarowe,
- dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym padfowarstwy materiatu o gruboi i jakosci
okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji letcznej,
- wyrownanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,
— zagszczenie wyprofilowanej warstwy,
- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg
- utrzymanie warstwy.
Cena wykonania 1f.warstwy odsczajcej i/lub odcinajcej z geowtoknin obejmuje:
— prace pomiarowe,
— dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym podiavarstwy geowtdknin,
— pomiary kontrolne wymagane w specyfikacji technijzn
utrzymanie warstwy.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébekgrun
2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotndci
3. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywo natuzatto nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka
4. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamane mhwierzchni
drogowych
5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo natuzatto nawierzchni
drogowych. Piasek
6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie #uodadksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obgizenie piyt
7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré$eno nawierzchni
planografem i tat
8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkéka zagszczenia gruntu

D-04.04.00 PODBUDOWA Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejkasyania i odbioru rob6t budowlanych (STWIORB)
s3 wymagania ogolne dotygze wykonania i odbioru robét budowlanych dla zadaph Ksztaltowanie
przestrzeni publicznej w centrum miejscaaio Skepsk polegajcej na wykonaniu przebudowy istrieggo
zagospodarowania terenu przestrzeni publicznejzpolej na dziatkach nr 91/3 i 91/5 obr. 0016¢®Bk,
potozonych w miejscowsri Skepsk gm.Golub-Dobrzy oraz na bezgmednio przylegtym do niego terenie pasa
drogowego drogi gminnej na dziatce oznaczonej nemed5/2 na rzecz Inwestora — Gminy Golub-Dohrzy
1.2. Zakres stosowania STWIORB

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi dokumemtetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot dla zadania j/w.

1.3. Zakres rob6t obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t awmanych z
wykonywaniem podbudow z kruszyw stabilizowanych h@stcznie wg PN-S-06102 [21] i obejmuj
STWIORB:

D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stalm#anego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabibr®go mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowazzizla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuge agodnie z ustaleniami podanymi w
dokumentacji projektowej, jako podbudewomocnicz i podbudow zasadnicz wg Katalogu typowych
konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnychi]3
1.4. Okredlenia podstawowe
1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologicznglegajcy na odpowiednim zagzczeniu w
optymalnej wilgotnéci kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.
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1.4.2.Pozostateokreilenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w STWiORB D-M-00.00.00 ,Wymaga ogolne” pkt 1.4 oraz w STWIORB dotygzch
poszczegoélnych rodzajow podbudow z kruszyw staiwiemych mechanicznie:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stalmitanego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabibr@go mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowazzizla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robét

Ogo6lne wymagania dotygze rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymaganigloe” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Ogoblne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pude STWIORB D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatéw

Materialy stosowane do wykonania podbudoéw z kraszsyabilizowanych mechanicznie podano w
STWIORB dotycacych poszczegélnych rodzajow podbudow:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stalpithtnego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabibr®go mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowazzizla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.
2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, oldtena wedtug PN-B-06714-15 [3] powinnazé& miedzy krzywymi
granicznymi pél dobrego uziarnienia podanymi nainjs 1.
Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezmaych na podbudowy
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wykonywane metaegdstabilizacji mechanicznej
1-2 kruszywo na podbud@wasadnicz (gorrg warstwe) lub podbudow jednowarstwow
1-3 kruszywo na podbud@vwpomocnicz (dolmng warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadyiaggta i nie mae przebiegéa od dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gérnej krzywej granicznej uziarngema gsiednich sitach. Wymiar najekszego ziarna
kruszywa nie mge przekracz&2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.
2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetniawymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Kruszywa Kruszywa Zuzel
Lp. | Wyszczegélnienie naturaine famane Badania
wihasciwosci Podbudowa wedtug

zasad{ pomoc- | zasad-| pomoc-| zasad-| pomoc-
nicza | nicza | nicza | nicza | nicza nicza

1 | Zawartg¢ ziarn mniejszych od 2 od 2 od 2 od 2 od 2 od 2 | PN-B-06714

niz 0,075 mm, % (m/m) do 10| do12 | do10| do12 | do10| do 12 -15 [3]

2 | Zawartd¢ nadziarna, 5 10 5 10 5 10 PN-B-06714
% (m/m), nie wgcej niz -15 [3]

3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych 35 45 35 40 - - PN-B-06714
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%(m/m), nie wecej niz -16 [4]

4 | Zawartd¢ zanieczyszcze PN-B-04481
organicznych, %(m/m), nie 1 1 1 1 1 1 [1]
wiecej niz

5 | Wskanik piaskowy po picio-| od 30| od 30 | od 30| od 30 BN-64/8931
krotnym zagszczeniu metad| do 70 do70 | do 70| do 70 - - -01 [26]

I lub Il wg PN-B-04481, %

6 |Scieralng¢ w bebnie Los
Angeles
a) scieralng¢ catkowita po|
petnej liczbie obrotéw, nig
wigcej niz 35 45 35 50 40 50
b) scieraln@¢ czsciowa po PN-B-06714
1/5 petnej liczby obrotéw, nip -42 [12]
wigcej niz 30 40 30 35 30 35

7 | Nasikliwos¢, %(m/m), nigl 2,5 4 3 5 6 8 PN-B-06714
wiecej niz -18 [6]

8 Mrozoodpornéc, ubytek PN-B-06714
masy po 25 cyklach zamia 5 10 5 10 5 10 -19 [7]
nia, %(m/m), nie wicej niz

9 Rozpad krzemianowyzela- PN-B-06714
zawy hcznie, % (m/m), ni¢ - - - - 1 3 -37 [10]
wiecej niz PN-B-06714

-39 [11]

10 | Zawarté¢ zwigzkdw siarki w PN-B-06714
przeliczeniu na S %(m/m),| 1 1 1 1 2 4 -28 [9]
nie wiecej niz

11 | Wskanik nosnosci Wne mie-
szanki kruszywa, %, nie
mniejszy nk:

a) przy zagszczeniud>1,00 | 80 60 80 60 80 60 PN-S-06102
b) przy zagszczeniud=> 1,03 | 120 - 120 - 120 - [21]

2.3.3.Material na warste odsiczapca
Na warstw odsiczapca stosuje si:
— zwir i mieszank wg PN-B-11111 [14],
— piasek wg PN-B-11113 [16].
2.3.4.Materiat na warstwodcinajca
Na warstw odcinajcs stosuje si:
— piasek wg PN-B-11113 [16],
- miat wg PN-B-11112 [15],
— geowtdknire o masie powierzchniowej powgj 200 g/m wg aprobaty technicznej.
2.3.5.Materialy do ulepszania wdaiwosci kruszyw

Do ulepszania wkgiwosci kruszyw stosuje gi
— cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],

— wapno wg PN-B-30020 [19],
— popioly lotne wg PN-S-96035 [23],
— zuzel granulowany wg PN-B-23006 [18].

Dopuszcza gistosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskananayzdnych efektéw ulepszania
kruszywa i po zaakceptowaniu przezzyniera. Rodzaj i ilé&¢ dodatku ulepszagego naley przyjmowa
zgodnie z PN-S-06102 [21].
2.3.6.Woda

Nalezy stosowa wode wg PN-B-32250 [20].

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolpét 3.
3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyatechanicznie
powinien wykazé si¢ mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypasg/ch w uradzenia dozujce wod. Mieszarki powinny
zapewné wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgofnoboptymalnej,

b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

c) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub stnych do zagszczania. W miejscach trudno
dostpnych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate waldbracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,Wymagangolne” pkt
4.
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4.2, Transport materiatow

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegagih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materigtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem. Transport
cementu powinien odbywasic zgodnie z BN-88/6731-08 [24]. Transport pozostatysaterialtdbw powinien
odbywa& si¢ zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w STWIORB 4/0D0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Podiaze pod podbudow powinno spetnia wymagania okrdone w STWIORB D-04.01.01 ,Koryto
wraz
z profilowaniem i zagszczeniem podi@” i STWIORB D-02.00.00 ,Roboty ziemne”. Podbudop@winna by
utozona na podlu zapewniajcym nieprzenikanie drobnych gstek gruntu do podbudowy. Warunek
nieprzenikania naky sprawdzt wzorem:

Dis _g 1)

dgs
w ktorym:
D;s - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechod#iolziarn warstwy podbudowy lub warstwy adzapce;j,

w milimetrach,
dgs - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodio&iarn gruntu podia, w milimetrach.
Jezeli warunek (1) nie mie by spetniony, naley na podiau utazy¢ warstwe odcinajca lub

odpowiednio dobrangeowtoknire. Ochronne wigciwosci geowtdkniny, przeciw przenikaniu drobnychystek
gruntu, wyznacza siz warunku:

Gso 1,2 2)
090
w ktérym:
dso - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodz¥sziarn gruntu podia, w milimetrach,

Ogo - umowna érednica poréw geowtdkniny odpowiadep wymiarom frakcji gruntu zatrzymyga sé na
geowtdkninie w ilgci 90% (m/m); warté parametru § powinna by podawana przez producenta
geowtdkniny.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowampadbudowy powinny by wcze&niej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w gdlach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposo6b

zaakceptowany przez dyniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinomazliwia¢ nacignigcie

sznurkow lub linek do wytyczenia robot w ogisich nie wekszych nk co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa oscisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarza w
mieszarkach gwarantgych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdgl na konieczrié zapewnienia
jednorodnéci nie dopuszcza siwytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczeghblirfyakcji na drodze.

Mieszanka po wyprodukowaniu powinnacbgd razu transportowana na miejsce wbudowania wsadsob,

aby nie ulegta rozsegregowaniu

i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna dyozkiadana w warstwie o jednakowej grétio takiej, aby jej
ostateczna grulsé po zagszczeniu byta rowna gruba projektowanej. Gruhig pojedynczo ukladanej warstwy
nie mae przekracza 20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinnacbsoziazona w sposob
zapewniajcy oshgniecie wymaganych spadkéw iednych wysokéciowych. Jeeli podbudowa sktada esiz

wiece] niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna By wyprofilowana i zagszczona z

zachowaniem wymaganych spadkéw edaych wysokéciowych. Rozpocgeie budowy kadej nastpnej

warstwy mae nasjpi¢c po odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera. Wilgotné¢ mieszanki kruszywa
podczas zagszczania powinna odpowiadavilgotnosci optymalnej, okrédonej wedtug préby Proctora, zgodnie

z PN-B-04481 [1] (metoda II). Materiatl nadmierniawilgocony, powinien zostaosuszony przez mieszanie i

napowietrzanie. el wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest  zsza od optymalnej

0 20% jej wartéci, mieszanka powinna Byzwilzona okrélong iloscia wody i rbwnomiernie wymieszana. W

przypadku, gdy wilgotni@& mieszanki kruszywa jest wgza od optymalnej o 10% jej wastd, mieszani

nalezy osuszy. Wskanik zagszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinieipawiadd@ przyjetemu

poziomowi wskanika ngnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczéiowykonania odcinka prébnego, to co najmniej na Bpared
rozpoczciem robot, Wykonawca powinien wykahadcinek prébny w celu:

— stwierdzenia czy spez budowlany do mieszania, rozktadania i gagzania kruszywa jest wiawy,
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— okreslenia grubdci warstwy materiatu w stanie Anym, koniecznej do uzyskania wymaganej g&gbo
warstwy po zagszczeniu,

- okreslenia liczby przej¢ sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego ivska
zag:szczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powiniertyd takich materialdbw oraz spy do mieszania,
rozktadania i zagszczania, jakie dglg stosowane do wykonywania podbudowy. Powierzchd@nka prébnego
powinna wynosi od 400 do 800 fn Odcinek prébny powinien kiyzlokalizowany w miejscu wskazanym przez
Inzyniera. Wykonawca m@ przysipi¢c do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcipkEnego
przez Irkyniera.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem naspnej warstwy, powinna &y utrzymywana w
dobrym stanie. Zeli Wykonawca bdzie wykorzystywal, za zgadinzyniera, gotow podbudow do ruchu
budowlanego, to jest oboadiany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przezuch.
Koszt napraw wyniklych
z niewlaciwego utrzymania podbudowy obza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagangbtne” pkt 6.
6.2. Badania przed przysdpieniem do robot

Przed przygpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénaadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robét i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatdw. Badania te
powinny obejmowé wszystkie wtaciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej STWIORB.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ ora zakres badégrzy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czstotliwos¢ bada
Minimalna liczba| Maksymalna
Lp. Wyszczegolnienie bada b;g;c”eargéfcnzr‘; gg‘é"éirég\t‘v’;izrzy_
padajca na jedng
badanie (1)
1 | Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotnas¢ mieszanki 2 600
3 | Zagszczenie warstwy 10 prébeka 10000 m
4 | Badanie wiéciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 dlazkiz]j partii kruszywa i
przy kadej zmianie kruszywa

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno &yzgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. ProbKena
pobiera
w spos6b losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na bieaco
przekazywane lynierowi.
6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnas¢ mieszanki powinna odpowiadavilgotnosci optymalnej, okrédonej wedtug préby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II), z toleranejl0% -20%. Wilgotné& nalery okresli¢ wedtug PN-B-
06714-17 [5].
6.3.4.Zageszczenie podbudowy

Zag;szczenie kadej warstwy powinno odbywasic az do osagnigcia wymaganego wskaika
zagszczenia. Zagpzczenie podbudowy nale sprawdza wedtug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest nietiwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontralag:szczenia nalgy
oprze€ na metodzie obgien ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziegzmiaz na 5000 fy lub wedtug
zalecé Inzyniera. Zagszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie zyalen& za prawidiowe, gdy
stosunek wtornego moduld, do pierwotnego modutu odksztatceria jest nie wegkszy od 2,2 dla kalej
warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

Es
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6.3.5.Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmofvacere wszystkich whaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2. Probki
do bada petnych powinny b pobierane przez Wykonawev sposob losowy w obecfm Inzyniera.
6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w agbli
3.
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Tablica 3. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruseyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiaréw Minimalna czstotliwos¢ pomiarow

1 |Szerokd¢ podbudowy 10 razy na 1 km

2 | Réwnai¢ podiuzna w sposéb cgly planografem albo ¢
20 m ta na kadym pasie ruchu

3 | Rowna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km

5 | Rzedne wysokéciowe co 100 m

6 | Uksztaltowanie osi w planié* co 100 m

7 | Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dzialce roboczej,
lecz nie rzadziej airaz na 400 M

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziegniaz na
2000 nf

8 | Nasnos¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia co najmniej w dwoch przekrojach pa
kazde 1000 m

co najmniej w 20 punktach na ide

1000 m

- ugiecie spezyste

*) Dodatkowe pomiary spadkoéw poprzecznych i uksatahnia osi w planie natg wykona w punktach
gtownych tukéw poziomych.

6.4.2.Szerokd¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mie r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm. Na
jezdniach bez kragznikéw szeroké¢ podbudowy powinna liywicksza od szerokoi warstwy wyej lezacej o
co najmniej 25 cm lub o wardé wskazanp w dokumentaciji projektowe;j.
6.4.3.Réwnas¢ podbudowy

Nieréwnaci podtuwzne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrowy tatg lub planografem, zgodnie z BN-
68/8931-04 [28]. Nieréwrimi poprzeczne podbudowy naje mierzy¢ 4-metrove faty. Nieréwndci
podbudowy nie magprzekraczé
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;j.
6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukamkipny by zgodne z dokumentacprojektow,
z tolerancj = 0,5 %.
6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

R&nice pom¢dzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza+ 1 cm, -2 cm.
6.4.6.Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego paaito

Os$ podbudowy w planie nie me by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ocegj niz = 5
cm.
6.4.7.Gruba¢ podbudowy i ulepszonego podio

Gruba¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.
6.4.8.Nosnos¢ podbudowy
— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powiniBit zgodny z podanym w tablicy 4,
— ugiccie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno bygodne z podanym w tablicy 4.
Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa Minimalny modut odksztaH
z kruszywa q Wskaznik Maksymalne ugicie cenia mierzony piyto
wskazniku | zagszczenia| sprezyste pod kotem, mm srednicy 30 cm, MPa
W Ni€ ls nie
mniejszym | mniejszy nk
niz, % 40 kN 50 kN od pierwszego| od drugiego
obcizenia B obcizenia B
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180
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6.5. Zasady pogfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwjicksze odchylenia od oldlenych w punkcie
6.4 powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie dbajtaici co najmniej 10 cm, wyréwnane i
powtdrnie zagszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigpi@nanej warstwy jest niedopuszczalne.
Jezeli szerokéé podbudowy jest mniejsza od szerébioprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewnia
podparcia warstwom wgj lezgcym, to Wykonawca powinien na wilasny koszt poszemgdbudow przez
spulchnienie warstwy na petrgrubd¢ do potowy szerok&ei pasa ruchu, doienie materiatu i powtdrne
zagszczenie.
6.5.2.Niewtasciwa grubg¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wextgm grubéci, Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny byaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstayodpowiedni
gfebokase, zgodnie
z decyzj Inzyniera, uzupetnione nowym materiatem o odpowiednigdciwosciach, wyrébwnane i ponownie
zagszczone. Roboty te Wykonawca wykona na wiasny kd3at wykonaniu tych robét nagi ponowny
pomiar i ocena gruldci warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.
6.5.3.Niewtasciwa nagnos¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelisz roboty
niezledne do zapewnienia wymaganej$ncsci, zalecone przez myniera. Koszty tych dodatkowych robot
poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanie nénosci podbudowy wyniklo z niewkziwego
wykonania rob6t przez Wykonawpodbudowy.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB DO0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabiliamego
mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB D-0/30.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8. Roboty
uznaje st za zgodne z dokumentagprojektova, SST i wymaganiami lkyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty \kiypozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogblne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynn@i objetych cem jednostkow 1 nf podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie, podano w STWiIORB:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stalm#anego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabibr®go mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowazzizla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probektyr
2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. &2zanie zawartei
zanieczyszczeobcych

3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie skladu ziarnowego

4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.d&@zanie ksztaltu ziarn

5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania.a@zanie wilgotn£ci

6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie nagkliwosci

7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. &zanie mrozoodporici
metod, bezpdredni

8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. d&2zanie zawartei

zanieczyszczeorganicznych

9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. &zanie zawartgi siarki
metod; bromowg

10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu
krzemianowego

11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu
zelazawego

12.  PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie scieralngci w
bebnie Los Angeles

13. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i
drogowe. Badania techniczne
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14. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa nanheado nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka

15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamade nawierzchni
drogowych

16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naheado nawierzchni
drogowych. Piasek

17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i
ocena zgodriei

18. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego

19. PN-B-30020 Wapno

20. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betiarapraw

21. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kmsstabilizowanych
mechanicznie

22. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@eehnia z tlucznia
kamiennego

23.  PN-S-96035 Popioty lotne

24. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani

25. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kanme tamane do

nawierzchni drogowych

26. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanieasvska piaskowego

27. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie utododksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obaizenie piyty

28. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar r&eno nawierzchni
planografem i tat

29. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar e¢éigi podatnych
ugieciomierzem belkowym

30. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty
31. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygidtsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.

D-04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO STABIL IZOWANEGO

MECHANICZNIE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznekesyania i odbioru rob6t budowlanych (STWIORB)
s3 wymagania ogolne dotygze wykonania i odbioru robét budowlanych dla zadaph Ksztaltowanie
przestrzeni publicznej w centrum miejscaéeio Skepsk polegajcej na wykonaniu przebudowy istrieggo
zagospodarowania terenu przestrzeni publicznejzpolgj na dziatkach nr 91/3 i 91/5 obr. 0016¢®Bik,
potozonych w miejscowsri Skepsk gm.Golub-Dobrzy oraz na bezgmednio przylegtym do niego terenie pasa
drogowego drogi gminnej na dziatce oznaczonej nemed5/2 na rzecz Inwestora — Gminy Golub-Dohrzy
1.2. Zakres stosowania STWiIORB

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi dokumemtetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot dla zadania j/w.
1.3. Zakres rob6t obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa famanego stabilemego mechanicznie. Ustalenia zawarews
STWIORB D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagagalne” pkt 1.3.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego nméctrde - jedna lub wcej warstw zagszczonej
mieszanki, ktéra stanowi warsfmaosng nawierzchni drogowe;.
1.4.2. Pozostateokreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w STWiIORB D-04.04.00 ,Podbwudh z kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce rob6t

Og6lne wymagania dotygee robo6t podano w STWIORB D-04.04.00 ,Podbudowa raskyw.
Wymagania ogélne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Ogo6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav STWIORB D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne 2ok
2.2. Rodzaje materiatdw

Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw fanw@mgtabilizowanych mechanicznie powinno
by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenieovsca skalnego lub kamieni narzutowych i
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otoczakoéw albo ziarwiru wigckszych od 8 mm. Kruszywo powinno djednorodne bez zanieczyszfize
obcych i bez domieszek gliny.
2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno byzgodne z wymaganiami podanymi w STWIORB D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.3.1.
2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetnéawymagania okrdone w STWIORB D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 2.3.2.
3. SPRZET

Wymagania dotycce sprztu podano w STWIORB D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszWymagania
ogolne” pkt 3.
4. TRANSPORT

Wymagania dotycge transportu podano w STWIORB D-04.04.00 ,Podbumlow kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robot podano w STWiIORBAMA.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Przygotowanie podi@ powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w STWIORB D-04.04.00
»,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.2.
5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarza zgodnie z ustaleniami podanymi w STWIORB D-04004.
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.3li Jdokumentacja projektowa przewiduje ulepszanie
kruszyw cementem, wapnem lub popiotami przy WP 0di@ 30% lub powsej 70%, szczegotowe warunki i
wymagania dla takiej podbudowy oklieSST, zgodnie z PN-S-06102 [21].
5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycrce rozkladania i zagzczania mieszanki podano w STWIORB D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.4.
5.5. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinienkana odcinki prébne, zgodnie z zasadami
okreslonymi w STWIORB D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszydymagania ogdlne” pkt 5.5.
5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdewymaganiom okrdonym w STWIORB D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdélne” pkt 5.6.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogdlne zasady kontroli jako robét podano w STWIORB D-04.04.00 ,Podbudowa roskyw.
Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przygpieniem do robét Wykonawca powinien wykéraadania kruszyw, zgodnie z ustaleniami
STWIORB D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagagalne” pkt 6.2.
6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow kontrolnych w czasie rob6t podano w SORB D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne" 8.
6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow podano w STWIORB D-04.04.6®dpudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 6.4.
6.5. Zasady pogfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowgdpno w STWIORB D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne 6ok.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB 940 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudomvkruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB 3040 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 8.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatgi podano w STWIORB D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— sprawdzenie i ewentuamapraw podiaza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
— roziozenie mieszanki,
— zagsszczenie roztzonej mieszanki,
- przeprowadzenie pomiardw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
- utrzymanie podbudowy w czasie robét.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwjzane podano w STWIORB D-04.04.00 ,Podbudowa z knusaVymagania
0golne” pkt 10.

D - 04.06.01 PODBUDOWA Z CHUDEGO BETONU
1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznekesyania i odbioru rob6t budowlanych (STWIORB)
s3 wymagania ogélne dotygze wykonania i odbioru rob6t budowlanych dla zadaph Ksztattowanie
przestrzeni publicznej w centrum miejscaeio Skepsk polegajcej na wykonaniu przebudowy istrieggo
zagospodarowania terenu przestrzeni publicznejzpolej na dziatkach nr 91/3 i 91/5 obr. 0016¢®Bk,
potozonych w miejscowsri Skepsk gm.Golub-Dobrzy oraz na bezgmednio przylegtym do niego terenie pasa
drogowego drogi gminnej na dziatce oznaczonej nemed5/2 na rzecz Inwestora — Gminy Golub-Dohrzy
1.2. Zakres stosowania STWiIORB

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi dokumemntetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot dla zadania j/w.
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych z
wykonywaniem podbudowy z chudego betonu.

Podbudow z chudego betonu wykonujeesizgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji
projektowej, jako:
— podbudow pomocnica,
— podbudow zasadnicz.
1.4. Okréslenia podstawowe
1.4.1. Podbudowa z chudego betonu - jedna lub dwie wargmgyszczonej mieszanki betonowej, ktéra po
osiagnigciu wytrzymaltadci na sciskanie nie mniejszej hi6 MPa i nie wgkszej ni 9 MPa, stanowi fragment
nosnej czsci nawierzchni drogowe;j.
1.4.2.Chudy beton - materiat budowlany powstaty przez vegmanie mieszanki kruszyw z cementem wcilo
od 5% do 7% w stosunku do kruszywa lecz nie prasajgcej 130 kg/m oraz optymala iloscia wody, ktéry po
zakaiczeniu procesu wrania osjga wytrzymaitéé nasciskanie Rg w granicach od 6 do 9 MPa.
1.4.2. Pozostale okigenia podstawoweagszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagaon@olne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotysee robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgre materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania padam SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.
2.2. Cement

Nalezy stosowd cementy powszechnegawku: portlandzki CEM 1 klasy 32,5 N, cement pontlizki
wielosktadnikowy CEM Il klasy 32,5 N, cement hutnycCEM III klasy 32,5 N, cement pucolanowy CEM IV
klasy 32,5 N wedtug PN-EN 197-1:2002 [5] . Przeciqaanie cementu powinnoesbdbywa zgodnie z BN-
88/6731-08 [22].
2.3. Kruszywo

Do wykonania mieszanki chudego betonu naakosowa:
— zwir i mieszank wg PN-B-11111:1996 [14],
— piasek wg PN-B-11113:1996 [16],
— kruszywo tamane wg PN-B-11112:1996 [15] i WT/MK-CEBM4 [26],
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- kruszywozuzlowe zzuzla wielkopiecowego kawatkowego wg PN-B-23004: 1988,

— kruszywo z recyklingu betonu o ziarnacteksizych nk 4 mm.

Kruszywo powinno spetntawymagania okrdone w normie PN-S-96013:1997 [20].

Kruszywo zuzlowe powinno by calkowicie odporne na rozpad krzemianowy wedtugBRB6714-
37:1980 [12] izelazawy wedlug PN-B-06714-39:1978 [13].

2.4. Woda

Do wytwarzania mieszanki betonowej jak i do giglacji wykonanej podbudowy nale stosowa
wode odpowiadajca wymaganiom normy PN-B-32250:1988 [18]. Bez hatboratoryjnych mena stosowa
wodochgowg wWodk pitha.

2.6. Materialy do piekgnacji podbudowy z chudego betonu

Do piekgnacji podbudowy z chudego betonu mbg¢ stosowane:

preparaty piglgnacyjne posiadage aprobattechnicza,

folie z tworzyw sztucznych,

widkniny wedtug PN-P-01715:1985 [19],

— piasek i woda.

3. SPRZAET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Pkt
3.2. Sprat do wykonywania podbudowy z chudego betonu

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z chudego betonu, powinmykaz& sie
mozliwoscig korzystania z nagbujgcego spratu:

— wytwérni stacjonarnej lub mobilnej do wytwarzaniaudej mieszanki betonowej. Wytwornia powinna by
wyposaona w urgdzenia do wagowego dozowania wszystkich skfadnikgwarantujce nasipujace
tolerancje dozowania, wyrane w stosunku do masy poszczegélnych sktadnikéuszZywoz 3%, cement
0,5%, wodat 2%. Inzynier maze dopyci¢ objetosciowe dozowanie wody,

- przewanych zbiornikow na wogl

- uktadarek albo rowniarek do rozktadania chudejszemki betonowej,

- walcéw wibracyjnych lub statycznych do zagczania lub plyty wibracyjne,

- zagszczarek plytowych, ubijakéw mechanicznych lub rohhwalcow wibracyjnych do zagzczania
w miejscach trudno daginych.

4. TRANSPORT

4.1. Og6lne wymagania dotycrce transportu

Ogo6Ine wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagidine” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw

Transport cementu powinien odbyivaic zgodnie z BN-88/6731-08 [22]. Cement luzem mgle
przewozé cementowozami, natomiast cement workowanymaoprzewozi dowolnymi srodkami transportu,
w sposoOb zabezpieczony przed zawilgoceniem. Kruszgvwna przewoz dowolnymi srodkami transportu
w warunkach zabezpiecaaych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z ninnynaterialami
i zawilgoceniem. Woda nie by dostarczana wodagiem lub przewénymi zbiornikami wody. Transport
mieszanki chudego betonu powinien odb§wig zgodnie z PN-S-96013:1997 [20].

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-MXDO0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Projektowanie mieszanki chudego betonu

Przed przygpieniem do robo6t, w terminie uzgodnionym zzynierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki @bgo betonu oraz wyniki baflalaboratoryjnych
poszczegoblnych sktadnikéw i probki materialdw potraw obecnéci Inzyniera do wykonania bada
kontrolnych przez layniera. Projektowanie mieszanki chudego betonugaole:

— doborze kruszywa do mieszanki,

— doborze ildci cementu,

- doborze ilgci wody.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinnaevic sii w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonedgo przez krzywe graniczne wg PN-S-9608%7 [20]. Uziarnienie kruszywa powinno dyak
dobrane, aby mieszanka betonowa wykazywata maksygnsatzelnéc i urabialngéé¢ przy minimalnym ziyciu
cementu i wody. Zawarié cementu powinna wyndsiod 5 do 7% w stosunku do kruszywa i nie powinna
przekracza 130 kg/mi.  Zawarté¢ wody powinna odpowiadawilgotnaici optymalnej, okréonej wedtug
normalnej préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481:81[88 (duzy cylinder, metoda II).

5.3. Wiasciwosci chudego betonu.

Chudy beton powinien spetdiavymagania okrdone w tablicy 4.

Tablica 4. Wymagania dla chudego betonu

Lp. Wiasciwosci Wymagania Badania wedtug

1 | Wytrzymaia¢ nasciskanie po 7 dniach, MPa od 3,5do 55 PN-B-06280
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2 | Wytrzymatd¢ nasciskanie po 28 dniach, MPa  od 6,0 do 9,0 PN-B-0428)

3 | Nasikliwos¢, % m/m, nie wgcej niz: 9 PN-B-06250 [10]

4 | Mrozoodporné¢, zmniejszenie wytrzymasai, 20 PN-B-06250 [10]
%, nie wecej niz;

5.4. Warunki przystapienia do robot

Podbudowa z chudego betonu nie powinnédwykonywana gdy temperatura powietrza jessna ni
5°C i wyzsza ni 25° C oraz gdy podize jest zamarzaie.
5.5. Przygotowanie podiga

Podiaze pod podbudow z chudego betonu powinno dyprzygotowane zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w dokumentacji projektowej i SST.
5.6. Wytwarzanie mieszanki betonowej

Mieszank chudego betonu écisle okreslonym sktadzie zawartym w recepcie laboratoryjnajery
wytwarz& w mieszarkach zapewnigych chgtos¢ produkcji i gwarantuyjcych otrzymanie jednorodnej
mieszanki. Skiadniki mieszanki chudego betonu pawiby dozowane wagowo zgodnie z n@rr®N-S-
96013:1997 [20 ]. Mieszanka po wyprodukowaniu pawinby od razu transportowana na miejsce
wbudowania, w sposéb zabezpieczony przed segregaafmiernym wysychaniem.
5.7. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki betonowej

Uktadanie podbudowy z chudego betonu malewykonywa uktadarkami mechanicznymi,
poruszajcymi sk po prowadnicach. Przy ukladaniu chudej mieszandiomowej za pomac rowniarek
konieczne jest stosowanie prowadnic. Wbudowanigp@mog réwniarek bez stosowania prowadnic, 280
odbywa si¢ tylko w wyjatkowych wypadkach, okééonych w SST i za zgedinzyniera. Podbudowy z chudego
betonu wykonuje siw jednej warstwie o gruoi od 10 do 20 cm, po zesgczeniu. Gdy wymagana jest
wicksza grubé&, to do ukladania drugiej warstwy wma przysipic po odbiorze jej przez #yniera.
Natychmiast po rozieeniu i wyprofilowaniu mieszanki natg rozpocac¢ jej zagszczanie. Powierzchnia
zag:szczonej warstwy powinna ndigrawidtowy przekréj poprzeczny i jednolity wygl. Zag:szczanie naley
kontynuowa@ do osjgniccia wskanika zagszczenia nie mniejszegoznD,98 maksymalnego zesgczenia
okreslonego wedtug normalnej préby Proctora zgodnie zB204481: 1988 [9], (diy cylinder metoda II).
Zageszczenie powinno lgyzakaiczone przed rozpoeziem czasu wizania cementu. Wilgotdé mieszanki
chudego betonu podczas zsgczania powinna kiyréwna wilgotngci optymalnej z tolerangj+ 10% i - 20% jej
wartcici.
5.8. Spoiny robocze

Wykonawca powinien tak organizowaoboty, aby unik& podituznych spoin roboczych, poprzez
wykonanie podbudowy na catej szerékiokoryta. Jeeli w dolnej warstwie podbudowy wygtuja spoiny
robocze, to spoiny w gornej warstwie podbudowy powiby wzgledem nich przesugie o co najmniej 30 cm
dla spoiny podtanej i 1 m dla spoiny poprzecznej.
5.9. Nacinanie szczelin

W pocatkowej fazie twardnienia betonu zalecasiyciecie szczelin pozornych naetjokas¢ okoto 1/3
jej grubdci. Szeroké¢ nacktych szczelin pozornych powinna wynosid 3 do 5 mm. Szczeliny te naje
wycia¢ tak, aby cata powierzchnia podbudowy byta podzialoa kwadratowe lub prostgke ptyty. Stosunek
dtugdsci ptyt do ich szerokixi powinien by nie wiekszy niz od 1,5 do 1,0. W przypadku przekroczenia gornej
granicy siedmiodniowej wytrzymadoi i spodziewanego przekroczenia dwudziesttodniowej wytrzymatéci
nasciskanie chudego betonu, wycie szczelin pozornych jest konieczne.
5.10. Pie¢égnacja podbudowy

Podbudowa z chudego betonu powinna atychmiast po zggzczeniu poddana péginacii.
Piekgnacja powinna kiyprzeprowadzona wedtug jednego z gpsjcych sposobow:
a) skropienie preparatem pginacyjnym posiadagym aprobag techniczi, w ilosci ustalonej w SST,
b) przykrycie na okres 7 do 10 dni nieprzepuszcgdblig z tworzywa sztucznego, uong na zaktad co

najmniej 30 cm i zabezpieczpprzed zerwaniem z powierzchni podbudowy przezryiat

c) przykrycie matami lub wtdkninami i spryskiwanie wpprzez okres 7 do 10 dni,
d) przykrycie warstw piasku i utrzymanie jej w stanie wilgotnym przéaes 7 do 10 dni.
Stosowanie innychlirodkéw do piedgnacji podbudowy wymaga kdorazowej zgody kyniera. Nie nalgy
dopuszczazadnego ruchu pojazdéw i maszyn po podbudowie wsidkre do 10 dni piegnacji, a po tym czasie
ewentualny ruch budowlany e odbywé si¢ wytacznie za zgoglIinzyniera.
5.11. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem nasipnej warstwy, powinna lgy chroniona przed
uszkodzeniami. Jeli Wykonawca bdzie wykorzystywal, za zgadinzyniera, gotow podbudow do ruchu
budowlanego, to powinien napravwwszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane gereruch, na wiasny
koszt. Wykonawca jest zobayziany do przeprowadzenia bagych napraw podbudowy, uszkodzonej wskutek
oddziatywania czynnikbw atmosferycznych, takich jakady deszczugniegu i mréz. Wykonawca jest
zobowgzany wstrzymé ruch budowlany po okresie intensywnych opadow daszjezeli wysfapi mozliwo$¢
uszkodzenia podbudowy. Podbudowa z chudego betamsi by przed zim przykryta co najmniej jedn
warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdénbadania cementu, kruszywa oraz w
przypadkach wtpliwych wody i przedstawi wyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji. Badania powinny
obejmowd wszystkie wiaciwosci okreslone w punktach od 2.2 do 2.4 oraz w punktach 5.3 ininiejszej SST.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw w czasie wykonywania podbudowy z chudégtonu
podano w tablicy 5.
6.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Wiasciwosci kruszywa nalgy okresli¢ przy kadej zmianie rodzaju kruszywa i dla Akej partii.
Wihasciwosci kruszywa powinny by zgodne z wymaganiami normy PN-S-96013:1997[20].

Tablica 5. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw przy wykonywaniu podbudowy
chudego betonu

Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalne Maksymalna
ilosci bada na po-
dziennej wierzchnia
dziatce podbu-
roboczej dowy na jednd
badanie
1 | Wiasciwosci kruszywa dla kadej partii kruszywa i prz
kazdej zmianie kruszywa
2 | Wiasciwosci wody dla kadego wtpliwegozrédta
3 | Wihasciwosci cementu dla kalej partii
4 | Uziarnienie mieszanki mineralnej 2 606 m
5 | Wilgotnagi¢ mieszanki chudego betonu 2 600 m
6 | Zag:szczenie mieszanki chudego betonu 2 660 m
7 | Grubg¢ podbudowy z chudego betonu 2 600 m
8 | Oznaczenie wytrzymadoi na sciskanie chudegp
betonu; po 7 dniach 3 prébki 400 nf
po 28 dniach 3 prébki
9 | Oznaczenie nagiliwosci chudego betonu w przypadkachtpliwych
10 | Oznaczenie mrozoodpokedchudego betonu i na zlecenieyniera

6.3.3.Wiasciwosci wody

W przypadkach wtpliwych naley przeprowadz badania wody wedtug PN-B-32250:1988 [18].
6.3.4. Wiasciwosci cementu

Dla kazdej dostawy cementu naleokresli¢ wiasciwosci podane w tablicy 2.
6.3.5.Uziarnienie mieszanki mineralnej

Prébki do bada nalezy pobierd z wytwdrni po wymieszaniu kruszyw, a przed podanieementu.
Badanie nalgy wykona zgodnie z normPN-B-06714-15:1991 [11]. Krzywa uziarnienia mi@ski mineralnej
powinna by zgodna z recejpt
6.3.6.Wilgotnos¢ mieszanki chudego betonu

Wilgotnas¢ mieszanki chudego betonu powinnac¢bywwna wilgotndci optymalnej, okréonej w
recepcie z tolerangj+ 10%, - 20% jej warkei.
6.3.7.Zageszczenie podbudowy z chudego betonu

Mieszanka chudego betonu powinna¢ lmag:szczana do agjniecia wskanika zagszczenia nie
mniejszego ri 0,98 maksymalnego zesgczenia laboratoryjnego oznaczonego zgodnie z alognproly
Proctora (metoda I1), wedtug PN-B-04481:1988 [9].
6.3.8.Gruba¢ podbudowy z chudego betonu

Gruba¢ warstwy naley mierzy bezpdrednio po jej zagszczeniu. Grubi& podbudowy powinna kiy
zgodna z dokumentacprojektows z tolerancj + 1 cm.
6.3.9.Wytrzymatai¢ nasciskanie chudego betonu

Wytrzymata¢ nasciskanie okréa sk na prébkach walcowych @ednicy i wysokéci 16,0 cm. Probki
do badé nalery pobier& z miejsc wybranych losowo, wwiezo roztazonej warstwie. Probki w ikzi 6 sztuk
nalezy formowa i przechowywa zgodnie z normp PN-S-96013: 1997 [20]. Trzy probki nalebad& po 7
dniach i trzy po 28 dniach przechowywania. Wynikytneymaicci na sciskanie powinny b§ zgodne z
wymaganiami podanymi w tablicy 4.
6.3.10.Nasgkliwos¢ i mrozoodporné& chudego betonu
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Nasikliwos¢ i mrozoodpornéc okresla sie po 28 dniach dojrzewania betonu, zgodnie z RoPN-B-
06250:1988 [10]. Wyniki badapowinny by zgodne z wymaganiami podanymi w tablicy 4.
6.4. Wymagania dotycgce cech geometrycznych podbudowy z chudego betonu
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw podaje tablica 6.
Tablica 6. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej podbudowy z chudego

betonu
Lp. Wyszczegdlnienie bada Minimalna czstotliwos¢
pomiaréw bada i pomiarow
1 |[Szerokdé¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 |Rowna¢ podiwzna w sposab ciglty planografem albo co 20 m 4at
na kadym pasie ruchu

3 | Réwnai¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km

5 | Rzedne wysokéciowe Dla autostrad i drég ekspresowych co 25 m,
6 | Uksztaltowanie osi w planié* | dla pozostatych drég co 100 m

7 | Grubag¢ podbudowy w 3 punktach, lecz nie rzadziegniaz na 100 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksate@nie osi w planie naty wykona w punktach
gtownych tukéw poziomych.
6.4.2.Szerokdé¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy powinna lfyzgodna z dokumentacprojektowy z tolerancg +10 cm,—5 cm. Na
jezdniach bez kragznikdw szeroké¢ podbudowy powinna lgywicksza o co najmniej 25 cm od szerékio
warstwy na niej uktadanej lub o waftovskazan w dokumentacji projektowe;j.
6.4.3.Réwnas¢ podbudowy

Nieréwndaci podiwne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrowy fata lub planografem, zgodnie z nogm
BN-68/8931-04 [23]. Nieréwnimi poprzeczne podbudowy naje mierzy¢ 4-metrowy tatg. Nieréwnaci
podbudowy nie magprzekraczé&
— 9 mm dla podbudowy zasadniczej,
— 15 mm dla podbudowy pomocniczej.
6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukamkimpny by zgodne z dokumentacprojektowy z
tolerancy + 0,5 %.
6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Rzzdne wysokéciowe podbudowy powinny ldyzgodne z dokumentacjprojektows z toleranci +1
cm,-2 cm.
6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie

O$ podbudowy w planie powinna byzgodna z dokumentacijprojektovg z tolerancg £ 3 cm dla
autostrad i drog ekspresowych b cm dla pozostatych drég.
6.4.7.Grubds¢ podbudowy

Gruba¢ podbudowy powinna ldyzgodna z dokumentacprojektows z toleranci:
- dla podbudowy zasadniczejl cm,
— dla podbudowy pomocniczej +1 crf cm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0@ANymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z chudegmibe.
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje si za zgodne z dokumentacprojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndéci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrisi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy z chudego betonu obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
- dostarczenie materiatow,
— wyprodukowanie mieszanki,
— transport na miejsce wbudowania,
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— przygotowanie podim,
- dostarczenie, ustawienie, rozebranie i odwieziepiewadnic oraz innych materiatow i gdzeh
pomochiczych,

— roziozenie i zagszczenie mieszanki,

— ewentualne nacinanie szczelin,

— pielegnacja wykonanej podbudowy,

— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectamigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-EN 196-1:1996
2. PN-EN 196-2:1996
3. PN-EN 196-3:1996

Metody badania cementu. Ozméaez®ytrzymatsci

Metody badania cementu. AnaliEamiczna cementu
Metody badania cementu. Oznaczanie czasuzania
i statdsci objetosci

Metody badania cementu. Ozmaeztopnia zmielenia

Cementg2z 1: Sktad, wymagania i kryteria zgoditd
dotyczice cementu powszechnegoytku

4. PN-EN 196-6:1996
5. PN-EN 197-1:2002

6. PN-EN 206-1:2000 Beton. & 1: Wymagania, wikxiwosci, produkcja
i zgodnd¢

7. PN-EN 480-11:2000 Domieszki do betonu, zapravaczynu. Metody bada
Oznaczanie charakterystyki poréw powietrznych w
stwardniatym betonie

8. PN-EN 934-2:1999 Domieszki do betonu, zaprawsaczynu. Domieszki do
betonu. Definicje i wymagania

9. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badaniafiatooyjne

10. PN-B-06250:1988 Beton zwykly

11. PN-B-06714-15:1991 Kruszywa mineralne. Badani®znaczanie skladu
ziarnowego

12. PN-B-06714-37:1980 Kruszywa mineralne. Badani®znaczanie rozpadu
krzemianowego

13. PN-B-06714-39: 1978 Kruszywa mineralne. Badani®znaczanie rozpadu

zelazawego

Kruszywa mineralne. Kruszyveuralne do nawierzchni
drogowych;zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszyveanane do nawierzchni
drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszyveduralne do nawierzchni
drogowych; piasek

Kruszywa mineralne. Kruszywi@czne. Kruszywa zuzla
wielkopiecowego kawatkowego

Materiaty budowlane. Woda dtmhéw i zapraw

Widkniny. Zestawienie wskiadw technologicznych i
uzytkowych oraz metod bada

Drogi samochodowe. Podbudawvachudego betonu.
Wymagania i badania

Drogi samochodowe i lotniskowodbudowa z betonu
cementowego pod nawierzchnilepszog.

Cement. Transport i przechowywani

Drogi samochodowe. Pomiar
planografem i at.

14. PN-B-11111: 1996
15. PN-B-11112: 1996
16. PN-B-11113: 1996
17. PN-B-23004: 1988

18. PN-B-32250: 1988
19. PN-P-01715:1985

20. PN-S-96013: 1997

21. PN-5-96014 : 1997

22. BN-88/6731-08

23. BN-68/8931-04 rédeno nawierzchni

10.2. Inne dokumenty

24 .Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych, IBDiM, Warszawa, 1997

25. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni sztywnytBDiM, Warszawa, 2001

26. WT/MK-CZDP84. Wpytyczne techniczne oceny jakb gryséw i zwirébw kruszonych z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego przeznaczonyctadierzchni drogowych, CZDP, Warszawa, 1984

D —08.01.01b USTAWIENIE KRAWEZNIKOW BETONOWYCH
1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejkasyania i odbioru rob6t budowlanych (STWIORB)
s3 wymagania ogolne dotygze wykonania i odbioru robét budowlanych dla zadaph Ksztaltowanie
przestrzeni publicznej w centrum miejscaaio Skepsk polegajcej na wykonaniu przebudowy istrieggo
zagospodarowania terenu przestrzeni publicznejzpolej na dziatkach nr 91/3 i 91/5 obr. 0016¢®Bk,

42



potozonych w miejscowsri Skepsk gm.Golub-Dobrzy oraz na bezgmednio przylegtym do niego terenie pasa

drogowego drogi gminnej na dziatce oznaczonej nemed5/2 na rzecz Inwestora — Gminy Golub-Dohrzy

1.2. Zakres stosowania STWiIORB

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi dokumemntetargowy i kontraktowy przy zlecaniu

i realizacji robét dla zadania j/w.

1.3. Zakres robo6t obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych

z wykonaniem i odbiorem ustawienia krgamikéw betonowych typu ulicznego i typu drogowegddmionych)

na tawach betonowychywirowych, ttuczniowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Kraweznik betonowy — prefabrykat betonowy, przeznaczomyddzielenia powierzchni znajdajych sé

na tym samym poziomie lub nazrfych poziomach stosowany:

a) w celu ograniczania lub wyznaczania granicyzyeftstej lub wizualnej,

b) jako kanaty odptywowe, oddzielnie lub w pcteniu z innymi krawznikami,

c) jako oddzielenie poriizy powierzchniami poddanymizdym rodzajom ruchu drogowego.

1.4.2. Wymiar nominalny — wymiar kragznika okr&lony w celu jego wykonania, ktéremu powinien

odpowiadé wymiar rzeczywisty w okrgonych granicach dopuszczalnych odchytek.

1.4.3. Pozostale okigenia podstawoweagszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z

definicjami podanymi w STWiIORB D-M-00.00.00 ,Wymaga ogdélne”[1] pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce rob6t

Ogoblne wymagania dotygee robot podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymaganigloe” [1] pkt

1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgre materiatow

Ogodlne wymagania dotysze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pu&v STWiIORB D-

M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot

2.2.1.Zgodna¢ materiatdow z dokumentagcprojektovy

Materiaty do wykonania rob6t powinny bygodne z ustaleniami dokumentacji projektowej 38 .
2.2.2.Stosowane materiaty
Przy ustawianiu kragznikéw na fawach mma stosowé&nastpujgce materiaty:

— krawezniki betonowe,

— piasek na podsygk do zapraw,

— cement do podsypki i do zapraw,

— wodk,

— materialy do wykonania tawy.

2.2.3.Krawezniki betonowe

2.2.3.1. Wymagania ogolne wobec kegnikow

Krawezniki betonowe mog mie¢ nas¢pujace cechy charakterystyczne:

— kraweznik maze by produkowany:

a) z jednego rodzaju betonu,

b) z r&enych betonéw zastosowanych w warstwie konstrukgypngz w warstwiecieralnej (ktéra na catej
powierzchni deklarowanej przez producenta jako paxwhnia widoczna powinna ndieminimalng
gruba¢ 4 mm),

— skasne krawedzie kraveznika powyzej 2 mm powinny by okreslone jako fazowane, z wymiarami
deklarowanymi przez producenta,

— krawgznik maze mie€ profile funkcjonalne i/lub dekoracyjne (ktérychenuwzgtdnia st przy okrélaniu
wymiaréw nominalnych kragznika); zalecana diugé prostego odcinka kraxnika wraz ze ziczem
wynosi 1000 mm,

— powierzchnia krawznika maze by¢ obrabiana, poddana dodatkowej obrébce lub obrébemicznej,

— ptaszczyzny czotowe kraymikow mog by¢ proste lub uksztalttowane w sposéb utatedgjuktadanie lub
ryglowanie (przyktady w zat. 1),

— krawezniki tukowe mog by¢ wykonane jako wypukte lub wéste (przyktady w zat. 2),

— rozr&nia sk dwa typy krawznikow (przyktady w zat. 3):

a) uliczne, do oddzielenia powierzchni znajglyjch s¢ na r&nych poziomach (np. jezdni i chodnika),

b) drogowe, do oddzielenia powierzchni znajgyich sé na tym samym poziomie (np. jezdni i pobocza).

2.2.3.2. Wymagania techniczne wobec kganikéw

Wymagania techniczne stawiane keamikom betonowym okrga PN-EN 1340 [5] w sposob
przedstawiony w tablicy 1.

Tablica 1. Wymagania wobec kraimika betonowego, ustalone w PN-EN 1340 [5] do stosowania w
warunkach kontaktu z spbdladzajca w warunkach mrozu
Lp. Cecha | Zajcznik | Wymagania

1 Ksztalt i wymiary
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1.1 | Wartdci dopuszczalnych od C Dlugas¢: + 1%,> 4 mm i< 10 mm

chytek od wymiaréw nomi- Inne wymiary z wyjtkiem promienia:
nalnych, z dokladniwia do - dla powierzchni: + 3%z 3 mm,<5 mm,
milimetra - dla innych cgsci: + 5%,>3 mm, <10 mm

jox
(@)

1.2 Dopuszczalne odchyiki 0|
ptaskdci i prostoliniowdci,
dla diugdci pomiarowej

300 mm +1,5mm
400 mm +2,0 mm
500 mm +2,5mm
800 mm +4,0 mm
2 Wiasciwosci fizyczne i mechaniczne
2.1 | Odporné na zamraanie/ D Ubytek masy po badaniu: wastosrednia< 1,0 kg/nf,
rozmraanie z udziatem sol przy czym kady pojedynczy wynik < 1,5 kg/fm
odladzajcych
2.2 | Wytrzymalé¢ na zginanie F Klasa Charakterystyczna zt§apojedynczy
(Klasa wytrzymatéci Wytrz. wytrzymaiet, MPa wynik, MPa
ustalona w dokumentac;ji 1 3,5 >2,8
projektowej lub przez 2 5,0 >4,0
Inzyniera) 3 6,0 > 4,8
2.3 | Trwalg¢ ze wzgkdu na F Krawgzniki maja zadawalajca trwatas¢ (wytrzymatdac)
wytrzymatai¢ jesli spetnione § wymagania pktu 2.2 oraz poddawage|s
normalnej konserwacji
2.4 | Odporné nascieranie GiH Odporrié przy pomiarze na tarczy
(Klasa odporngi ustalona w Klasa | szerokiejsciernej, Béhmego,
dokumentacji  projektowe odpor- | wg zat. G normy wg zat. H normy —
lub przez Iyniera) nosci — badanie badanie alternatywne
podstawowe
1 Nie okreila sk Nie okrela sk
3 <23 mm < 20000 mr¥5000 mnf
4 <20 mm < 18000 mri¥5000 mm
2.5 | Odporné na pdglizg/ | a)jesli goérna powierzchnia kragznika nie byta
paslizgniecie szlifowana i/lub polerowana — zadawatz odpornéc,

b)jesli wyjatkowo wymaga s podania wartei
odporndci na pdlizg/paoslizgnigcie — naley zadekla-
rowa®: minimalm jej wartg¢ pomierzom wg zat |
normy (wahadtowym przyegdlem do badania tarcia),

c) trwatos¢ odporndci na palizg/paoslizgniecie w nor-
malnych warunkachaytkowania krawznika jest zada-
walajagca przez caly okreszytkowania, pod warunkien
wihasciwego utrzymywania i gdy na znacznegd&z nie
zostalo odstorte kruszywo podlegage intensyw-
nemu polerowaniu.

3 Aspekty wizualne

3.1 | Wyghd J a)powierzchnia krawznika nie powinna mie rys i
odpryskoéw,

b) nie dopuszcza si rozwarstwi@ w kraweznikach
dwuwarstwowych

c) ewentualne wykwity niegsuwazane za istotne

3.2 | Tekstura J dBrawezniki z powierzchni o specjalnej teksturze
producent powinien okéé¢ rodzaj tekstury,

b)tekstura powinna Wy poréwnana z prébkami
dostarczonymi przez producenta, zatwierdzonymizize
odbiore;,

c)réznice w jednolitéci tekstury, spowodowange
nieuniknionymi zmianami we wigiwosci surowcow i
warunkow twardnienia, nigsiwazane za istotne

3.3 | Zabarwienie J darwiona mae by warstwascieralna lub caty element],

b) zabarwienie powinno Ry poréwnane z prébkami
dostarczonymi przez producenta, zatwierdzonymizize
odbiore;,

c) réznice w jednolitéci zabarwienia, spowodowane
nieuniknionymi zmianami wkgiwosci surowcow lub
warunkéw dojrzewania betonu, nig siwazane za
istotne

W przypadku zastosowiakraweznikéw betonowych na powierzchniach innyctt mirzewidziano w
tablicy 1 (np. przy nawierzchniach wegtrenych, nie narsonych na kontakt z splodladzajca), wymagania
wobec krawznikow nalery odpowiednio dostosowalo ustalé PN-EN 1340 [5].
2.2.3.3. Skladowanie kragnikow

Krawezniki betonowe mog by¢ przechowywane na skiadowiskach otwartych, posegvage wedtug
typow, rodzajow, ksztattéw, cech fizycznych i megicanych, wielkdci, wygladu itp. Krawezniki betonowe
nalezy ukltada z zastosowaniem podktadek i przektadek drewniamy@tymiarach: grub& 2,5 cm, szerokia
5 cm, dhugdci min. 5 cm wekszej od szerokmi kraweznika.
2.2.4.Materialy na podsypki do zapraw

Jeli dokumentacja projektowa lub SST nie ustala iefdo naley stosowa nastpujace materiaty:

a) na podsypkpiaskowy
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— piasek naturalny wg PN-B-11113 [10], odpowiadgjwymaganiom dla gatunku 2 lub 3,
— piasek tamany (0,075+2) mm, mieszanéirobry granulowan (0,075+4) mm albo miat (0+4) mm,
odpowiadajcy wymaganiom PN-B-11112 [9],
b) na podsypk cementowo-piaskogi do zapraw
— mieszank cementu i piasku: z piasku naturalnego spejo@jo wymagania dla gatunku 1 wg PN-B-
11113 [10], cementu 32,5 spetaiegggo wymagania PN-EN 197-1 [3] i wody odmiany 1 adiadajcej
wymaganiom PN-88/B-32250 [11].

Skladowanie kruszywa, nie przeznaczonego do keegoiego wbudowania po dostarczeniu na
budowe, powinno odbywa sie na podtau réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przpezpieczeniu
kruszywa przed zanieczyszczeniem i zmieszaniemyinmaterialami kamiennymi.

Przechowywanie cementu powinnatlsgodne z BN-88/6731-08 [12].

2.2.5. Materiaty na fawy

Do wykonania faw pod kragznik nalezy stosowa, dla:

a) tawy betonowej — beton klasy C12/15 lub C8/10 wg-PNI 206-1 [4], a tymczasowo B15 i B10 wg

PN-88/B-06250 [6],

b) fawy zwirowej —zwir odpowiadajcy wymaganiom PN-B-11111 [8],
c) tawy tluczniowej — tluczé odpowiadajcy wymaganiom PN-B-11112 [9].
2.2.6.Masa zalewowa w szczelinach ftawy betonowej i sphidaaweznikow

Masa zalewowa, do wypetniania szczelin dylatacsinypowinna odpowiadavymaganiom STWiIORB
D-05.03.04a [2].

3. SPRZET
3.1. Og6Ine wymagania dotycgce spratu

Ogdblne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolij&]

pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania robot

Roboty wykonuje si recznie przy zastosowaniu:

— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz goiywania podsypki cementowo-piaskowej,
— wibratorow ptytowych, ubijakdwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogo6lne wymagania dotygeze transportu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wynagaogoélne” [1]
pkt 4.

4.2. Transport kraweznikow

Krawezniki betonowe mog by¢ przewaone dowolnymisérodkami transportowymi. Kragzniki
betonowe uktadanalery nasrodkach transportowych w pozycji pionowej z nachigen w kierunku jazdy.
Krawezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniggm siszkodzeniami w czasie transportu, a
gérna warstwa nie powinna wystagozasciany srodka transportowego wgej niz 1/3 wysokdci tej warstwy.
4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powiniengsbdbywa& w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12]. Krusayw
mozna przewoz dowolnymsrodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaaih je przed zanieczyszczeniem
i zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas trartspdkruszywa powinny by zabezpieczone przed
wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpylenibtas: zalewows nalezy pakowd& w bebny blaszane lub
beczki. Transport powinien odbywaie w warunkach zabezpiecaajch przed uszkodzeniengimow i beczek.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w STWIORB @4d/00.00 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robot

Sposo6b wykonania robét powiniendmgodny z dokumentacprojektow i SST. W przypadku braku
wystarczajcych danych miana korzystd z ustalé podanych w niniejszej specyfikacji oraz z inforjnac
podanych w zatznikach. Podstawowe czynimd przy wykonywaniu rob6t obejmayj
4. roboty przygotowawcze,

5. wykonanie tawy,

6. ustawienie krawznikdw,
7. wypetnienie spoin,

8. roboty wykaiczeniowe.
5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przygpieniem do rob6t naky, na podstawie dokumentacji projektowej, SST Wwékaza

Inzyniera:

— ustalt lokalizacg robot,

— ustal¢ dane nieztdne do szczeg6towego wytyczenia rob6t oraz ustaléanych wysokiiowych,
— usury¢ przeszkody, np. stupki, pachotki, elementy drégrooze itd.

— ustal¢ materialy niezbdne do wykonania robot,

— okresli¢ kolejnas¢, sposob i termin wykonania robot.
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5.4. Wykonanie tawy
5.4.1.Koryto pod tave

Wymiary wykopu, stanowtego koryto pod tagy powinny odpowiada wymiarom tawy w planie
z uwzgkdnieniem w szerold@i dna wykopu ew. konstrukcji szalunku. Wk zag:szczenia dna wykonanego
koryta pod taw powinien wynosi co najmniej 0,97 wedtug normalnej metody Proctora.

5.4.2 tawazwirowa

tawe zwirowg 0 wysokdci do 10 cm wykonuje sijednowarstwowo przez zasypanie koryt@irem
i zaggszczenie go, polews wody. Lawy o wysokéci powyzej 10 cm nalgy wykonywa dwuwarstwowo,
starannie zagpzczajc poszczegoblne warstwy.
5.4.3.Lawa tluczniowa

tawe nalezy wykonywa przez zasypanie wykopu koryta ttuczniem. Thiczmlery starannie uldi
polewajc wody. GArrg powierzchng fawy tluczniowej nalgy wyréwna klincem i ostatecznie zagric. Przy
grubasci warstwy tlucznia w tawie wynosgeej powyej 10 cm nalgy tawe wykona dwuwarstwowo, starannie
zagszczajc poszczegOline warstwy.

5.4.4 £ awa betonowa

tawe betonovs zwykla w gruntach spoistych wykonuje¢sbez szalowania, przy gruntach sypkich
nalezy stosowda szalowanie. taw betonovws z oporem wykonuje siw szalowaniu. Beton rdéezielony
w szalowaniu lub bezgoednio w korycie powinien kywyréwnywany warstwami. Betonowanie taw nale
wykonywa zgodnie z wymaganiami PN-63/B-06251 [7], przy czyalery stosowé co 50 m szczeliny
dylatacyjne wypetnione bitumicanmag zalewowy. Przyktady taw betonowych zwyktych i taw z oporem
podaje zajcznik 4.

5.5. Ustawienie kraveznikéw betonowych
5.5.1.Zasady ustawiania kraanikow

Swiatto (odlegtéé gornej powierzchni kraggnika od jezdni) powinno ky zgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowej, a w przypadku braku thkiostalé powinno wynosi od 10 do 12 cm,
a w przypadkach wyjkowych (np. ze wzghu na ,wyrobienie”scieku) mae by zmniejszone do 6 cm lub
zwigkszone do 16 cm. Zewtzna $ciana krawznika od strony chodnika powinna dypo ustawieniu
krawgznika obsypana piaskienywirem, tluczniem lub miejscowym gruntem przepushoza, starannie
ubitym.
5.5.2.Ustawienie krawznikéw na tawiezwirowej lub thuczniowej

Ustawianie krawznikdw na tawiezwirowej i ttuczniowej powinno by wykonywane na podsypce
z piasku o grubdi warstwy od 3 do 5 cm po zgggczeniu.
5.5.3.Ustawienie krawznikéw na fawie betonowej

Ustawianie krawznikbw na tawie betonowej wykonujeesina podsypce z piasku lub na podsypce
cementowo-piaskowej o grufm 3 do 5 cm po zagzczeniu.
5.5.4.Wypehianie spoin

Spoiny krawznikbw nie powinny przekraczaszerokéci 1 cm. Spoiny naley wypenic zwirem,
piaskiem lub zapragv cementowo-piaskosy przygotowan w stosunku 1:2. Zalewanie spoin krgwikow
zapraws cementowo-piaskogvstosuje s wytacznie do krawznikdw ustawionych na tawie betonowej. Spoiny
kraweznikbw przed zalaniem zapragwnalezy oczyéci¢ i zmy¢ woda. Dla zabezpieczenia przed wplywami
temperatury kragzniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowejspoinach zalanych zaprawalery
zalewa co 50 m bitumiczg mag zalewows nad szczelipdylatacyjry tawy.

5.6. Roboty wykaiczeniowe

Roboty wykaiczeniowe powinny hy zgodne z dokumentagjprojektovg i SST. Do robét
wykonczeniowych naleg prace zwjzane z dostosowaniem wykonanych rob6t do isfoygh warunkéw
terenowych, takie jak:

- odtworzenie elementow czasowo usgtyth,
- roboty poradkujace otoczenie terenu robot.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagangotme” [1] pkt
6.

6.2. Badania przed przysdpieniem do robot

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien:

— uzyska& wymagane dokumenty, dopuszaeza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@v
(certyfikaty zgodnéci, deklaracje zgodrici, ew. badania materiatébw wykonane przez dostawigdyy

— ew. wykong& witasne badania wdaiwosci materiatéw przeznaczonych do wykonania robdtedéne w
pkcie 2 (tablicy 1),

— sprawdzé cechy zewetrzne kravgznikow.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badaWykonawca przedstawia Apnierowi do akceptaciji.
Sprawdzenie wyghu zewgrtrznego krawznikdw naley przeprowadi na podstawie ogtizin elementu przez
pomiar i ocen uszkodzé wystkpujacych na powierzchniach i krgdziach elementu zgodnie z wymaganiami
tablicy 1 i ustaleniami PN-EN 1340 [5]. Badania psiatych materialbw stosowanych przy ustawianiu
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kraweznikbw betonowych powinny obejmowavtasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich

materiatdow w pkcie 2.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Sprawdzenie koryta pod taw

Nalezy sprawdzéa wymiary koryta oraz zagzczenie podia na dnie wykopu. Tolerancja dla

szerokdci wykopu wynosit 2 cm. Zagszczenie podta powinno by zgodne z pkt 5.4.1.

6.3.2.Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj

a) zgodnd¢ profilu podhiznego goérnej powierzchni taw z dokumentagjojektow.

Profil podtwny goérnej powierzchni tawy powinien byzgodny z projektowan niwelet. Dopuszczalne
odchylenia mogwynost = 1 cm na kade 100 m fawy,

b) wymiary taw.

Wymiary faw naley sprawdzt w dwéch dowolnie wybranych punktach nazdt@ 100 m tawy. Tolerancje
wymiarOw wynosaz:

- dla wysokdci = 10% wysokéci projektowanej,

- dla szerokéci = 10% szerokéci projektowanej,

c) réwna¢ gornej powierzchni faw.

Rowna¢ gornej powierzchni tawy sprawdza girzez przytéenie w dwéch punktach, nazde 100 m tawy,
trzymetrowej faty. Przavit pomicdzy gorra powierzchm tawy i przytlazorg tata nie mae przekraczal cm,

d) zagszczenie faw z kruszyw.

Zageszezenie taw badagsiw dwdch przekrojach na kde 100 m. tawy zewiru lub piasku nie mag
wykazywa sladu uradzenia zagszczajcedo.

tawy z tlucznia, badane prélwyjecia poszczegoélnych ziarn tlucznia, nie powinny palai na wyjcie
ziarna z tawy,

e) odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.

Dopuszczalne odchylenie linii faw od projektowamdg@erunku nie mge przekraczé + 2 cm na kade 100
m wykonanej fawy.
6.3.3.Sprawdzenie ustawienia kraimikdw
Przy ustawianiu kragznikéw nalery sprawdzé:

a) dopuszczalne odchylenia linii krganikéw w poziomie od linii projektowanej, ktére wysiat 1 cm na
kazde 100 m ustawionego krawnika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gérnej ptaszczymyeznika od niwelety projektowanej, ktére wynosi
+ 1 cm na kade 100 m ustawionego kramnika,

c) réwnas¢ goérnej powierzchni kragenikdw, sprawdzane przez przyknie w dwéch punktach naide 100
m kraweznika, trzymetrowej laty, przy czym pragit pomiedzy gorry powierzchmi kraweznika i
przytozons fata nie mae przekracza 1 cm,

d) doktadng¢ wypetnienia spoin badagsco 10 metréw. Spoiny musby¢ wypetnione catkowicie na pein
gebokasé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w STWIORB DOVB0.00 ,Wymagania ogdlne” [1] pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest m (metr) ustawionego krasnika.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogdlne zasady odbioru robét podano w STWIORB D-0/0.00 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapjojektova, SST i wymaganiami ktyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbiér robd6t zanikajacych i ulegajpcych zakryciu
Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj

— wykonanie koryta pod tagy

— wykonanie tawy,

— wykonanie podsypki.

Odbiér tych robdt powinien ldy zgodny z wymaganiami pktu 8.2 STWIORB D-M-00.@D.0
~Wymagania ogolne” [1] oraz niniejszej STWIORB.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogoblne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania

ogolne” [1] pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena ustawienia 1 m kraanika obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
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— przygotowanie podi,

— dostarczenie materiatow i spta,

— wykonanie koryta pod tagy

— wykonanie tawy z ewentualnym wykonaniem szalunkalaniem szczelin dylatacyjnych,

— wykonanie podsypki,

— ustawienie krawznikbw z wypelnieniem spoin i zalaniem szczelin wegdiwymaga dokumentaciji
projektowej, SST i specyfikacji technicznej,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej,

— odwiezienie sprau.

9.3. Sposob rozliczenia robét tymczasowych i pracwarzyszcych

Cena wykonania rob6t oldlenych niniejsz STWIORB obejmuje:

- roboty tymczasowe, ktoregspotrzebne do wykonania rob6t podstawowych, ale ssigorzekazywane
Zamawiagjcemu i § usuwane po wykonaniu rob6t podstawowych,

- prace towarzyske, ktore s niezlydne do wykonania robét podstawowych, niezaliczame rdbot
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ogolne specyfikacje techniczne (STWIORB)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogélne

2. D-05.03.04a Wypetnianie szczelin w nawierzchni z toba
cementowego

10.2. Normy

3. PN-EN 197-1:2002 Cement. €¢ 1. Skitad, wymagania i kryteria
zgodndci dotyczce cementu powszechnegoytku

4. PN-EN 206-1:2003 Beton. & 1. Wymagania, whxiwosci, produkcja i
zgodna¢

5. PN-EN 1340:2004 i  Krawezniki betonowe. Wymagania i metody bada
PN-EN 1340:2004/AC

6. PN-88/B-06250 Beton zwykly
7. PN-63/B-06251 Roboty betonoweelbetowe
8. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa urahe do
nawierzchni drogowychZwir i mieszanka
9. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywo dam do
nawierzchni drogowych
10. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tursne do
nawierzchni drogowych. Piasek
11. PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do bétwi zapraw
12. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywani

10.3. Inne dokumenty
13. Katalog szczegotéw drogowych ulic, placéw i kiav miejskich, Centrum
Techniki Budownictwa Komunalnego, Warszawa 1987

D - 08.03.01 BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejkasyania i odbioru rob6t budowlanych (STWIORB)
s3 wymagania ogélne dotygze wykonania i odbioru rob6t budowlanych dla zadaph Ksztattowanie
przestrzeni publicznej w centrum miejscadaio Skepsk polegajcej na wykonaniu przebudowy istrjeggo
zagospodarowania terenu przestrzeni publicznejzpolgj na dziatkach nr 91/3 i 91/5 obr. 0016¢®Bk,
potozonych w miejscowgci Skepsk gm.Golub-Dobray oraz na bezpoednio przylegtym do niego terenie pasa
drogowego drogi gminnej na dziatce oznaczonej nemed5/2 na rzecz Inwestora — Gminy Golub-Dohrzy
1.2. Zakres stosowania STWiIORB

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi dokumemntetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét dla zadania j/w.
1.3. Zakres robo6t obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t ze@nych z ustawieniem
betonowego obrza chodnikowego.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe roaigzapce jednostronnie lub dwustronnie
ciggi komunikacyjne od terenéw nie przeznaczonychaounikacji.
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1.4.2. Pozostale okrdenia podstawowe gszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotysee robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgre materiatow
Og6lne wymagania dotygze materiatléw, ich pozyskiwania i sktadowania padam SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.
2.2. Stosowane materiaty
Materiatami stosowanymis
— obrzeza odpowiadajce wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775@3]8],
— zwir lub piasek do wykonania taw,
- cement wg PN-B-19701 [7],
— piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].
2.3. Betonowe obrzea chodnikowe - klasyfikacja
W zaleznosci od przekroju poprzecznego roznia sk dwa rodzaje obrzs:
- obrzee niskie - On,
— obrzere wysokie - Ow.
W zaleznoéci od dopuszczalnych wielkoi i liczby uszkodzé oraz odchylek wymiarowych obrzz
dzieli sk na:
— gatunek 1 -Gl1,
— gatunek 2 - G2.
Przyktad oznaczenia betonowego oliezehodnikowego niskiego (On) o wymiarach 6 x 205xci
gat. 1:
obrzeze On - 1/6/20/75 BN-80/6775-03/04 [9].
2.4. Betonowe obrzea chodnikowe - wymagania techniczne
2.4.1.Wymiary betonowych obrzg chodnikowych
Ksztatt obrzey betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wympangano w tablicy 1.

-~
I
!

Rysunek 1. Ksztalt betonoweg m
obrzeza chodnikowego

Tablica 1. Wymiary obrzsg

Rodzaj Wymiary obrzey, cm
obrzeza 1 b h r
On 75 6 20 3
100 6 20 3
75 8 30 3
Ow 90 8 24 3
100 8 30 3

2.4.2.Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrze
Dopuszczalne odchytki wymiaréw obezepodano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow ohinge

Rodzaj Dopuszczalha odchytka, m
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
I +8 +12

b, h +3 +3

2.4.3.Dopuszczalne wady i uszkodzenia oligze

Powierzchnie obrzs powinny by bez rys, pknie¢ i ubytkéw betonu, o fakturze z formy lub zatarte;j.
Krawedzie elementdéw powinny Byrdwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchmaigdzi elementéw nie powinny przekraéza
wartasci podanych w tablicy 3.
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Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia atyrze

Dopuszczalna wiellég
Rodzaj wad i uszkodze wad i uszkodzé
Gatunek 1 Gatunek 2

Whklestas¢ lub wypukias¢ powierzchni i krawdzi w mm 2 3
Szczerby ograniczajcych powierzchnie gérne niedopuszczalne
i uszkodzenia (Scieralne)
krawedzi i narazy ograniczajcych pozostate

powierzchnie:

liczba, max 2 2

dhugas¢, mm, max 20 40

glebokas¢, mm, max 6 10

2.4.4 Sktadowanie

Betonowe obrzea chodnikowe magby¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegvege
wedtug rodzajow i gatunkow.

Betonowe obrzea chodnikowe naley uklada z zastosowaniem podktadek i prad&k
drewnianych o wymiarach co najmniej: grab@,5 cm, szerok@ 5 cm, dlugé¢ minimum 5 cm wjksza ni
szerokdc¢ obrzeza.
2.4.5.Beton i jego sktadniki

Do produkcji obrzgy nalezy stosowa beton wedtug PN-B-06250 [2], klasy B 25 iB 30
2.5. Materialy na tawe i do zaprawy

Zwir do wykonania tawy powinien odpowiaglavymaganiom PN-B-11111 [5], a piasek -
wymaganiom PN-B-11113 [6].

Materiaty do zaprawy cementowo-piaskowej powinp@wiadg wymaganiom podanym w SST D-
08.01.01 ,Krawgzniki betonowe” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do ustawiania obrzery

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu drobnego gfuzpomochiczego.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdblne wymagania dotycrce transportu

Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagidine” pkt 4.
4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzaa chodnikowe magby¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu po egjnieciu
przez beton wytrzymadgi minimum 0,7 wytrzymal&ci projektowanej.

Obrzera powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemsszkodzeniami w czasie transportu.
4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport pozostatych materiatéw podano w SST D81 ,Krawezniki betonowe”.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-MM00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypk (tawe) nalery wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzetinieniem w szerokei dna
wykopu ew. konstrukcji szalunku.

5.3. Podtae lub podsypka (tawa)

Podiae pod ustawienie obrzea maze stanowé rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka (tawa) ze
zwiru lub piasku, o grubwi warstwy od 3 do 5 cm po zgagczeniu. Podsygk(tawe) wykonuje st przez
zasypanie korytawirem lub piaskiem i zaggzczenie z polewaniem wpd
5.4. Ustawienie betonowych obrzg chodnikowych

Betonowe obrzeaa chodnikowe nalgy ustawig na wykonanym podiau w miejscu i zeswiattem
(odlegtaicia gbrnej powierzchni obrza od ciygu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokumghta
projektowe;j.

Zewretrzna sciana obrzea powinna by obsypana piaskiemzwirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekraczaszerokéci 1 cm. Naley wypelni je piaskiem lub zapraw
cementowo-piaskoyvw stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem maleczysci¢ i zmy¢ wody. Spoiny musz by¢
wypetnione catkowicie na pedrgiebokasé.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipkt 6.
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6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykérizadania materiatéw przeznaczonych do
ustawienia betonowych obraechodnikowych i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wyghu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtlzin elementu przez
pomiar i policzenie uszkod#ewystpujacych na powierzchniach i kradziach elementu, zgodnie z
wymaganiami tablicy 3. Pomiary diugn i glebokadsci uszkodzé nalery wykona& za pomog przymiaru
stalowego lub suwmiarki z doktadéwig do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [4].

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementéw pgl@rzeprowad@ z doktadnécia do 1 mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubrtgy, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdeeni
katow prostych w narach elementéw wykonuje ¢siprzez przytéenie kgtownika do badanego nam i
zmierzenia odchytek z doktadéeig do 1 mm.

Badania pozostalych materialdbw powinny obejméweszystkie witaciwosci okreslone w normach
podanych dla odpowiednich materiatow wymienionycpki2.

6.3. Badania w czasie robot
W czasie robét naly sprawdzé wykonanie:
a) koryta pod podsypk(tawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,
b) podiaza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypkivyaze zwiru lub piasku - zgodnie z
wymaganiami pkt 5.3,
c) ustawienia betonowego ob¢ze chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4y pibpuszczalnych
odchyleniach:
- linii obrzeza w planie, ktére ma wynost + 2 cm na kade 100 m diug&i obrzeza,
- niwelety gornej ptaszczyzny obrze, ktére mae wynosé £1 cm na kade 100 m diugéxi obrzeza,
— wypetienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, ktd@eipno wykazywa catkowite wypetnienie badanej
spoiny na pelp gicbokas¢.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0®@ANymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarows jest m (metr) ustawionego betonowego obazehodnikowego.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapyojektows, SST i wymaganiami lkyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odhiér robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

— wykonane koryto,

— wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndéci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonowego olizehodnikowego obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatow,

— wykonanie koryta,

— rozicielenie i ubicie podsypki,

— ustawienie obrza,

— wypeknienie spoin,

- obsypanie zewgirznejsciany obrzea,

- wykonanie badai pomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwykly

3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonbapraw

4 PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Mgtgomiaru cech
geometrycznych

5. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa natwaldo nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka

6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa natwaldo nawierzchni

drogowych. Piasek
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7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegadku. Skiad, wymagania i
ocena zgodriei

8. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betoflementy nawierzchni
drég, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Wdpé
wymagania i badania

9. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betoflementy nawierzchni
drég, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Kresmiki i
obrzea.

D - 05.03.23 NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BRUKOWEJ BETON OWEJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznekasyania i odbioru rob6t budowlanych (STWIORB)
s3 wymagania ogélne dotygze wykonania i odbioru rob6t budowlanych dla zadaph Ksztattowanie
przestrzeni publicznej w centrum miejscadaio Skepsk polegajcej na wykonaniu przebudowy istrjeggo
zagospodarowania terenu przestrzeni publicznejzpolgj na dziatkach nr 91/3 i 91/5 obr. 0016¢®Bk,
potozonych w miejscowgci Skepsk gm.Golub-Dobray oraz na bezpoednio przylegtym do niego terenie pasa
drogowego drogi gminnej na dziatce oznaczonej nemed5/2 na rzecz Inwestora — Gminy Golub-Dohrzy
1.2. Zakres stosowania STWiIORB

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi dokumemntetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét dla zadania j/w.
1.3. Zakres robo6t obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t awmanych z
wykonywaniem nawierzchni z kostki brukowej betonpwBetonowa kostka brukowa stosowana jest do
uktadania nawierzchni:
— parkingbw, placow, wjazdéw do bram i gaya
— chodnikéw, placéw zabawciezek ogrodowych i rowerowych.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Betonowa kostka brukowa - ksztattka wytwarzana toitne metod wibroprasowania. Produkowana jest
jako ksztaitka jednowarstwowa lub w dwéch warstwpoliczonych ze sabtrwale w fazie produkciji.
1.4.2. Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagangolne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotysee robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgre materiatow

Og6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, paudav SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.
2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania
2.2.1.Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowekikbsukowej w budownictwie drogowym jest
posiadanie aprobaty technicznej.
2.2.2.Wyglad zewrtrzny

Struktura wyrobu powinna Byzwarta, bez rys, gikni¢¢, plam i ubytkdw. Powierzchnia gérna kostek
powinna by réwna i szorstka, a kraygdzie kostek rowne i proste, wkhiecia nie powinny przekracza
— 2 mm, dla kostek o grukoi < 80 mm,
- 3 mm, dla kostek o grulo > 80 mm.
2.2.3.Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej

W kraju produkowanegskostki o dwéch standardowych wymiarach gridio
— 60 mm, z zastosowaniem do nawierzchni nie przezmaeh do ruchu samochodowego,
— 80 mm, do nawierzchni dla ruchu samochodowego.

Tolerancje wymiarowe wynogz
- nadiugdci *3 mm,
— na szerokéci £ 3 mm,
- nagrubdci *5 mm.

Kolory kostek produkowanych aktualnie w kraju saary, ceglany, klinkierowy, grafitowy i gmowy.
2.2.4.Wytrzymatas¢ nasciskanie

Wytrzymata¢ na sciskanie po 28 dniachérednio z 6-ciu kostek) nie powinna dynniejsza ni 60
MPa. Dopuszczalna najisiza wytrzymaté pojedynczej kostki nie powinna dynniejsza ni 50 MPa (w ocenie
statystycznej z co najmniej 10 kostek).
2.2.5.Nashkliwos¢
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Nasikliwos¢ kostek betonowych powinna odpowigdaymaganiom normy PN-B-06250 [2] i wynési
nie wigcej niz 5%.
2.2.6.0dporna¢ na dziatanie mrozu

Odpornd¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinnélilgdana zgodnie z wymaganiami PN-B-
06250 [2]. Odporn& na dziatanie mrozu po 50 cyklach zagamsia i odmraania prébek jest wystarcaap,
jezeli:
— prébka nie wykazujegkniec,
— strata masy nie przekracza 5%,
— obnizenie wytrzymatéci nasciskanie w stosunku do wytrzymaéd prébek nie zameanych nie jest wksze

niz 20%.

2.2.7.Scieralng¢

Scieralng¢ kostek betonowych okilna na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1] powinnmaesi
nie wigcej nz 4 mm.
2.3. Materialy do produkcji betonowych kostek brukavych
2.3.1.Cement

Do produkgciji kostki brukowej natg stosowé cement portlandzki, bez dodatkéw, klasy nieseej ni
»32,5". Zaleca sj stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement pewinidpowiadé& wymaganiom PN-B-
19701 [4].
2.3.2.Kruszywo

Nalezy stosowa kruszywa mineralne odpowiadag wymaganiom PN-B-06712 [3]. Uziarnienie
kruszywa powinno by ustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki bat@j, przy zatéonych parametrach
wymaganych dla produkowanego wyrobu.
2.3.3.Woda

Wiasciwosci i kontrola wody stosowanej do produkcji betonatvykostek brukowych powinny
odpowiadé wymaganiom wg PN-B-32250 [5].
2.3.4.Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosuje siodatki w postaci plastyfikatoréw i barwnikéw, ziyoe
z recepi laboratoryjm. Plastyfikatory zapewniaj gotowym wyrobom wikszy wytrzymataé, mniejsa
nasikliwos¢ i wieksza odporndé na niskie temperatury i dziatanie soli. Stosowhaevniki powinny zapewii
kostce trwate zabarwienie. Powinny tatbkarwniki nieorganiczne.
3. SPRZET
3.1. Og6Ine wymagania dotycgce spratu

Ogo6Ine wymagania dotygze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Pkt
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z kostki brukowej

Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowejkenpuje s¢ recznie. Jéli powierzchnie g duze,
a kostki brukowe majjednolity ksztatt i kolor, ména stosow&mechaniczne ugglzenia ukladajce. Uradzenie
sklada s} z wozka i chwytaka sterowanego hydrauliczniezgtago do przenoszenia z palety warstwy kostek na
miejsce ich ul@enia. Uradzenie to, po skixzonym uktadaniu kostek, masa wykorzystd do wymiatania
piasku w szczeliny zamocowanymi do chwytaka sz@otk Do zagszczenia nawierzchni stosuje svibratory
ptytowe z oston z tworzywa sztucznego. Do wyréwnania podsypki @aski maéna stosowé& mechaniczne
urzadzenie na rolkach, prowadzone liniami na szynieki@weznikach.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotyczce transportu

Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagidine” pkt 4.
4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe dilae § warstwowo na palecie. Po uzyskaniu
wytrzymataici betonu min. 0,7 R, kostki przewane g na stanowisko, gdzie specjalne agizenie pakuje je w
folie i spina tdma stalows, co gwarantuje transport samochodami w nienarysmostanie. Kostki betonowe
mozna rownie przewoz¢ samochodami na paletach transportowych producenta.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-MMD00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Podiae

Podiaze pod utagenie nawierzchni z betonowych kostek brukowychzenstanowéd grunt piaszczysty -
rodzimy lub nasypowy o WEB 35 [7]. Jeeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczejnéwierzchrg
z kostki brukowej przeznaczgrdla ruchu pieszego, rowerowego lub niewielkiegohtu samochodowego,
mozna wykonywa& bezpdrednio na podtzu z gruntu piaszczystego w uprzednio wykonanym &ieryGrunt
podtaza powinien by jednolity, przepuszczalny i zabezpieczony przedutkdmi przemarzania.
Podtaze gruntowe pod nawierzclgnpowinno by przygotowane zgodnie z wymogami okomymi w SST D-
04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zeggczeniem podi@”.
5.3. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania paztemie nawierzchni z kostki brukowej powinien
by¢ zgodny z dokumentarjprojektova. Podbudow, w zalenaosci od przeznaczenia, oléenia ruchem i
warunkow gruntowo-wodnych, me stanowd:
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— grunt ulepszony pospdakodpadami kamiennymiuzlem wielkopiecowym, spoiwem itp.,
— kruszywo naturalne lub famane, stabilizowane meiczare,
— podbudowa tluczniowawirowa lubzuzlowa,
lub inny rodzaj podbudowy okilnej w dokumentacji projektowe;.

Podbudowa powinna Byprzygotowana zgodnie z wymaganiami gloaymi w specyfikacjach dla
odpowiedniego rodzaju podbudowy.
5.4. Obramowanie nawierzchni

Do obramowania nawierzchni z betonowych kostekkdanych mana stosowé krawezniki uliczne
betonowe wg BN-80/6775-03/04 [6] lub inne typy keamikbw zgodne z dokumentacjprojektovy lub
zaakceptowane przezzyniera.
5.5. Podsypka

Na podsypk nalezy stosowa piasek gruby, odpowiadgly wymaganiom PN-B- 06712 [3]. Grudio
podsypki po zagszczeniu powinna zawigrasic w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka powinné byilzona
woda, zag:szczona i wyprofilowana.
5.6. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brubwych

Z uwagi na ranorodng¢ ksztattow i kolorébw produkowanych kostek, #iwe jest utaenie
dowolnego wzoru - wcZaiej ustalonego w dokumentacji projektowej i zaghtowanego przez hyniera.
Kostke uktada st na podsypce lub podta piaszczystym w taki sposob, aby szczelinydny kostkami
wynosity od 2 do 3 mm. Kostknalezy uktad& ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdy
w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulegaesagzeniu. Po ul@niu kostki, szczeliny natg wypetnic
piaskiem, a nasgpnie zamié powierzchng¢ utozonych kostek przy ayciu szczotek gcznych lub
mechanicznych i przygi¢ do ubijania nawierzchni. Do ubijania atmej nawierzchni z kostek brukowych
stosuje si wibratory plytowe z ostan z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przeckagzeniem
i zabrudzeniem. Wibrowanie nale prowadzt od krawdzi powierzchni ubijanej w kierunkudrodka
i jednoczénie w kierunku poprzecznym ksztaltek. Do gsapzania nawierzchni z betonowych kostek
brukowych nie wolno tywa¢ walca. Po ubiciu nawierzchni naje uzupeint szczeliny piaskiem i zamié
nawierzchng. Nawierzchnia z wypetnieniem spoin piaskiem niemaga pigjgnacji - mae by zaraz oddana
do ruchu.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Badania przed przysdpieniem do robot

Przed przyspieniem do robot, Wykonawca powinien sprawgdzizy producent kostek brukowych
posiada atest wyrobu wg pkt 2.2.1 niniejszej SSiezaleznie od posiadanego atestu, Wykonawca powinien
zadat od producenta wynikow higcych bada wyrobu nasciskanie. Zaleca si aby do badania wytrzymaid
na $ciskanie pobiera 6 probek (kostek) dziennie (przy produkcji dzignok. 600 ni powierzchni kostek
utozonych w nawierzchni). Poza tym, przed przpgniem do robét Wykonawca sprawdza wyréb w zakresi
wymaga podanych w pkt 2.2.2 i 2.2.3 i wyniki badprzedstawia liaynierowi do akceptacii.
6.3. Badania w czasie robét
6.3.1.Sprawdzenie podi@ i podbudowy

Sprawdzenie podia i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgddna dokumentagj projektowy i
odpowiednimi SST.
6.3.2.Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grédio wymaganych spadkéw poprzecznych i padigch polega
na stwierdzeniu zgodio z dokumentagj projektovg oraz pkt 5.5 niniejszej SST.
6.3.3.Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidtowioi wykonania nawierzchni z betonowych kostek bruiolv polega na
stwierdzeniu zgodrizi wykonania z dokumentagcprojektows oraz wymaganiami wg pkt 5.6 niniejszej SST:
— pomierzenie szerokoi spoin,
- sprawdzenie prawidtovgai ubijania (wibrowania),
- sprawdzenie prawidtovgi wypetnienia spoin,
— sprawdzenie, czy przgtly des@ (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.
6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.4.1.Nieréwnaici podtwne

Nieréwndci podiwzne nawierzchni mierzone alub planografem zgodnie z nogrBN-68/8931-04 [8]
nie powinny przekraczad,8 cm.
6.4.2.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny lagodne z dokumentacprojektowy z tolerancgi + 0,5%.
6.4.3.Niweleta nawierzchni

Ré&znice pomgdzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i ¢dnymi projektowanymi nie powinny
przekracza+ 1 cm.
6.4.4.Szerokd¢ nawierzchni

Szerokdé¢ nawierzchni nie me r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz = 5 cm.
6.4.5.Grubad¢ podsypki
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Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grétdgpodsypki nie powinny przekracza 1,0 cm.
6.5. Czstotliwosé pomiaréw
Czstotliwos¢ pomiaréw dla cech geometrycznych nawierzchni ztkkolsrukowej, wymienionych
w pkt 6.4 powinna by dostosowana do powierzchni wykonanych robét. Zalsg, aby pomiary cech
geometrycznych wymienionych w pkt 6.4 byly przepaolone nie rzadziej hi2 razy na 100 mnawierzchni
i w punktach charakterystycznych dla niwelety lulzgkroju poprzecznego oraz wszie tam, gdzie poleci
Inzynier.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0@ANymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonjkesstki brukowe;.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8. Roboty uznaje
sie za wykonane zgodnie z dokumentagjojektova, SST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 datgiki pozytywne.
8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj
— przygotowanie podiam,
— ewentualnie wykonanie podbudowy,
— wykonanie podsypki,
— ewentualnie wykonanie tawy pod kreamiki.
Zasady ich odbiorugsokreslone w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndéci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt
9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fmawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— przygotowanie podta (ewentualnie podbudowy),
- dostarczenie materiatow,
— wykonanie podsypki,
— ulozenie i ubicie kostki,
— wypeknienie spoin,
- przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04111 Materialy kamienne. Oznaczenigieralngci na tarczy
Boehmego

2. PN-B-06250 Beton zwyktly

3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego

4. PN-B-19701 CementCement powszechnegozydku. Skiad, wymagani
i ocena zgodriei

5. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

6. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betdflamenty nawierzchni drég,

ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Krawniki i obrzeza
BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie swska piaskowego
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré$no nawierzchni
planografem i tat.

© N

INFORMACJA AKTUALIZACYJNA
O WPROWADZENIU DO STOSOWANIA PN-EN 1338:2005
Betonowe kostki brukowe - Wymagania i metody biada

Opracowanie: lipiec 2005 r.
1. Podstawa zmian

Decyzj Prezesa Polskiego Komitetu Normalizacyjnego z éiaarca 2005 r. zostata zatwierdzona
norma PN-EN 1338:2005 Betonowe kostki brukowe - Vdgamia i metody bada
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Norma zawiera postanowienia dotyce materialow, whciwosci, wymaga i metod bada
odnoszcych s¢ do betonowych kostek brukowych na spoiwie cemeptow elementéw uzupetniggych,
przeznaczonych dla ruchu kotowego i pieszego.

2. Zmiany aktualizacyjne w SST

Wprowadzenie normy PN-EN 1338:2005 modyfikuje dbtzasowe wymagania oklene dla

betonowej kostki brukowej w ogdinych specyfikacjaebhnicznych (SST):

1. D-05.03.23 Nawierzchnia z kostki brukowej lnetovej

2. D-05.03.23a Nawierzchnia z betonowej kostlikbrvej dla drég i ulic lokalnych oraz placow i chmdkbw,
ktére wynikaty z ustale i procedur Instytutu Badawczego Drég i Mostéw, adwch w wydawanych
dotychczas aprobatach technicznych.

W niniejszej informacji przedstawiaespropozycje modyfikacji wymagaw SST, wedlug PN-EN
1338, dotyczce ustalé dla zewntrznych nawierzchni, magych kontakt powierzchni z splodladzagca w
warunkach mrozu. (W przypadku innych zastosoWwastki, np. na wewgtrznych nawierzchniach, wymagania
SST naley odpowiednio dostosowa
3. Najwazniejsze wymagania dotycgce betonowej kostki brukowej, ustalone w PN-EN 1338do

stosowania na zewegtrznych nawierzchniach, majgcych kontakt z sof odladzajaca w warunkach
mrozu
3.1. Dopuszczalne odchytki wymiaréw nominalnychldedwanych przez producenta

Dopuszczalne odchyiki
Grubai¢ kostki Dlugosé Szeroka¢ Grubai¢
mm mm mm mm
<100 +2 +2 +3
>100 +3 +3 4
Réznica pomédzy dwoma pomiarami gruboi tej samej kostki powinna by 3 mm.

Odchyiki ptaskosci i pofalowania
(jesli maksymalne wymiary kostki przekraczeg00 mm)

Dlugos¢ pomiarowa Maksymalna wypukie Maksymalna wijstosé¢
mm mm mm
300 15 1,0
400 2,0 15

3.2. Wiaciwosci fizyczne i mechaniczne
3.2.1. Odporn& na zamraanie/odmraanie z udziatem soli odladzaych

Klasa Znakowanie Ubytek masy po badaniu zaam@/rozmraania kg/m

3 D Wartos¢ srednia< 1,0
przy czymzaden pojedynczy wynik > 1,5

3.2.2. Wytrzymaté¢ na rozciganie przy roztupywaniu

Wytrzymata¢ charakterystyczna na rogganie przy roztupywanili nie powinna by mniejsza ni 3,6
MPa.

Zaden pojedynczy wynik nie powinien dynniejszy nk 2,9 MPa i nie powinien wykazywaobchzenia
niszcacego mniejszego 7250 N/mm dugéci roztupania.
3.2.3. Trwaldc¢ (ze wzgtdu na wytrzymatéc)

Prefabrykowane betonowe kostki brukowe poddawaigtahiu normalnych warunkéw zewtrznych
zachowujy zadowalajca trwatos¢ (wytrzymalgé) pod warunkiem spetnienia wymagavytrzymalaici na
rozcigganie przy roztupywaniu (pkt 3.2.2) i poddawaniumalnej konserwacji.

3.2.4. Odporn& nascieranie

Wymaganie

Klasa Oznaczenie Pomiar wykonany wg zat. (GPomiar wykonany wg zat. H

normy (na szerokiej tarczy | normy (na tarczy Béhmego
sciernej)

3 H <23 mm < 20000 mry5000 mn3

3.2.5. Odporn& na pglizg/poslizgniccie

Betonowe kostki brukowe wykazugadowalajca odpornéé na pglizg/poslizgniccie pod warunkiem,
ze ich gérna powierzchnia nie byta szlifowana i/dderowana w celu uzyskania bardzo gtadkiej powienz
Jezeli wyjatkowo wymagane jest podanie waxtbodporndci na palizg/paslizgniecie, to naley zastosowéa
metod badania opisan w zahczniku | normy i zadeklarowa wartas¢ minimalrg odporndci na
paslizg/poslizgniecie.
3.2.6. Aspekty wizualne
3.2.6.1. Wygid
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Gorna powierzchnia betonowych kostek brukowychn@oea zgodnie z zgdznikiem J normy, nie
powinna wykazywé wad, takich jak rysy lub odpryski. W przypadku dvawstwowych kostek brukowych,
ocenianych zgodnie z zaknikiem J normy, nie dopuszcza siystpowania rozwarstwienia (rozdzielenia)
miedzy warstwami. (Uwaga: Ewentualne wykwity nie magkodliwego wptywu na wigiwosci uzytkowe
kostek brukowych i niegsuwazane za istotne).
3.2.6.2. Tekstura

Jezeli kostki brukowe produkowane g powierzchnj o specjalnej teksturze, to taka tekstura powinna
by¢ opisana przez producentasldaie ma znacgcych r&nic w teksturze, zgodié elementéw ocenianych
zgodnie z zajcznikiem J normy, powinna Byustalona przez poréwnanie z probkami dostarczorpméz
producenta i zatwierdzonymi przez odbirfliJwaga: Ranice w jednolitdci tekstury kostek brukowych, ktére
mog by¢ spowodowane nieuniknionymi zmianami we $§elavosciach surowcéw i przez zmiarwarunkdéw
twardnienia, nieguwazane za istotne).
3.2.6.3. Zabarwienie

W zaleznosci od decyzji producenta, barwiona peoby¢ warstwascieralna lub caty element. dienie
ma znacgcych r&nic w zabarwieniu, zgodsé elementéw ocenianych zgodnie z gzahikiem J normy,
powinna by ustalona przez poréwnanie z probkami dostarczorpmez producenta i zatwierdzonymi przez
odbiore. (Uwaga: Ranice w jednolitéci zabarwienia kostek brukowych, ktére moby¢ spowodowane
nieuniknionymi zmianami wiaiwosci surowcow lub przez zmianwarunkéw twardnienia, niegsuwazane za
istotne).

D - 05.01.03 NAWIERZCHNIA ZWIROWA
1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznekesyania i odbioru rob6t budowlanych (STWIORB)
s3 wymagania ogélne dotygze wykonania i odbioru rob6t budowlanych dla zadaph Ksztattowanie
przestrzeni publicznej w centrum miejscaaio Skepsk polegajcej na wykonaniu przebudowy istrieggo
zagospodarowania terenu przestrzeni publicznejzpolej na dziatkach nr 91/3 i 91/5 obr. 0016¢®Bik,
potozonych w miejscowsri Skepsk gm.Golub-Dobrzy oraz na bezgmednio przylegtym do niego terenie pasa
drogowego drogi gminnej na dziatce oznaczonej nemed5/2 na rzecz Inwestora — Gminy Golub-Dohrzy
1.2. Zakres stosowania STWiIORB

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi dokumemntetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot dla zadania j/w.
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych z
wykonywaniem nawierzchnizwirowej. Nawierzchni zwirowg mazna wykonyw& jednowarstwowo Iub
dwuwarstwowo i uktadana:
— podtazu gruntowym naturalnym, w przypadku gdy jest tongnorzepuszczalny - dwuwarstwowo,
- podiazu gruntowym ulepszonym np. wapnem, popiotami lothymwegla brunatnego lub cementem, w

przypadku gdy jest to grunt nieprzepuszczalny agaearstwowo,

- warstwie odgczapcej, w przypadku gdy podtem jest grunt nieprzepuszczalny - dwuwarstwowo.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Nawierzchnia twarda nieulepszona - nawierzchnia miezystosowana do szybkiego ruchu
samochodowego ze wzglu na pylenie, nieréwroi, ograniczony komfort jazdy - wibracje i hataakjnp.
nawierzchnia tluczniowa, brukowcowa livirowa.
1.4.2. Nawierzchniazwirowa - nawierzchnia zaliczana do twardych nieslmych, ktérej warstwécieralna
jest wykonana z mieszankivirowej bez wycia lepiszcza czy spoiwa.
1.4.3. Pozostate okidenia podstawowe gszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotysee robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgre materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puav SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.
2.2. Materiaty do nawierzchnizwirowych

Mieszankazwirowa powinna mié optymalne uziarnienie. Krzywa uziarnienia miesiapé&winna
miesci¢ sie w granicach krzywych obszaru dobrego uziarniepgaanych na rys. 1. Sktad ramowy uziarnienia
podano w tablicy 1. Kruszywo naturalngyte do mieszankiwirowej powinno spetni@wymagania normy PN-
B-11111 [2] i PN-B-11113 [3], a ponadto wsgké piaskowy wg BN-64/8931-01 [4] dla mieszanki o
uziarnieniu:
od 0 do 20 mm, WP powinien wynésid 25 do 40,
od 0 do 50 mm, WP powinien wynésid 55 do 60.
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Tablica 1. Sklad ramowy uziarnienia optymalnej ragaski zwirowej

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia
Wymiary przechodzi przez sito, % wag.
oczek nawierzchnia jednowarstwowa Iyb ~ warstwa dolna nawierzchni
kwadratowych warstwa gorna nawierzchni dwuwarstwowej
sita dwuwarstwowe;j
mm a b, a b
50 - - - 100
20 - - 100 67
12 - 92 88 54
4 86 64 65 30
2 68 47 49 19
0,5 44 26 28 11
0,075 15 8 12 3
3. SPRZET

3.1. Og6Ine wymagania dotycgce spratu
Ogo6Ine wymagania dotygze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” Pkt
3.2. Sprat do wykonania nawierzchnizwirowej
Wykonawca przyspujacy do wykonania nawierzchriwirowej powinien wykazé sii mazliwoscia
korzystania z nagpujacego spratu:
— koparek i tadowarek do odspajania i wydobywaniangru
— spycharek, réwniarek lub spitm rolniczego (ptugi, brony, kultywatory) do spufghnia, rozkladania,
profilowania,
— sprztu rolniczego (glebogryzarki, ptugofrezarki, braiayerzowe, kultywatory) lub ruchomych mieszarek do
wymieszania mieszanki optymalnej,
— przewanych zbiornikbw na wogl do zwikania mieszanki optymalnej, wypassych w uradzenia do
réwnomiernego i kontrolowanego dozowania wody,
— walcow statycznych tréjkotowych lub dwukotowychkleéch i srednich,
— walcéw wibracyjnych.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagialine” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa
Kruszywo mana przewozi dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegagih je przed
zanieczyszczeniem i rozsegregowaniem, nadmiernysusageniem i zawilgoceniem.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-M00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga
Podiaze gruntowe pod nawierzcknizwirowg powinno spetni@ wymagania okrdone w SST D-
04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zeggczeniem podi@”. Podi@ze powinno by odwodnione
w przypadku gruntu nieprzepuszczalnego poprzezeuie warstwy odgzapcej z piasku o wskaiku
wodoprzepuszczaldoi wickszym od 8 m/dofy wedtug zasad okénych w SST D-04.02.01 ,Warstwy
odsiczapce i odcinajce”. Zamiast warstwy odeszapcej podi@e gruntowe mzna ulepsz§ stabilizupc je
wapnem, cementem lub popiotami lotnymi zgha brunatnego wedlug zasad cltoaych w SST D-04.05.00
.Podbudowy i ulepszone podia z gruntdéw lub kruszyw stabilizowanych spoiwamdtaulicznymi”. Grubé¢
warstwy ulepszonego podia, jezeli nie zostala okigona w dokumentacji projektowej, powinna wyno4di5
cm, a jej spadek poprzeczny od 4 do 5%.
5.3. Wykonanie nawierzchnizwirowej
5.3.1.Projektowanie skladu mieszankiirowej
Projekt sktadu mieszanki powiniendogpracowany w oparciu o:
a) wyniki bada kruszyw przeznaczonych do mieszankirowej, wg wymaga p. 2.2,
b) wyniki bada mieszanki, wedtug wymagaodanych w punkcie 2.2,
c) wilgotnos¢ optymalry mieszanki okréona wg normalnej préby Proctora, zgodnie z nefAiN-B-04481 [1].
5.3.2.Wbudowanie i zagszczanie mieszankivirowej
Mieszankawirowa powinna by rozkladana w warstwie o jednakowej gré@ipprzy wyciu rowniarki.
Grubd¢ roztozonej warstwy mieszanki powinna bytaka, aby po jej zagzczeniu oggnicto grubad
projektowan, tj.:
a) dla nawierzchni jednowarstwowej (na padiailepszonym) od 8 do 12 cm,
b) dla kazdej warstwy nawierzchni dwuwarstwowej (na pagtgruntowym lub warstwie odszapcej) od 10
do 16 cm.
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Mieszanka po rozieniu powinna by zagszczona przégiami walca statycznego gtadkiego.
Zagszczanie nawierzchni o przekroju daszkowym powirorpocz¢ si¢ od kravedzi i stopniowo przesuwa
pasami podinymi, czsciowo naktadajcymi sk w kierunku jej osi. Zagpzczenie nawierzchni o
jednostronnym spadku nale rozpoca¢ od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podinymi czsciowo
naktadagcymi sk, w kierunku jej gérnej kragdzi. Zag:szczenie naley kontynuowa do osagnigcia wskenika
zag;szczenia podanego w SST, a w przypadku gdy niejeskrélony, do osigniccia wskanika zagszczenia
nie mniejszego ©i0,98 zagszczenia maksymalnego, oklienego wedtug normalnej préby Proctora, zgodnie z
PN-B-04481 [1] i BN-77/8931-12 [6]. Wilgotdé mieszankizwirowej w czasie zagszczania powinna gy
réwna wilgotndci optymalnej. W przypadku gdy wilgoté® mieszanki jest wisza o wgcej niz 2% od
wilgotnosci optymalnej, mieszargknalery osuszy w sposdb zaakceptowany przezyniera, a w przypadku
gdy jest nisza 0 wgcej niz 2% - zwiky¢ okreslong iloscig wody. Wilgotng¢é mozna bada dowolrny metod,
(zaleca si piknometr polowy lub powietrzny). deli nawierzchrg zwirows wykonuje s¢ dwuwarstwowo, to
kazda warstwa powinna léywyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymogow jakzajy
5.4. Utrzymanie nawierzchnizwirowej

Nawierzchniazwirowa po oddaniu do eksploatacji powinna: lpielegnowana. W pierwszych dniach
po wykonaniu nawierzchni nalg db&, aby byla ona stale wilgotna, zrasgajja wody ze zbiornikdw
przewanych. Nawierzchnia powinna byéwnomiernie zajedzana (dogszczana) przez samochody na calej jej
szerokdci, w okresie 2 tygodni, w zwiku z czym zaleca iprzektadanie ruchu na mde pasy przez
odpowiednie ustawienie zastaw. Pojawtaj s¢ wklesniecia po okresie piegnacji wyréwnuje s kruszywem
po uprzednim wzruszeniu nawierzchni za pognaskardow. Wczesne wyréwnanie wddie¢ zapobiega
powstawaniu wybojow. Zeli mimo tych zabiegéw twonzsie wyboje, uszkodzone miejsca natewycigé
pionowo i usun¢, dosypé swiezej mieszankizwirowej, wyprofilowa i zagsci¢ wibratorem ptytowym lub
recznym ubijakiem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénladania kruszyw przeznaczonych do
produkcji mieszankiwirowej i przedstawi wyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania dotycace cech geometrycznych i wkgiwosci nawierzchni zwirowej
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej nawierzchawirowej podaje tablica 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiarow
1 | Uksztattowanie osi w planie co 100 m oraz w paok gtéwnych tukéw
poziomych
2 | Rzdne wysokéciowe €0 100 m
3 | Réwnd¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
4 | Réwnd¢ poprzeczna 10 pomiarow na 1 km
5 | Spadki poprzeczne 10 pomiaréw na 1 km oraz w tachk
gtéwnych tukéw poziomych
6 | Szerokéc¢ 10 pomiaréw na 1 km
7 | Grubg¢ 10 pomiaréw na 1 km
8 | Zagszczenie 1 badanie na 606 mawierzchni
6.3.2.Uksztaltowanie osi nawierzchni

O$ nawierzchni w planie nie me by przesungta w stosunku do osi projektowanej ocegj niz + 5
cm.
6.3.3.Rzedne wysokéciowe

Odchylenia rzdnych wysokéciowych nawierzchni od ezinych projektowanych nie powinno by
wigksze nk +1 cmi -3 cm.
6.3.4.R6wnas¢ nawierzchni

Nieréwndci podiuzne nawierzchni nakly mierzy¢ tatg 4-metrowy, zgodnie z norm BN-68/8931-04
[5]. Nieréwndici poprzeczne naly mierzy¢ 4-metrove tatg. Nierdwndgci nawierzchni nie powinny przekragza
15 mm.
6.3.5.Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukaminny by zgodne z dokumentacprojektowy z
tolerancy £ 0,5%.
6.3.6.Szerokd¢ nawierzchni

Szeroké¢ nawierzchni nie mee r@ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz -5 cm i +10 cm.
6.3.7.Gruba¢ warstw

Gruba¢ warstw naley sprawdza przez wykopanie dotkéw kontrolnych w polowie szZexi
nawierzchni. Dopuszczalne odchytki od projektowagrejpcci nie powinny przekraczat 1 cm.
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6.4. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia naje przeprowadz& na podstawie oceny wizualnej oraz pomiaréw
wykonanych co najmniej w 10 punktach na 1 km i paréniu zgodnéci wykonanych elementéw odwodnienia
z dokumentagj projektovs. Pochylenie niwelety dna rowdw najesprawdza co 100 m. Stwierdzone w czasie
kontroli odchylenie spadkéw od spadkéw projektowdnynie powinno b§ wicksze nk + 0,1%, przy
zachowaniu zgodriai z projektowanymi kierunkami odprowadzenia wod.
6.5. Zagszczenie nawierzchni

Zagszczenie nawierzchni nale badd@ co najmniej dwa razy dziennie, z tyme maksymalna
powierzchnia nawierzchni przypadej na jedno badanie powinna wyro§i00 nf. Kontrok zagszczenia
nawierzchni mena wykonywa dowolry metod.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchimiirowej.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@(Wymagania ogélne” pkt 8. Roboty uznaje
si¢ za zgodne z dokumentagjrojektowy, SST i wymaganiami ktyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytysv
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchnizwirowej obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— spulchnienie, wyprofilowanie i zagzczenie ze skropieniem wpdpodiaza gruntowego lub warstwy

odsiczajcej,

- dostarczenie materiatow,
— dostarczenie i wbudowanie mieszarigirowej,
— wyréwnanie do wymaganego profilu,
— zagszczenie poszczegoélnych warstw,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectamigj.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie prébekgrun
2. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa natwaldo nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka
3. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa natwaldo nawierzchni
drogowych. Piasek
4. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wska piaskowego

5. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééno nawierzchni
planografem i tat
6. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkiéka zagszczenia gruntu.

D —-09.01.01(1) ODTWORZENIE NAWIERZCHNI BOISK (SPECYFIKACJA

ZASTEPCZA)
1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejkasyania i odbioru rob6t budowlanych (STWIORB)
s3 wymagania ogolne dotygze wykonania i odbioru robét budowlanych dla zadaph Ksztaltowanie
przestrzeni publicznej w centrum miejscaeio Skepsk polegajcej na wykonaniu przebudowy istrieggo
zagospodarowania terenu przestrzeni publicznejzpolej na dziatkach nr 91/3 i 91/5 obr. 0016¢[®Bk,
potozonych w miejscowsri Skepsk gm.Golub-Dobrzy oraz na bezgmednio przylegtym do niego terenie pasa
drogowego drogi gminnej na dziatce oznaczonej nemed5/2 na rzecz Inwestora — Gminy Golub-Dohrzy
1.2. Zakres stosowania STWIORB

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi dokumemtetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot dla zadania j/w.
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygzasad prowadzenia robét a@anych z zakladaniem
i pielegnacp nawierzchni trawiastej boiska na terenie ptaskim.
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1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Ziemia urodzajna - ziemia posiadegq wtaciwosci zapewniajce raglinom prawidtowy rozwoj.
1.4.2. Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagangolne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotysee robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw
Og6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pudav SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.
2.2. Ziemia urodzajna
Ziemia urodzajna, w zateosci od miejsca pozyskania, powinna posiadastpujace charakterystyki:
- ziemia rodzima - powinna Byzdjeta przed rozpoeziem robdt budowlanych i zmagazynowana w pryzmach
nie przekraczarych 2 m wysokéci,
- ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczonalaa pudowy - nie mze by¢ zagruzowana, przefoicta
korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie
2.3. Ziemia kompostowa
Do nawaenia gleby mogiby¢ stosowane komposty, powste¢ w wyniku rozktadu rinych odpadkéw
roslinnych i zwierzcych (np. torfu, fekalidw, kory drzewnej, chwastguewdw), przy kompostowaniu ich na
otwartym powietrzu w pryzmach, w sposo6b i w warwtkaapewniajcych utrzymanie wymaganych cech i
wskaznikdéw jakasci kompostu. Kompost fekaliowo-torfowy - wyréb ukyge st przez kompostowanie torfu z
fekaliami i sciekami bytowymi z osadnikéw, z osiedli mieszkanyoW. Kompost fekalowo-torfowy powinien
odpowiadé wymaganiom BN-73/0522-01 [5], a toréyty jako komponent do wyrobu kompostu - PN-G-98011
[1]. Kompost z kory drzewnej - wyrob uzyskuje sirzez kompostowanie kory zmieszanej z mocznikiem i
osadami z oczyszczalétiekdéw pocelulozowych, przez okres okoto 3-ch miesi Kompost z kory sosnowej
moze by stosowany jako naw0z organiczny przy przygotowagleby pod zielé w okresie jesieni, przez
zmieszanie kompostu z gkeb
2.4. Nasiona traw
Nasiona traw naje#ciej wyskpuja w postaci gotowych mieszanek z nasioringech gatunkéw.
Gotowa mieszanka traw powinna hieznaczony procentowy sktad gatunkowy, klasumer normy wg ktérej
zostata wyprodukowana, zdokgokietkowania.
2.5. Nawozy mineralne
Nawozy mineralne powinny byw opakowaniu, z podanym skladem chemicznym (zaé@izotu,
fosforu, potasu - N.P.). Nawozy najezabezpieczy przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie transpor
i przechowywania.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat stosowany do wykonania zieleni drogowe;j
Wykonawca przyspujacy do wykonania zieleni drogowej powinien wykézaic mozliwoscia
korzystania z nagbujgcego spretu:
— glebogryzarek, ptugéw, kultywatoréw, bron do upragigby,
watu kolczatki oraz watu gtadkiego do zaktadansntmnikdw,
— kosiarki mechanicznej do péginacji trawnikéw,
— sprztu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spychagsiennicowej, koparki),
4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-MX@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Trawniki
5.2.1.Wymagania dotycgce wykonania trawnikéw
Wymagania dotycgce wykonania rob6t zwzanych z trawnikamigsnastpujace:
— teren pod trawniki musi Byoczyszczony z gruzu i zanieczysatze
— przy wymianie gruntu rodzimego na ziemirodzajn teren powinien by obnizony w stosunku do gazonéw
lub kraweznikow o ok. 15 cm - jest to miejsce na ziemrodzajm (ok. 10 cm) i kompost (ok. 2 do 3 cm),
- przy zakladaniu trawnikdw na gruncie rodzimym k¢amik powinien znajdowasi¢ 2 do 3 cm nad terenem,
— teren powinien by wyréwnany i splantowany,
- ziemia urodzajna powinna byrozcielona rowm warstwy i wymieszana z kompostem, nawozami
mineralnymi oraz starannie wyréwnana,
- przed siewem nasion trawy zienmalery watowa: watem gtadkim, a potem watem - kolczatkb zagrahi,
— siew powinien b§ dokonany w dni bezwietrzne,
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— okres siania - najlepszy okres wiosenny, naijigj do potowy wrzénia,

- na terenie ptaskim nasiona traw wysiewagevsilosci od 1 do 4 kg na 100 inchybaze SST przewiduje
inaczej,

— przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziegnabiami lub walem kolczagk

- po wysiewie nasion ziemia powinna dyatlowana lekkim walem w celu ostatecznego wyrévaan
stworzenia dobrych warunkéw dla pagsinia wody. Jeeli przykrycie nasion nagpito przez watowanie
kolczatly, mazna juz nie stosowawatu gtadkiego,

— mieszanka nasion trawnikowych pgoby¢ gotowa lub wykonana wg sktadu podanego w SST.

5.2.2.Piekgnacja trawnikow

Najwazniejszym zabiegiem w piggnacji trawnikow jest koszenie:

— pierwsze koszenie powinno bprzeprowadzone, gdy trawa ggie wysokéc¢ okoto 10 cm,

— nastpne koszenia powinny giodbywa w takich odsipach czasu, aby wysod@trawy przed kolejnym
koszeniem nie przekraczata wysé&iol0 do 12 cm,

- ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikow powinnd@ liykonane z 1-miestznym wyprzedzeniem
spodziewanego nastania mrozow (dla warunkéw klicatych Polski mzna przypé pierwsz potowe
pazdziernika),

— koszenia trawnikéw w catym okresie mighacji powinny s odbywa czesto i w regularnych odgpach
czasu, przy czym estas¢ koszenia i wysoki cigcia, naley uzalezniat od gatunku wysianej trawy,

— chwasty trwate w pierwszym okresie nalaisuwd recznie;srodki chwastobéjcze o selektywnym dziataniu
nalezy stosowa z dug ostraznoscia i dopiero po okresie 6 miesy od zataenia trawnika.

Trawniki wymagaj nawazenia mineralnego - okoto 3 kg NPK na 1 ar wgci roku. Mieszanki
nawozéw nalgy przygotowywa tak, aby trawom zapewhisktadniki wymagane w poszczeg6inych porach
roku:

— wiosm, trawnik wymaga mieszanki z przewaagotu,

— od potowy lata naley ograniczy azot, zwgkszapc dawki potasu i fosforu,

— ostatnie nawzenie nie powinno zawie¢aazotu, lecz tylko fosfor i potas.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.

6.2. Trawniki

Kontrola w czasie wykonywania trawnikéw polegaspaawdzeniu:

— 0oczyszczenia terenu z gruzu i zanieczysacze

- okreslenia ilosci zanieczyszcze(w nr),

— pomiaru odlegtéci wywozu zanieczyszchaena zwatlk,

- wymiany gleby jalowej na ziemiurodzaja z kontroh grubgci warstwy roZcielonej ziemi,

- ilosci rozrzuconego kompostu,

- prawidlowego uwalowania terenu,

- zgodndci skiadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dokatacji projektowej,

— (Qestaici zasiewu nasion,

— prawidlowej czstotliwosci koszenia trawnikdéw i ich odchwaszczania,

— okres6w podlewania, zwlaszcza podczas suszy,

— dosiewania ptaszczyzn trawnikow o zbyt malkggtgsici wykietkowanych zdziebet trawy.

Kontrola rob6t przy odbiorze trawnikéw dotyczy:

- prawidtowej gstasci trawy (trawniki bez tzw. ,tysin”),

- obecndci gatunkéw niewysiewanych oraz chwastow.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0®@ANymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest:

- m? (metr kwadratowy) wykonania: trawnikéw,

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapyojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiirawnika obejmuije:
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- roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, dowiniz urodzajnej, roxielenie ziemi urodzajnej,
rozrzucenie kompostu,

- zakladanie trawnikow,

- pielegnacg trawnikow: podlewanie, koszenie, naxeoie, odchwaszczanie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-G-98011 Torf rolniczy

2. PN-R-67022 Materiat szkétkarski. Ozdobne drzewaewy iglaste

3. PN-R-67023 Materiat szkétkarski. Ozdobne drzewaewy lisciaste

4. PN-R-67030 Cebule, bulwy,ddza i korzenie bulwiaste $tin ozdobnych
5. BN-73/0522-01 Kompost fekaliowo-torfowy

6. BN-76/9125-01 Rdiny kwietnikowe jednoroczne i dwuletnie.

D - 07.02.03a ODNAWIANIE FARBA StUPKOW METALOWYCH

(SPECYFIKACJA ZAST EPCZA)
1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznekesyania i odbioru rob6t budowlanych (STWIORB)
s3 wymagania ogélne dotygze wykonania i odbioru rob6t budowlanych dla zadaph Ksztattowanie
przestrzeni publicznej w centrum miejscaeio Skepsk polegajcej na wykonaniu przebudowy istrieggo
zagospodarowania terenu przestrzeni publicznejzpolej na dziatkach nr 91/3 i 91/5 obr. 0016¢®Bik,
potozonych w miejscowsri Skepsk gm.Golub-Dobrzy oraz na bezgmednio przylegtym do niego terenie pasa
drogowego drogi gminnej na dziatce oznaczonej nemed5/2 na rzecz Inwestora — Gminy Golub-Dohrzy
1.2. Zakres stosowania STWiIORB

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi dokumemntetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot dla zadania j/w.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z

odnowieniem farlp, wykonywanych bezgoednio w miejscu lokalizacji, w ramach ich remontu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Stupek - konstrukcja wsporcza zwykle w postaci d@wwanej rury (lub innego ksztattownika).
1.4.2.Remont - zabiegi wykonywane w ramach utrzymania.

1.4.3.0dnowienie farb - przywrécenie wygldu stupka, zgodnie z wymaganiami przez pomalowgaitarky.
1.4.4. Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagamigolne” [1] pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogo6Ine wymagania dotygze rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogd[f] pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Og6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pudav SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” [1] pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania malowania

Materiaty do wykonania robét malarskich powinny¢lagodne z ustaleniami SST. W przypadku braku
wystarczajcych ustalé, rodzaj farby, liczb jej warstw oraz kolor okéa Inzynier na wniosek Wykonawcy. Do
malowania zaleca gsuzywat farby ogdélnego stosowania przeznaczonej daku zewretrznego, dobrej jakizi,

z nieprzekroczonym okresem gwarancji, jako:

a) farby do gruntowania przeciwrdzewnego (farby i éatkiprzeciwkorozyjne),

b) farby nawierzchniowe (np. lakiery, emalie, wyrolgidwe, ftalowo-styrenowe, akrylowe itp.), oraz
c) rozpuszczalniki zalecone przez producenta stosqgviary.

Mozna stosowatez farbe do jednokrotnego malowania bezpmdnio na rdg, zawieragca w jednym
komponencie - farp podktadowd, gruntupca oraz nawierzchnioy Zaleca si stosowanie farb niiwie jak
najmniej szkodliwych dla zdrowia ludzi &rodowiska, z nisk zawartdcia m.in. niearomatycznych
rozpuszczalnikéw. Przy stosowaniu farb nieznanegehpdzenia Wykonawca przedstawi do akceptacji
Inzyniera badania na zawatoszkodliwych sktadnikéw (np. trggego toluenu jako rozpuszczalnika). Atest
producenta farby powinien stwierdzaktad farby, dat produkcji oraz okres, w ktérym farba powinna¢by
zuzyta.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoing”dit 3.
3.2. Sprat stosowany do wykonania rob6t malarskich

Wykonawca przyspujagcy do wykonania robét, w zaleosci od sposobu ich realizacji, powinien
wykaz& sie mazliwoscig korzystania ze spetu dostosowanego do zaakceptowanych warunkéw wykana
np.:
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- urzgdzeh do mycia stupkow,

— szczotek stalowych mechanicznych,

- piaskarek z kompresorem do czyszczenia metali metiodmieniowoscierm (piaskowaniem),

— ew. drabin, rusztowg

- malowarek z pistoletengcznym

— sprztu recznego, jak szczotki, skrobaki, mtotkidzle, watki do malowania itd.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotyczce transportu

Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagidine” [1] pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Transport materiatbw nie by dokonany dowolnym srodkiem transportu, w warunkach
zabezpieczapych je przed przemieszczeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-M@O00 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania robot

Sposéb odnowienia fagbstupkdéw powinien b§ zgodny z SST i zaleceniami producenta farby. W
przypadku braku wystarczaych danych mia korzysta z ustalé podanych w niniejszej SST. Podstawowe
czynnaci przy odnawianiu fastupkéw obejmu:

1. oczyszczenie stupkdéw z kurzu i zanieczyshacze

2. zeskrobanie starej tuszgej sk farby,

3. pomalowanie farp stupkdw,

4. uporzidkowanie miejsca robot.

Zaleca sj przeprowadza malowanie w okresie od maja do w§am, wyhcznie w dni pogodne, przy
zalecanej temperaturze powietrza od 15 diC2@ie naley malowa pedzlem lub watkiem w temperaturze
ponizej +5°C, jak rownie malow& metod, natryskowy w temperaturze porgéj +15C. Niedopuszczalne jest
wykonywanie prac malarskich we wczesnych godzinaahnych i pénych popotudniowych, gdy na
powierzchniach mge pojawt si¢ rosa. Wszystkie prace malarskie zalegavgykonywa w temperaturze do
40°C, przy wilgotndci wzglednej nie wikszej niz 90%.

5.3. Odnawianie stupkéw

Przy odnawianiu stupkéw nate przestrzeganastpujacych zasad:

— z powierzchni stali naly usurg¢ bardzo starannie pyt, kurz, pree, tluszcz, rdg, zgorzelir, stap
tuszczcy sie farbe i inne zabrudzenia zmniejsaag przyczepni farby do podiéa; poprzez zmywanie,
usuwanie przy tyciu szczotek stalowych, odrdzewiaczy chemicznyohteriatowsciernych, piaskowania,
odpalania, tugowania lub przy zastosowaniu inr§rollkow,

- przed malowaniem nima wypeiné wgtebienia i rysy na powierzchniach za pomditow lub szpachlowek
ogolnego stosowania, a ngstie - wygtadzt i zeszlifowa podtaze pod farb,

- farbe dluzej przechowywas nalezy przygotowg do malowania przez usugie ,kozucha” (zestalonej
substancji blonotworczej na powierzchni farby), iddke wymieszanie (pgizenie kejszych i cgzszych
skladnikébw farby), rozcigczenie zbyt zestnialej farby, ewentualne przecedzenie (ustiai
nierozmieszanych resztek osadu i innych zanieczgsyc

— malowanie ména przeprowadza pedzlami, watkami malarskimi lub ewentualnie mefodatryskovyq
(pistoletami natryskowymi, uggdzeniami kompresorowymi itp.),

— przy malowaniu naley stosowa ustalon liczbe warstw, np. malowanie dwuwarstwowe rglevykona
farbg do gruntowania i farp nawierzchniow, przy czym kada nastpng warstwe mazna natayé po
catkowitym wyschnjciu farby poprzednie;.

Nalezy zwrac& uwag; na doktadne pokrycie faghmiejsc stykania gistupka metalowego z betonem
fundamentu, ze wzgllu na najszybsze niszczenie $arby w tych miejscach i pojawianiegsidzawych
zaciekow sygnalizapych korozje stupka. Wykonawca nie powinien dapd do skaenia farbami waéd
powierzchniowych i gruntowych oraz kanalizacji. &lé poprodukcyjne, powstage przy myciu urgdzen
i pedzli oraz z samej farby, nate usuwa& do izolowanych zbiornikdw, w celu ich naturalnaplsztucznej
neutralizacji i detoksykacji. Przy wygtowaniu innych prac wymaggiych doprowadzenia stupka do stanu
odpowiadajcego wymaganiom instrukcji o znakach i sygnataagdwych naley korzysta z ustalé SST D-
07.02.01 [2] i D-07.02.03 [3].

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganialogd[1] pkt 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien:

- uzysk& wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stasaw
(certyfikaty na znak bezpiearstwa, aprobaty techniczne, atesty, certyfikaty zgéci, deklaracje
zgodndci, ew. badania materiatléw wykonane przez dostawigiyy

— wykona badania wisciwosci materiatdw przeznaczonych do wykonania robétedéne w pkcie 2.
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Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#&/ykonawca przedstawiaipnierowi do akceptaciji.
6.3. Badania w czasie rob6t

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw, ktére naley wykona w czasie rob6t podaje tablica 1.
Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robot

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiaréw Cezstotliwos¢ Wartcici
bada dopuszczalne

1 | Sprawdzenie oczyszczenia stupkow z
kurzu i zanieczyszcze Kazdy stupek Wg pktu 5.3
(Ocena wizualna)

2 | Sprawdzenie wypetnienia vetpien i rys

na powierzchniach stupkéw Jw. Jw.
(Ocena wizualna)

3 | Zachowanie dopuszczalnego okresu W(g ustalé
pomigdzy oczyszczeniem stupka a jego Jw. producenta farby
pomalowaniem

4 | Sprawdzenie pomalowania stupka Jw. Wg pktu 5.3

(Ocena wizualna)

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-M@O®M,Wymagania ogdlne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest 1 nf powierzchni stupka odnowionego farb
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M@00 ,Wymagania ogoélne” [1] pkt 8. Roboty
uznaje g za wykonane zgodnie z dokumentapyojektows, SST i wymaganiami ltyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedha 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbiér roboét zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj
— oczyszczenie stupka,
— wypetnienie wggbien i rys na stupku.
Odbiér tych robo6t powinien ldyzgodny z wymaganiami pktu 8.2. SST D-M-00.00.00yjégania
ogolne” [1] oraz niniejszej SST.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygeze podstawy ptatroi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” [1]
pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania jednostki obmiarowej obejmuje:
- prace przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— dostarczenie materiatow i spta,
— odnowienie farb stupka,
— uporzdkowanie otoczenia miejsca robot,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprgu.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Ogolne specyfikacje techniczne (SST)
1. D-M-00.00.00 Wymagania ogélne
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MONTA Z OGRODZENIA PANELOWEGO (SPECYFIKACJA ZAST EPCZA)
1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznekesyania i odbioru rob6t budowlanych (STWIORB)
s3 wymagania ogélne dotygze wykonania i odbioru rob6t budowlanych dla zadaph Ksztattowanie
przestrzeni publicznej w centrum miejscadaio Skepsk polegajcej na wykonaniu przebudowy istrjeggo
zagospodarowania terenu przestrzeni publicznejzpolgj na dziatkach nr 91/3 i 91/5 obr. 0016¢®Bk,
potozonych w miejscowsri Skepsk gm.Golub-Dobrzy oraz na bezgmednio przylegtym do niego terenie pasa
drogowego drogi gminnej na dziatce oznaczonej nemed5/2 na rzecz Inwestora — Gminy Golub-Dohrzy
1.2. Zakres stosowania STWIORB

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi dokumemntetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét dla zadania j/w.
1.3.Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t zaanych z monteem
ogrodzenia panelowego.
1.4.0kreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowegszgodne z obowgzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w OST - 00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 1.4.
1.5.0g06Ine wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w OST -00.00 ,Wymagania ogélne"lpkt
2.MATERIALY

Ogolne wymagania dotygee robét podano w OST -00.00 ,Wymagania ogélne"2pkt
2.1.0grodzenie

Budowa ogrodzenia panelowego w kolorze zielonym s(wganela 1,53m z typowym cokotem
betonowym, stupki 60x40 mm ). Rsta zamocowane n&uby i uchwyty zgodnie z systemem ogrodzenia.
Stupki ogrodzenia osadziv fundamencie z betonu klasy B-20 o wymiarach 40s¢ na gibokasci min 80
cm, posadowienie ogrodzenia pajistrefy przemarzania— 1,2 m p.p.t.
2.2.Panel kratowy

Panel zgrzewany z ¢idw stalowych pojedynczych (poziomych i pionowycrednica drutu panela
ocynkowanego ogniowo: 5,0 [mmjrednica drutu panela ocynkowanego i powleczonedgegimwo: 5,0
[mm]. Dzigki przegtciom zachowuje sztywr§é i nie wymaga dodatkowego usztywnienia.
- Wymiar oczek prostych: 50 x 200 [mm].
- Wymiar oczek matych:; 50 x 50 [mm].
- Zakaiczenie od gory drutami pionowymi o diugo30 [mm].
- Wysoka¢ panela 1530 [mm].
- Przekroj stupa 60 x 40 [mm].

Stupy posiadaj otwory montaowe. Monta paneli do stupéw za pompdrub hakowych i naktek
zrywalnych (nakgtka zrywalna zabezpiecza przed demoeta panela przez osoby niggdane). faczenie
paneli (poza stupem) odbywee gioprzez zastosowaniegezkzek. Akcesoria do monta (ze stali nierdzewnej):
sruby hakowe, naktki zrywalne, zjczki do paneli. Fundament z betonu B-20 o wym. @0g#h gkbokas¢
posadowienia 1,2m p.p.t . Zaltenie stupa w fundamencie min 80 cm .
3.SPRZET
3.1.0godlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST-00.00 ,Wymagania ogoélne" pkt.3.
4. TRANSPORT
4.1.0golne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST -00.00 ,Wymagania ogoélne" pkt 4.
5.WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST-00.09n}abania ogdlne" pkt 5.
5.1. Wykonanie dotéw pod stupki

Jeili dokumentacja projektowa, SST lub Inspektor Nadzoie podaje inaczej, to doty pod stupki
powinny mi€ wymiary nie mniejsg niz 60x60 cm i gtbokas¢ 120 cm. Jéi dokumentacja projektowa lub SST
nie podaje inaczej, to najpierw najewykona doty pod stupki narine, bramowe i na zatamaniach, a gaste
dokon& podziatu odcinkéw prostych na mniejsze odlégto
5.2. Ustawienie stupkow

Stupki, bez wzgidu na rodzaj i spos6b osadzenia w gruncie, powataypionowo w linii ogrodzenia,
a ich wierzchotki powinny znajdowssic na jednakowej wysokai. Stupki doktadnie obetonowalo poziomu
terenu betonem B25.
5.3.Montaz ogrodzenia panelowego

Prace wykonazgodnie z instrukgjproducenta wybranego systemu ogrddze
6.KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakdci robét

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST-00.00 ,Wymagania ogélne" Gkt
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6.2.0grodzenie
Przed przysipieniem do robét, Wykonawca powinien sprawdzizy producent posiadaviadectwo

dopuszczenia lub atest na materiatyta do wykonania ogrodae W czasie wykonywania ogrodzenia rale
zbadd:

- zachowanie wyznaczonej trasy ogrodzenia

- zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiaréw

- prawidlowas¢ wykonania dotdéw pod stupki

- poprawnd¢ ustawienia stupkow

- prawidlowas¢ montau paneli, wysokéci ogrodzenia

- rozstaw stupkow i ich zabetonowanie.
6.2. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi elementami robot

Wszystkie materialy nie spetnige wymaga ustalonych w odpowiednich punktach zostaprzez
Inspektora odrzucone i nie dopuszczone do zastasawsl/szystkie elementy robét nawierzchniowych lub
odcinki ogrodzenia, ktére wykazupdstpstwa od postanowieSST zostamprozebrane i ponownie wykonane na
koszt Wykonawcy.

7.0BMIAR ROBOT
7.10g6Ine zasady obmiaru roboét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST-00.00 ,\Agamia ogodlne” pkt 7.
8.0DBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST-00.00 ,\Alyamia ogoine" pkt 8.
9.PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w OST- 00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 9.
10.PRZEPISY ZWIAZANE
Wytyczne producentdw, instrukcje mota
Aprobaty i certyfikaty poszczeg6lnych produktéw

D - 03.02.01 KANALIZACJA DESZCZOWA
1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznekasyania i odbioru rob6t budowlanych (STWIORB)
s3 wymagania ogolne dotygze wykonania i odbioru robét budowlanych dla zadaph Ksztaltowanie
przestrzeni publicznej w centrum miejscaaio Skepsk polegajcej na wykonaniu przebudowy istrieggo
zagospodarowania terenu przestrzeni publicznejzpolej na dziatkach nr 91/3 i 91/5 obr. 0016¢®ik,
potozonych w miejscowgci Skepsk gm.Golub-Dobray oraz na bezpoednio przylegtym do niego terenie pasa
drogowego drogi gminnej na dziatce oznaczonej neme®5/2 na rzecz Inwestora — Gminy Golub-Dohrzy
1.2. Zakres stosowania STWIORB

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi dokumemtetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot dla zadania j/w.
1.3. Zakres rob6t obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t awmanych z
wykonaniem kanalizacji deszczowej przy budowie, eraizacji i remontach drég.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Kanaly
1.4.1.1. Kanat - liniowa budowla przeznaczona dogtacyjnego odprowadzaniaiekow.
1.4.2.Urzadzenia (elementy) uzbrojenia sieci
1.4.2.1. Wylotciekdw - element na keu kanatu odprowadzgjegoscieki do odbiornika.
1.4.3. Pozostale okktenia podstawowe gs zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymanja ogélne” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robét

Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania pudav SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2. Stos@waalery wyroby budowlane wprowadzone do obrotu zgodnie
z ustaws 0 wyrobach budowlanych [26].
2.2. Rury kanatowe
2.2.1.Rury PVC.

Rury z PVC osciance jednorodnej (bez rdzenia spienionego) PV@iaky SN8, kielichowe
z uszczellg wargows zgodnie z PN-EN 1401-1:1999.
2.3. Beton
2.3.1.Cement

Do betonu naley zastosowacement 32,5 lub 42,5 wg PN-EN 197-1 [2].
2.3.2.Kruszywo
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Do betonu naley zastosowé kruszywo zgodne z nogrPN-B-06712 [10]. Marka kruszywa nie oe
by¢ nizsza ni klasa betonu (np. B-30 — marka min. 30, B-20 —kaanin. 20).
2.3.3.Beton hydrotechniczny

Beton hydrotechniczny C12/15 i C16/20 powinien @diada wymaganiom PN-EN 206-1 [3] w
zastosowaniach przyszowych, a tymczasowo PN-B-06250 [9].
2.8. Sktadowanie materiatow
2.8.1.Rury kanatowe

Rury mana skladowa na otwartej przestrzeni, ukladaj je w pozycji leagcej jedno- lub
wielowarstwowo, albo w pozycji stajej. Powierzchnia sktadowania powinnachytwardzona i zabezpieczona
przed gromadzeniemesivéd opadowych. W przypadku skltadowania poziomeigowsz warstve rur naleyy
utozy¢ na podktadach drewnianych. Podobnie na podktadiaetvnianych naley uktada& wyroby w pozycji
stojacej i jezeli powierzchnia sktadowania nie odpowiada ww. wgar@om. Wykonawca jest zobawany
uktad& rury wedlug poszczegoinych grup, wieskod i gatunkdéw w sposOb zapewnjey stateczn& oraz
umazliwiajacy dostp do poszczegoélnych stoséw lub pojedynczych rur.
2.8.2.Kruszywo

Kruszywo naley sktadow& na utwardzonym i odwodnionym podto w sposéb zabezpieczey je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymiagaaai i frakcjami kruszyw.
3. SPRZET
3.1. Ogoblne wymagania dotycgce spratu

Ogo6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Pkt
3.2. Sprat do wykonania kanalizacji deszczowej

Wykonawca przyspujacy do wykonania kanalizacji deszczowej powinien azd sie mazliwoscia
korzystania z nagbujgcego spretu:
— zurawi budowlanych samochodowych,
koparek przedsbiernych,
spycharek kotowych lubagienicowych,
— sprztu do zagszczania gruntu,
4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotyczce transportu

Ogo6Ine wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagidine” pkt 4.
4.2. Transport rur kanatowych

Rury, zaréwno kamionkowe jak i betonowe, mdgy¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu
w sposbéb zabezpieczay je przed uszkodzeniem lub zniszczeniem. Wykomawapewni przewdz rur
w pozycji poziomej wzdha srodka transportu, z wyfkiem rur betonowych o stosunkrednicy nominalnej do
diugdsci, wickszej nz 1,0 m, ktore naley przewozt w pozycji pionowej i tylko w jednej warstwie. Wykawca
zabezpieczy wyroby przewone w pozycji poziomej przed przesuwaniem i przzaem pod wptywem sit
bezwtadnéci wystpujacych w czasie ruchu pojazdéw. Przy wielowarstwowgldadaniu rur gorna warstwa nie
moze przewysz& $ciansrodka transportu o wtej niz 1/3 srednicy zewntrznej wyrobu (rury kamionkowe nie
wyzej niz 2 m). Pierwsz warstwe rur kielichowych nalgy ukiad& na podktadach drewnianych, sza
poszczegolne warstwy w miejscach stykania weyroboéw naley przekladéd materiatlem wygciotkowym (o
grubasci warstwy od 2 do 4 cm po ugnieceniu).
4.3. Transport mieszanki betonowe;j

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapetatkie srodki transportowe, ktore nie
spowoduj segregacji sktadnikébw, zmiany sktadu mieszankinieezyszczenia mieszanki i obania
temperatury przekraczgjej granie okreslong w wymaganiach technologicznych.
4.4. Transport kruszyw

Kruszywa mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu, w sposéb zabezpiegzaje przed
zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.
4.5. Transport cementu i jego przechowywanie

Transport cementu i przechowywanie powinny bgodne z BN-88/6731-08 [20].
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-MMDO0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca dokona ich wytyczentawiale oznaczy je w terenie za
pomog kotkdw osiowych, kotkdwswiadkow i kotkow kravedziowych. W przypadku niedostatecznejsdo
reperéw statych, Wykonawca wbuduje repery tymczasof@ rzdnymi sprawdzonymi przez sioy
geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperéw i ighime przekae Inzynierowi.
5.3. Roboty ziemne

Wykopy naley wykona jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonaniddto- wykopu
(recznie lub mechanicznie) powinny dylostosowane do gdokasci wykopu, danych geotechnicznych oraz
posiadanego spgii mechanicznego. Szerakowykopu uwarunkowana jest zegirenymi wymiarami kanatu,
do ktérych dodaje siobustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na deskiewéaran i uszczelnienie stykow.
Deskowaniescian naley prowadzé w miak jego gekbienia. Wydobyty grunt z wykopu powinien dy
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wywieziony przez Wykonawgcna odktad. Dno wykopu powinno byéwne i wykonane ze spadkiem ustalonym
w dokumentacji projektowej, przy czym dno wykopu Magawca wykona na poziomie wszym od rzdnej
projektowanej o 0,20 m. Zgljie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinné lgykonane bezpwednio
przed utgeniem przewodow rurowych. Zdiie tej warstwy Wykonawca wykonaaznie lub w sposob
uzgodniony z laynierem.

5.4. Przygotowanie podiga

W gruntach suchych piaszczystyctwirowo-piaszczystych i piaszczysto-gliniastych pogim jest
grunt naturalny o nienaruszonej strukturze dna \wykdN gruntach nawodnionych (odwadnianych w trakcie
robét) podiae naley wykona z warstwy tlucznia lutiwiru z piaskiem o grubii od 15 do 20 cmakznie z
utozonymi giczkami odwadniajcymi. Dla przewodéw drednicy powyej 0,50 m, na warstwie odwadrjegj
nalezy wykona fundament betonowy zgodnie z dokumengagjojektowg lub SST. W gruntach skalistych
gliniastych lub stanowtych zbite ity naley wykona podiaze z pospdtkizwiru lub thucznia o grubgi od 15
do 20 cm. Dla przewoddéw drednicy powyej 0,50 m nalgy wykona fundament betonowy zgodnie
z dokumentagj projektows lub SST. Zagszczenie podi powinno by zgodne z okrdonym w SST.

5.5. Roboty montaowe

Jeeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej,spadki i gébokas¢ posadowienia rurogiju
powinny spetnia ponizsze warunki:

— najmniejsze spadki kanatéw powinny zapeiMidopuszczalne minimalne gotkosci przeptywu, tj. od 0,6 do
0,8 m/s. Spadki te nie mgdy¢ jednak mniejsze:

- dla kanatéw crednicy do 0,4 m - 360,

- dla kanatéw i kolektorow przelotowych %40 (wyjatkowo dopuszcza sispadek 0,5%60).

— gtebokas¢ posadowienia powinna wyndsw zaleznosci od stref przemarzania gruntéw, od 1,0 do 1,3 m
(zgodnie z Dziennikiem Budownictwa nr 1 z 15.03.71)

Przy mniejszych zagbieniach zachodzi konieczéioodpowiedniego ocieplenia kanatu. Ponadto nyale
dazy¢ do tego, aby zagpienie kanalu na kKamdwce sieci wynosito minimum 2,5 m w celu zapewiden
mozliwosci ewentualnego skanalizowania obiektow golwych przy tym kanale.
5.5.1.Rury kanatowe

Uktadanie rur kanalizacyjnych z PVC musi¢bywykonywane w wykopach o podie odwodnionym.
Z uwagi na wystarczage parametry wytrzymadoiowe gruntu do bezpgoedniego posadowienia projektuje si
podiaze z zagszczonego piasku o grumd 20cm. Ukladanie rur na dnie wykopu wykénaa podiau
catkowicie odwodnionym z wyprofilowanym dnem nazysko ndéne rury kanalowej, zgodnie
z zaprojektowanymi spadkami. Po zakpeniu prac montmwych w danym dniu naky otwarty koniec
utozonego rurocigu zabezpieczy przed zamuleniem stoggj zalepke (korek). Przed zasypaniem kanatu
powinny by dokonane odbiory techniczne.

Zasypywanie kanatu prowadai trzech etapach:

1. Wykona warstwe ochronmn rury kanatowej w wydczeniem odcinkéw na @tzach

2. Po prébie szczeldo ztaczy rur - wykona warstwy ochronne w miejscach poten.

3. Zasyp wykopu gruntem rodzimym warstwami z jedresnym zagszczaniem, o ile nie stanawjo grunty
gliniaste. Kanat kolektora nalg uktada& zgodnie z ,Warunkami Technicznymi Wykonania i Gatoi Sieci
Kanalizacyjnych —COBRRTI INSTAL — zeszyt 9 Warsza@03r.” z uwzgidnieniem instrukcji montau
i budowy przewodoéw kanalizacyjnych, opracowanycteprproducenta rur.

5.5.2.Zasypanie wykopow i ich zagzczenie

Zasypywanie rur w wykopie nalg prowadzé warstwami grubgéci 20 cm. Material zasypkowy
powinien by réwnomiernie ukfadany i zagzczany po obu stronach przewodu. Wska zagszczenia
powinien by zgodny z okrdonym w SST. Rodzaj gruntu do zasypywania wykopowk@hawca uzgodni
Z Inzynierem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipkt 6.
6.2. Kontrola, pomiary i badania
6.2.1.Badania przed przygiieniem do robét
Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien:
- wykona badania materialéw do betonu i zapraw i uétacept,
- uzysk& wymagane dokumenty, dopuszegzs wyroby budowlane do obrotu (aprobaty techniczne,
certyfikaty zgodnéci, deklaracje zgodrici, ew. badania materiatdbw wykonane przez dostawigdyw[27],

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiaipnierowi do akceptaciji.
6.2.2.Kontrola, pomiary i badania w czasie robét

Wykonawca jest zobowzany do statej i systematycznej kontroli prowadzdnyobdt w zakresie i z
czestotliwoscig okreslong w niniejszej SST i zaakceptowgaprzez lrkyniera.

W szczegolnéci kontrola powinna obejmowa
- sprawdzenie rgdnych zalgonych ftaw celowniczych w nawganiu do podanych staltych punktow

wysokasciowych z dokfadnécia do 1 cm,
- badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniemywod
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- badanie i pomiary szerokd, grubgci i zag;szczenia wykonanej warstwy podéoz kruszywa mineralnego
lub betonu,

— badanie odchylenia osi kolektora,

- sprawdzenie zgodidoi z dokumentagj projektovy zalazenia przewodow,

— badanie odchylenia spadku kolektora deszczowego,

— sprawdzenie prawidtowai utozenia przewodow,

— sprawdzenie prawidtowai uszczelniania przewodéw,

— badanie wskanikow zagszczenia poszczegdlnych warstw zasypu,

6.2.3.Dopuszczalne tolerancje i wymagania

— odchylenie odlegkxi krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopie powinno wynosi
wigcej nz+ 5 cm,

— odchylenie wymiaréw w planie nie powinnodwieksze nk 0,1 m,

— odchylenie grubgci warstwy podtaa nie powinno przekracéa 3 cm,

— odchylenie szerokmi warstwy podiaa nie powinno przekracéza 5 cm,

— odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylea@egtdici osi utazonego kolektora od osi przewodu
ustalonej na tawach celowniczych nie powinna praek& + 5 mm,

- odchylenie spadku wonego kolektora od przewidzianego w projekcie ngwipno przekracza -5%
projektowanego spadku (przy zmniejszonym spadkt)d% projektowanego spadku (przy zkg&zonym
spadku),

- wskainik zag:szczenia zasypki wykopow okteny w trzech miejscach na diugd 100 m powinien b§
zgodny z pkt 5.5.9,

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0@ANymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarovy jest m (metr) wykonanej i odebranej kanalizacji.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8. Roboty uznaje
sie za wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, SST i wymaganiami ltyniera, jeeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 datynikiypozytywne.
8.2. Odbiér robo6t zanikajacych i ulegajpcych zakryciu
Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj

— roboty montaowe wykonania rur kanatowych,

— zasypany zagzczony wykop.

Odbiér robot zanikagych powinien by dokonany w czasie umliwiajgcym wykonanie korekt

i poprawek, bez hamowania ogélnego ppstrobét. Diugé¢ odcinka rob6t ziemnych poddana odbiorowi nie

powinna by mniejsza od 50 m.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt

9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obegmuj

- oznakowanie robdt,

— dostaw materiatdw,

— wykonanie rob6t przygotowawczych,

— wykonanie wykopu w gruncie kat. I-IV wraz z umoamiem $cian wykopu i jego odwodnienie,

— przygotowanie podiam,

— wykonanie wylotu kolektora,

- utozenie przewodéw kanalizacyjnych,

— zasypanie i zagzczenie wykopu,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN197-1:2002 Cement. 3¢ 1: Skiad, wymagania i kryteria zgodwo
dotyczice cementu powszechnegoytku

2. PN-EN 206-1:2000 Beton. &# 1. Wymagania, wkxiwosci, produkcja i
zgodnd¢

3. PN-EN 1115:2002  Systemy przewodéw rurowychwortyw sztucznych do
kanalizacji cénieniowej deszczowej dciekowej. Utwardzalne
tworzywa sztuczne na bazie nienasycaoneyicy poliestrowej
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(UP) wzmocnione wtoknem szklanym (GRP)

4. PN-EN 12620:2004 Kruszywa do betonu (Normaakiosowa przyszigciowych.
Tymczasowo naley stosowd norne PN-B-06712 [10])
5. PN-B-06250:1988 Beton zwykly
6. PN-B-06712:1986 Kruszywa mineralne do betonu
7. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
10.2. Inne dokumenty
8. .Katalog powtarzalnych elementéw drogowych”. ghsprojekt” - Warszawa

1979-1982r.

ELEMENTY WYPOSA ZENIA- SILOWNIA ZEWN ETRZNA ORAZ ELEMENTY

MALEJ ARCHITEKTURY (SPECYFIKACJA ZAST EPCZA)
1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiIORB
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznekasyania i odbioru rob6t budowlanych (STWIORB)
s3 wymagania ogolne dotygze wykonania i odbioru robét budowlanych dla zadaph Ksztaltowanie
przestrzeni publicznej w centrum miejscaeio Skepsk polegajcej na wykonaniu przebudowy istrieggo
zagospodarowania terenu przestrzeni publicznejzpolej na dziatkach nr 91/3 i 91/5 obr. 0016¢®Bk,
potozonych w miejscowsri Skepsk gm.Golub-Dobrzy oraz na bezgmednio przylegtym do niego terenie pasa
drogowego drogi gminnej na dziatce oznaczonej nemed5/2 na rzecz Inwestora — Gminy Golub-Dohrzy
1.2. Zakres stosowania STWIORB
Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi dokumemtetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot dla zadania j/w.
1.3 Zakres robét obgtych ST
W zakres rob6t wchodzi dostawa i mantaraz z posadowieniem w standardzie zgodnym z opise
technicznym i zaleceniami producenta:
-tawki parkowe,
-kosze n&mieci,
-hustawka typu ,bocianie gniazdo”,
-orbitrek,
-twister na pylonie,
-stolik do gry w szachy,
1.4 Okreslenia podstawowe
Okrdlenia podane w niniejszej STa szgodne z ustayv Prawo budowlane, wydanymi do nigj
rozporzdzeniami wykonawczymi, nomenklaguPolskich Norm i aprobat technicznychg ke zgodne z
zapisami specyfikacji ogolnej ST.
1.5 OgoIne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny z#&ojé wykonania robo6t oraz za ich zgodtoz opisem
technicznym, rysunkami, SIWZ, wieglzsztuly budowlan, ST i poleceniami Zamawigega
2. MATERIALY — OGOLNE WYMAGANIA
2.1 Wymagania ogolne
Ogodlne wymagania dotyzze materiatow zostaly podane w specyfikacji 0g6I8&;.00 oraz w opisie
technicznym.
2.2 Wymagania szczeg6towe
Urzidzenia sitowni zewgtrznej musz posiada certyfikat zgodnéci z PN-EN 1176-1:2009, ktéra pozwala
na wytkowanie ich przez dzieci i umiejscowienie w okgliplacu zabaw. Elementy nacame na silne ztycie tj.
stopki i siedziska wykonane ge stali nierdzewnej odpornej na warunki atmosfeng i zadrapania. Odlegto
miedzy elementami ruchomymi wdzen a statymi musg zabezpieczaprzed niebezpiecznym zakleszczeniem
cze¢sci ciata. Uradzenia wypossne w ograniczniki, ktére uniemldwiaja nadmierne wychylenia elementow
wahapcych sé powyzej 50 stopni zapobiegaj niebezpiecznym uderzeniom. Wdzenia wypossone
w amortyzatory redukage sity zderzé elementdw swobodnie opadeych. Urzdzenia montowane do
fundamentéw minimum 30 cm pod ziegnco zapobiega przypadkowemu lub celowemu odkrfranglamentu i
mocowania.
3. SPRZET
3.1 Ogblne wymagania dotycgce sprztu
Ogblne wymagania dotygze sprztu zostaty podane w specyfikacji ogélnej ST.00
4. TRANSPORT
4.1 Ogbélne warunki dotycace transportu
Ogdlne wymagania dotygze transportu zostaty podane w specyfikacji ogéB1e00
5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogdlne zasady wykonania robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowakzeobot zgodnie z umaworaz za jaké zastosowanych
materiatow i wykonywanych robo6t, za ich zgodha opisem technicznym, oraz poleceniami Zamawego
lub ustanowionego przez niego Inspektora nadzorykdWawca jest zobowzany do bieacego uzgadniania z
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Zamawiajcym asortymentu i standardu przewidzianego do mont@yposaenia. Przed przygpieniem do
wykonywania rob6t Zamawiagy lub ustanowiony przez niego Inspektor nadzortwjgrdzi asortyment i
standard.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1 Ogolne zasady kontroli jakéci
Ogodlne zasady kontroli jak@ podano w specyfikacji og6inej ST.00
6.2 Badania w czasie wykonywania robét
W trakcie realizacji robét badaniom podlggaj
a) parametry techniczne oraz funkcjonalneydze i wyposaenia
b) wyposaenie zewstrzne
c) zgodnd¢ wyposaenia z opisem technicznym
7. OBMIAR ROBOT
7.1 Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w spiejf ogolnej ST.00
7.2 Jednostki i zasady obmiarowania
Obmiar robdt w zakresie wykonania jestdrgoz odpowiednimi elementami przedmiaru robét. adys
przedmiaru i obmiaru robot zgodnie ze wskazanymPvzedmiarze robot” pozycjami. Roboty tymczasowe i
prace towarzysge niezlgdne do wykonania robdt podstawowych nglekalkulowa& w wycenie robot
podstawowych.
7.3 Wielkosci obmiarowe
Wielkaci obmiarowe robdt okéa sk na podstawie opisu technicznego, rysunkéw i z Ugdrgeniem
zmian zaakceptowanych przez Zamawgapgo lub ustanowionego Inspektora nadzoru i spramgzh
w naturze.
8. ODBIOR ROBOT
8.1 Ogodlne zasady odbioru robét.
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w sfieji ogoinej ST.00
8.2 Uznanie robét za poprawne
Roboty uznaje giza zgodne z opisem technicznym, ST i wymaganiampéktora nadzoru, jeli
wszystkie pomiary i badania ( z uwgdhieniem dopuszczalnych tolerancji) daty pozytywiryaiki.
8.3 Rodzaje odbioréw robét
Roboty podlegajodbiorowi kaxcowemu.
8.4 Dokumenty do odbioru kaicowego robét
Podstawowym dokumentem do dokonania odbiorfickevego robot jest protokdt odbioru spguizony
wedtug wzoru ustalonego przez Stgatamawiajcs. Do odbioru kécowego robét Wykonawca zobaaany
jest przygotowa dokumenty, zawierage w szczegolnii :
l)uwagi i zalecenia Zamawigiego lub Inspektora Nadzoru, zwlaszcza przy odbiohét zanikajcych i
ulegapcych zakryciu i udokumentowanie wykonania jego eale
2)wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badla oznaczé laboratoryjnych, atesty jakoiowe wbudowanych
materiatow i wyrobow
3) ustalenia technologiczne
4)inne dokumenty wymagane przez Zamaygego,
W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wedgm przygotowania dokumentacyjnego nieldogotowe do
odbioru kaicowego robot, komisja w porozumieniu z Wykonawwyznaczy ponowny termin odbioru
koncowego robdt. Wszystkie zaidzone przez komisjroboty uzupetniajce keda zestawione wedtug wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstaw rozliczenia finansowegoela postanowienia zawarte w umowie Wykonawcy z Zampgiejam.

OSWIETLENIE TERENU (SPECYFIKACJA ZAST EPCZA)
1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznekesyania i odbioru rob6t budowlanych (STWiIORB)
s3 wymagania ogolne dotygze wykonania i odbioru robét budowlanych dla zadaph Ksztaltowanie
przestrzeni publicznej w centrum miejscaaio Skepsk polegajcej na wykonaniu przebudowy istrieggo
zagospodarowania terenu przestrzeni publicznejzpolej na dziatkach nr 91/3 i 91/5 obr. 0016¢®Bk,
potozonych w miejscowsri Skepsk gm.Golub-Dobrzy oraz na bezgmednio przylegtym do niego terenie pasa
drogowego drogi gminnej na dziatce oznaczonej nemed5/2 na rzecz Inwestora — Gminy Golub-Dohrzy
1.2. Zakres stosowania STWIORB

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi dokumemtetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot dla zadania j/w.
1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dofy@asad prowadzenia rob6t zmanych z wykonaniem
instalacji @wietlenia terenu przy zastosowaniu lamp hybrydovweyaltasnym zasilaniem i oprawami led. .
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1.4. Zakres robot obgtych ST

Zakres robot olstych specyfikag obejmuje wszystkie czyn&oi umazliwiajace wykonanie instalacji solarnych
do zasilania @wietlenia placu w riiej okr&lonym zakresie:

- posadowienie fundamentow i skrzynki na akumuiator

- monta stupéw wraz z elementami systemu solarnego

- monta opraw dwietleniowych, modutéw fotowoltaicznych

1.5. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe w niniejszej Specyfikacji Technigjzs zgodne z obowrzujacymi odpowiednimi
normami.

1.6. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Prace powinny by prowadzone przez pracownikéw posiaggch odpowiednie Zaviadczenia kwalifikacyjne.
Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgodstorob6t ze specyfikacja. Ponadto
Wykonawca wykona roboty zgodnie z poleceniem Inarest Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania

Materiaty do wykonania w/w rob6t stosofvagodnie z obowgzujacymi przepisami prawa, normami oraz
zasadami wiedzy technicznej. Dostawa materiatovepraczonych do robét elektrycznych powinna gast
dopiero po odpowiednim przygotowaniu miejsca mamtaN czasie transportu i skladanianke wszystkich
rodzajow kabli i przewoddéw powinny byzabezpieczone przed wplywarriodowiska. Materiaty, wyroby
i urzagdzenia, dla ktérych wymagaesiwiadectwo jakéci, np.: aparat, przewody, wdzenia prefabrykowane czy
techniczne, nalgy dostarczawraz zeSwiadczeniami jakéci, kartami gwarancyjnymi lub protokétami odbioru
technicznego.

2.2. Materialy podstawowe

Podstawowe materiaty przy budowie to:

a) stup cynkowany ogniowo, wielgty , grubd¢ scianki min 4mm, wzmacniany przy podstavEbrowaniem,
zdolny do przenoszenia obgéen ze wzgédu na wag systemu oraz powierzclknpaneli fotowoltaicznych

i powierzchni bocznej oprawyswietleniowej pod montasystemu lampy solarnej w Il strefie wiatrowej do
wysokasici 300m n. p. m. Wysoko stupa min. 5m, catkowita wysokolampy okoto 7m, wysok@& montau
oprawy éwietleniowej 5,5m

b) fundament prefabrykowany o wys@ko min 150cm, dostosowany do przenoszenia gieai zwigzanych

z posadowieniem lampy solarnej o pasgych parametrach

c) oprawa éwietleniowa drogowa LED 30W, temp. barwowa ( ok0@5- 5000K) Matryca diod LED zamkfta
kloszem ze szkta hartowanego o stratnoie wickszej nz 2%. Obudowa oprawy ze stopu aluminium, waga nie
wicksza nk 6,5 kg. Stopi# ochrony nie gorszy nilP65. temperatura pracy oprawy od*G@o +50C. Oprawa
wyposaona w maliwo$¢ sterowania nagzeniem dwietlenia

d) panele fotowoltaiczne - 2 sztuki na stup - magetaliczne o mocy minimum 2 x 195Wp. Panele pakryt
szklem hartowanym o niskiej zawaito zelaza oraz foli poprawiajca wytrzymala¢ termiczrg modutow.
Zabezpieczone mechanicznie gamanodowanego aluminium. Nie dopuszczazsistosowania jednego panelu
o wickszej mocy zamiast dwoch.

e) akumulatory AGM 12V min. o pojemém minimum 2 X 100Ah, instalowane pod zigmi szczelnym
pojemniku z tworzywa sztucznego, ngpé systemu 24V DC

f) regulator solarny 20A, z funkgjsterowania ©wietleniem, pozwalac na zaprogramowanie 4 okresow
czasowych w @igu nocy, wyposaony w maliwos¢ sterowania nateniem dwietlenia, pracujcy w trybie
MPPT

g) konstrukcja do monta paneli fotowoltaicznych.

h) wysignik do montau oprawy déwietleniowej stalowy, obustronnie cynkowany, disgamin. 1,30 m
max.1,50 m, meiwos¢ obrotu wokot pionowej osi stupa - masztu po zarwaniu oprawy éwietleniowej na
wysiegniku i stupie.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania

Roboty ziemne magby¢ wykonywane ¢cznie lub przy #yciu sprztu mechanicznego zaakceptowanego przez
Inwestora i Inspektora Nadzoru. Wykonawca powinidgsponowa sprztem sprawnym technicznie,
przewidzianym do tego typu robét. Roboty ziemne @ngwvane w pobfiu istniegcych uradzen podziemnych
winny by wykonywane ¢cznie. llg¢ i jakos¢ sprztu powinna gwarantowawykonanie robét zgodnie z
zasadami okionymi dokumentagjtechniczg i przewidywanym terminem realizaciji.

3.2. Sprat do wykonania cGwietlenia

Wykonawca przysgpujacy do robét winien wykazasic mozliwoscig korzystania z riiej wymienionego spetu:

- podna@nik montazowy samochodowy hydrauliczny 12m, - koparka 0,15mt,

- zuraw samochodowy 6t,

- podnanik montazowy samochodowy hydrauliczny 12mg€eny sprzt mechaniczny,
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4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania

Materiaty przewidziane do wykonania rob6t mody¢ przewaone dowolnymi srodkami transportu
z zachowaniem zasad kodeksu drogowego. Dla materidlugich naley stosowd przyczepy dhaycowe,
a materialy wysokie nalg zabezpieczy przed przewrdceniem oraz przesuwaniem. W czasiesportu,
zatadunku i wytadunku oraz sktadowania aparatutgzygprzestrzegazalecé wytworcow.

4.2.Srodki transportu

Wykonawca przyspujagcy do wykonania €wietlenia drogowego winien posiada/mie¢ mazliwosé

z korzystania/ z nagbujgcychérodkéw transportu:

- samochdéd dostawczy do 0.9 t,

- samochdéd skrzyniowy,

- przyczepa dta do samochodow do 4,5t.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogoine

Prag nalezy wykona zgodnie z lokalizagj wg mapy geodezyjnej, zgtoszeniem robét, przedmiarebot,
obowigzujagcymi przepisami wykonania i odbioru rob6t oraz nami Pracownicy zatrudnieni przy budowie
powinni bezwzgjdnie zn& i przestrzegazasady bezpiec#istwa. Przed przygpieniem do pracy powinien by
przeprowadzony instruktaz zakresu bhp, w czasie, ktérego pglszczeg6étowo omowi zagraenia mogce
wystgpi¢ przy wykonywanych pracach. Prac mamaych nie wolno wykonywaw warunkach zwikszapcych
zagraenie wypadkowe tj.:

- 0 zmroku

- podczas burzy

- W niesprzyjajcych warunkach atmosferycznych

SzczegOln ostraznos¢ nalery zachowa przy pracy w pobiiu innych czynnych linii elektroenergetycznych albo
przy skrzyowaniu z nimi. Z uwagi na czyardroge, prag nalezy wykonywa po uzgodnieniu i na warunkach
ustalonych z zagrlcy terenu.

5.2. Montaz fundamentéw

Prace ziemne madoy¢ wykonywane tylko po dokladnym ustaleniagdw instalacji podziemnych i uzyskaniu
zgody wigciciela terenu. Wykopy powinny Byogrodzone i oznaczone tablicami ostrzegawczynasing
ochronn. Wykop naley wypenic gruntemzwirowo-piaskowym z zagszczeniem do id=0,5. Zesgczenie takie
uzyskuje s} stosujc 10-cio centymetrowe warstwy piaskawiru, ktére nastpnie utwardza siodpowiednim
ubijakiem. Minimalna gstas¢ zasypki 17 kN/m3.

5.3. Montaz stupow

Dolng cze$¢ stupa (cokét) osad&ina fundamencie i dokei¢ sSrubami mocujcymi. Gérry czes¢ zamocowa na
dolnej za pomagsrub mocugcych i przy wykorzystaniu spgiu dzwigowego. Sprawdzipion ustawienia stupa.
Dokon& niezlzdnych regulacji. Wykona uziemienie stupa za pomp@reta 6 m podczonego za pomac
bednarki z&rubami podstawy stupa.

5.4. Montaz paneli PV

Podhczy¢ przewody do paneli zachowgj odpowiednia polaryzacje. Naphie przymocowé konstrukcje
paneli w odpowiednim miejscu stupa wraz z panelami

5.5. Montaz opraw

Przed montzem opraw naley uprzednio zamontowawysiegnik oraz przeprowadiprzez niego przewody
zasilapce oprawy. Nagpnie do opraw wprowadzi przewody i je podiczy¢ zachowujc odpowiednia
polaryzac¢. Zamocowa oprave na wyseégniku pod katem nachylenia wskazanym w projekctawic oprave
w strorg placu.

5.6. Montaz akumulatoréw

Akumulatory naley zamontow& w obudowie przy fundamencie stupa w pozycji poaQnpo uprzednim
wylozeniu izolacy termiczry obudowy. Akumulatory patzy¢ szeregowo. Nagbnie podiczy¢ odpowiednie
przewody do uprzednio zaprogramowanego sterowitearownik zamontowatak, aby uméliwi ¢ tatwy dosgp
do niego przez drzwiczki rewizyjne. Zabezpieczjrzwiczki otworu rewizyjnego przed nieupamdonym
otwieraniem za pomacspecjalnych wigtow.

5.7. Ochrona od poraen

Nie projektuje si ochrony przeciwpotgniowej, poniewa instalacja hybrydowa pracuje przy napu
bezpiecznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Celem kontroli jest stwierdzenie agghiecia zataonej, jakdci wykonywanych rob6t. Wykonawca winien
wykona pelny zakres bada na budowie w celu wskazania zgodcio dostarczonych materiatow
i realizowanych robo6t z niniejsspecyfikacy. Wykonawca przed przygiieniem do badawinien powiadomi
Inspektora Nadzoru o rodzaju i terminie badanisoprciu o przeprowadzone badania Wykonawca praeidsta
na pémie wyniki bada. Wykonawca powinien powiadotmna psmie Inspektora Nadzoru o zalezeniu kadej
roboty zanikajcej (zasypywanie wykopoéw z fundamentem), ktdoze kontynuowd dopiero po stwierdzeniu
zalazonej jakdci.
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6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Wykonawca przed przygtieniem do rob6t powinien uzyskad producentéw deklaracje zgodobCE, jezeli
dotyczy, zawiadczenia o jak&i lub atesty stosowanych materiatow. Blglanie Inspektora Nadzoru, naje
dokon& testowania spezu posiadajcego maliwos$¢é nastawienia mechanizméw reguleych i przedstawi
swiadectwa testowania.

6.3. Badania w czasie wykonywania robot

Badaniom w czasie wykonywania robét powinny podéegafragmenty instalacji, ktérectla niewidoczne lub
bardzo trudne do sprawdzenia po zZakaeniu rob6t montawych. Przy przewodach sprawdzenie polega na
stwierdzeniu ich zgodroi z wymaganiami norm przedmiotowych lub dokumentéediug ktérych zostaty
wykonane, na podstawie deklaracji zgogtioCE, atestow protokotéw odbioru albo innych dolantdw.
Nalezy takze dokoné:

- sprawdzenia gptosci zyt roboczych oraz zgodioi polaryzacii,

- sprawdzenie poprawia montau stupow, konstrukcji pod moduty fotowoltaiczne n@praw

oraz ich wiaciwego ustawienia,

- pomiar6w nagzenia éwietlenia na drodze.

6.4. Badania po wykonaniu robot

W przypadku pozytywnych wynikdw pomiaréw i badaykonanych przed i w czasie wykonywania robot, na
wniosek Wykonawcy Inspektor Nadzoru meowyrazé zgod: na nie wykonywanie badao wykonaniu robét.
7. OBMIAR ROBOT

Obmiar rob6t naley wykona w oparciu o dokumentagji dodatkowe ustalenia wynikle w czasie budowy,
akceptowane przez Inspektora Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

Przy przekazywaniu swietlenia drogowego do eksploatacji Wykonawca robdbowipzany jest dostarczy
zamawiagcemu nasgfpujace dokumenty:

- protokoty odbioru robét zanikagych,

- atesty, certyfikaty, deklaracje zgodnbuzytych materiatow

- instrukcje montau lub eksploatacji istotnych elementow

- wypetniony dziennik budowy (w przypadku gdy jesbwadzony),

- kosztorys powykonawczy -jeli wymaga tego umowa.

Odbiér robét odbywasie powinien w oparciu o:

- przepisy prawa budowlanego,

- terminowd¢ wykonania robot,

- warunki techniczne odbioru robdét,

- przepisy bezpiecastwa i higieny pracy.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

9.1. Normy

1. PKN-CEN/TR 13201-1:2007 @ietlenie drdg - Cgi¢ 1. Wybor klas éwietlenia.

2. PN-EN 13201-2:2007 Wrietlenie drég - Cgi¢ 2. Wymagania @wietleniowe.

3. PN-EN 13201-3:2007 Wrietlenie drég - Cgi¢ 3. Obliczenia parametrovéwietleniowych.

4. PN-B-06050:1999 Roboty ziemne budowlane. Wymegarzakresie wykonywania batla

przy odbiorze.

5. PN-EN 60598-1 Oprawyswietleniowe - Czs¢ 1: Wymagania ogolne i badania.

6. PN-EN 40-1:2002 Stupywietleniowe - terminy i definicje

7. PN-EN 40-3:2004 Stupyswietleniowe

8. PN-EN 40-5:2004 Stupyswietleniowe

9. PN-EN 60904-1:2007 Elementy fotowoltaiczne

10. PN-EN 61215:2005 Naziemne moduty fotowoltaictPe) z krzemu krystalicznego

11. PN-EN 61727:2002 Systemy fotowoltaiczne (PV)

10. UWAGI

Przy realizacji prac nalg:

- w czasie prowadzenia prac nale@rzestrzegaprzepisy BHP,

- roboty prowad# w spos6b wykluczagy zagrdgenie i utrudnianie ruchu, .

- wejscie w teren uzgodaniz wiscicielem terenu,

- po zakaczeniu prac teren doprowadzio stanu pierwotnego.

D - 09.01.01(2) NASADZENIA DREW | KRZEWOW (SPECYFIKACJA

ZASTEPCZA)
1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejkasyania i odbioru rob6t budowlanych (STWIORB)
s3 wymagania ogélne dotygze wykonania i odbioru rob6t budowlanych dla zadaph Ksztattowanie
przestrzeni publicznej w centrum miejscadaio Skepsk polegajcej na wykonaniu przebudowy istrjeggo
zagospodarowania terenu przestrzeni publicznejzpolgj na dziatkach nr 91/3 i 91/5 obr. 0016¢Bk,
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potozonych w miejscowsri Skepsk gm.Golub-Dobrzy oraz na bezgmednio przylegtym do niego terenie pasa
drogowego drogi gminnej na dziatce oznaczonej nemed5/2 na rzecz Inwestora — Gminy Golub-Dohrzy
1.2. Zakres stosowania STWiIORB
Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi dokumemntetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét dla zadania j/w.
1.3. Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét a@anych z sadzeniem
drzew i krzewbw na terenie ptaskim i na skarpach.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Ziemia urodzajna - ziemia posiageq wigciwosci zapewniajce ralinom prawidtowy rozwo;.
1.4.2.Materiat rglinny - sadzonki drzew, krzewdw, kwiatoéw jednorogeh i wieloletnich.
1.4.3.Bryta korzeniowa - uformowana przez szkotkowanigdriemi z przerastagymi ja korzeniami réliny.
1.4.4.Forma naturalna - forma drzew do zadrzéwigodna z naturalnymi cechami wzrostu.
1.4.5.Forma pienna - forma drzew i niektérych krzewovuszhie wytworzona w szkétce z pniami o wysétio
od 1,80 do 2,20 m, z wytaym nie przyajtym przewodnikiem i uformowankoron.
1.4.6.Forma krzewiasta - forma wdeiwa dla krzewoéw lub forma drzewa utworzona w szkoprzez niskie
przyciccie przewodnika celem uzyskania wieddpwasci.
1.4.7. Pozostale okigenia podstawoweaszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagan@olne” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce rob6t
Ogo6Ine wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw
Ogodlne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 2.
2.2. Ziemia urodzajna
Ziemia urodzajna, w zateosci od miejsca pozyskania, powinna posiadastpujace charakterystyki:
- ziemia rodzima - powinna Byzdjeta przed rozpoeziem robét budowlanych i zmagazynowana w pryzmach
nie przekraczarych 2 m wysokéci,
— ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczonalaa pudowy - nie mge by zagruzowana, przesoicta
korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie
2.3. Ziemia kompostowa
Do nawaenia gleby mog by¢ stosowane komposty, powste¢ w wyniku rozktadu rinych odpadkow
roslinnych i zwierzcych (np. torfu, fekaliow, kory drzewnej, chwastguewdw), przy kompostowaniu ich na
otwartym powietrzu w pryzmach, w sposob i w warwtkaapewniajcych utrzymanie wymaganych cech
i wskaznikdw jakasci kompostu. Kompost fekaliowo-torfowy - wyréb ukyge st przez kompostowanie torfu
z fekaliami isciekami bytowymi z osadnikow, z osiedli mieszkanjoWv. Kompost fekalowo-torfowy powinien
odpowiadé wymaganiom BN-73/0522-01 [5], a torgyty jako komponent do wyrobu kompostu - PN-G-98011
[1]. Kompost z kory drzewnej - wyrob uzyskujes gprzez kompostowanie kory zmieszanej z mocznikiem
i osadami z oczyszczalétiekow pocelulozowych, przez okres okoto 3-ch ngigsi Kompost z kory sosnowe;j
moze by stosowany jako nawdz organiczny przy przygotowayleby pod zielé w okresie jesieni, przez
zmieszanie kompostu z gkeb
2.4. Materiat roslinny sadzeniowy
2.4.1.Drzewa i krzewy
Dostarczone sadzonki powinny dygodne z norgn PN-R-67023 [3] i PN-R-67022 [2], wdeiwie
oznaczone, tzn. musamie¢ etykiety, na ktdrych podana jest nazwa daka, forma, wybdér, wysoké pnia,
numer normy. Sadzonki drzew i krzewdw powinny¢ bgrawidtowo uformowane z zachowaniem pokroju
charakterystycznego dla gatunku i odmiany orazauasinas¢pujace cechy:
- pak szczytowy przewodnika powinien bwyraznie uformowany,
— przyrost ostatniego roku powinien wyrae i prosto przedia¢ przewodnik,
— system korzeniowy powinien Byskupiony i prawidtowo rozwirty, na korzeniach szkieletowych powinny
wystepowa liczne korzenie drobne,
— u raslin sadzonych z brgt korzeniovs, np. drzew i krzewdw iglastych, bryta korzeniowawpnna by
prawidtowo uformowana i nie uszkodzona,
— pedy korony u drzew i krzewOw nie powinny byprzycite, chybaze jest to gicie formupce, np. u form
kulistych,
- pedy boczne korony drzewa powinnydrgownomiernie rozmieszczone,
— przewodnik powinien bypraktycznie prosty,
- blizny na przewodniku powinny Bydobrze zargnigte, dopuszcza §id niecatkowicie zarigte blizny na
przewodniku w 1l wyborze, u form naturalnych drzew.
Wady niedopuszczalne:
— silne uszkodzenia mechanicznélirg
— odrosty podktadki porej miejsca szczepienia,
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- $ladyzerowania szkodnikow,
— o0znaki chorobowe,
- zwiedniecie i pomarszczenie kory na korzeniachgscimch naziemnych,
— martwice i gkniecia kory,
— uszkodzenie gka szczytowego przewodnika,
— dwupzdowe korony drzew formy piennej,
— uszkodzenie lub przesuszenie bryty korzeniowej,
— zle zranigcie odmiany szczepionej z podktadk
2.5. Nawozy mineralne
Nawozy mineralne powinny byw opakowaniu, z podanym skladem chemicznym (zaé@idzotu,
fosforu, potasu - N.P.). Nawozy najezabezpieczy przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie transpor
przechowywania.
3. SPRZAET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat stosowany do wykonania zieleni drogowej
Wykonawca przyspujacy do wykonania zieleni drogowej powinien wykézaie mazliwoscia
korzystania z nagbujgcego spretu:
— sprztu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spychagsiennicowej, koparki),
a ponadto do pietjnacji zadrzewig:
— pit mechanicznych iecznych,
- drabin,
- podnanikéw hydraulicznych.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycrce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine” pkt 4.
4.2. Transport materiatdw do wykonania nasadze
Transport materiatéw do zieleni drogowej zadby¢ dowolny pod warunkiemze nie uszkodzi, ani te
nie pogorszy jakéci transportowanych materiatdbw. W czasie transpattuewa i krzewy mugz by¢
zabezpieczone przed uszkodzeniem bryly korzenidwtekorzeni i gdéw. Rdliny z brylg korzeniows musz
mie¢ opakowane bryty korzeniowe lub by pojemnikach. Drzewa i krzewy mp@y¢ przewaone wszystkimi
srodkami transportowymi. W czasie transportu maleabezpieczy je przed wyschrtiem i przemarzrciem.
Drzewa i krzewy po dostarczeniu na miejsce przezgw@ia powinny b§ natychmiast sadzone. sllgjest to
niemaliwe, nalezy je zadotowa w miejscu ocienionym i nieprzewiewnym, a w razis sy podlewé
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-MX@00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Drzewa i krzewy
5.2.1. Wymagania dotycge sadzenia drzew i krzewéw
Wymagania dotycgce sadzenia drzew i krzewOw sastpujace:
— pora sadzenia - jesidub wiosna,
— miejsce sadzenia - powinnodwyznaczone w terenie, zgodnie z dokumentpopjektovy,
— dolki pod drzewa i krzewy powinny niewielkos¢ wskazag w dokumentacji projektowej i zaprawione
ziemig urodzajn,
- roélina w miejscu sadzenia powinna zridlesic do 5 cm gibiej jak rosta w szkolce. Zbyt g@dokie lub
ptytkie sadzenie utrudnia prawidtowy rozwégliay,
— korzenie ztamane i uszkodzone rigl@rzed sadzeniem przyci
- przy sadzeniu drzew formy piennej nglerzed sadzeniem wbiv dno dotu drewniany palik,
— korzenie rélin zasypywa sypks ziemi, a nasgpnie prawidtowo uld, uformowa miske i podla,
— drzewa formy piennej natg przywigza¢ do palika ta pod koron,
— wysokai¢ palika wbitego w grunt powinna byéwna wysokéci pnia posadzonego drzewa,
— palik powinien by¢ umieszczony od strony najgziej wiejgcych wiatrow.
5.2.2.Piekgnacja po posadzeniu
Piekgnacja w okresie gwarancyjnym (wagu roku po posadzeniu) polega na:
— podlewaniu,
— odchwaszczaniu,
- nawaeniu,
— usuwaniu odrostéw korzeniowych,
— poprawianiu misek,
- okopczykowaniu drzew i krzewoOw jesieni
— rozgarnéciu kopczykow wiosa i uformowaniu misek,
— wymianie uschritych i uszkodzonych drzew i krzewéw,
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— wymianie zniszczonych palikdw i wdadet,
— przycieciu ztamanych, chorych lub krzyjacych s¢ gakzi (ciccia piekgnacyjne i formyge).
5.2.3Zabezpieczenie drzew podczas budowy
W czasie trwania budowy lub przebudowy drég, ylecéw, parkingow itp. wasiedztwie istnigjcych
drzew, nasfpuje pogorszenie warunkéw glebowych, co niekoragsivptywa na wzrost i rozwoj tych drzew.
Jeeli istniegce drzewa nie dula wycinane lub przesadzane, to w SST powinng dikreslone warunki
zabezpieczenia drzew na czas trwania budowy orazygonaniu tych robét.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Drzewa i krzewy
Kontrola robét w zakresie sadzenia i pgglacji drzew i krzewow polega na sprawdzeniu:
- wielkosci dotkow pod drzewka i krzewy,
— zaprawienia dotkdw ziemiurodzajn,
- zgodndci realizacji obsadzenia z dokumentapjojektows w zakresie miejsc sadzenia, gatunkéw i odmian,
odlegtasci sadzonych rdin,
- materiatu rélinnego w zakresie wymaggakasciowych systemu korzeniowego, pokroju, wieku, zgmdnz
normami: PN-R-67022 [2] i PN-R-67023 [3],
— opakowania, przechowywania i transportu materiadlimego,
— prawidlowadci osadzenia pali drewnianych przy drzewach forieppej i przymocowania do nich drzew,
— odpowiednich terminéw sadzenia,
— wykonania prawidtowych misek przy drzewach po pasadl i podlaniu,
- wymiany chorych, uszkodzonych, suchych i zdeformopea drzew i krzewow,
— zasilania nawozami mineralnymi.
Kontrola robét przy odbiorze posadzonych drzewzekwéw dotyczy:
- zgodndci realizacji obsadzenia z dokumentapjojektows,
- zgodndci posadzonych gatunkéw i odmian orazdiodrzew i krzewow z dokumentagprojektovy,
— wykonania misek przy drzewach i krzewachijedbior jest na wiosg lub wykonaniu kopczykow, jeli
odbiér jest na jesieni,
— prawidlowaci osadzenia palikbw do drzew i przywania do nich pni drzew (paliki prosto i mocno
osadzone, mocowanie nie naruszone),
— jakosci posadzonego materiatu.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0®@ANymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarowy jest:
— szt. (sztuka) wykonania posadzenia drzewa lub kuzew
8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8. Roboty uznaje
sie za wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, SST i wymaganiami ktyniera, jeeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 datynikiypozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt
9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena posadzenia 1 sztuki drzewa lub krzewu obejmuj
- roboty przygotowawcze: wyznaczenie miejsc sadzewppanie i zaprawienie dotkow,
— dostarczenie materiatudlmnego,
— pielegnacg posadzonych drzew i krzewéw: podlewanie, odchweszie, nawgenie.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-G-98011 Torf rolniczy

2. PN-R-67022 Materiat szkétkarski. Ozdobne drzewaewy iglaste

3. PN-R-67023 Materiat szkétkarski. Ozdobne drzelwaewy lisciaste

4. PN-R-67030 Cebule, bulwy,dkiza i korzenie bulwiaste ¢lin ozdobnych
5. BN-73/0522-01 Kompost fekaliowo-torfowy

6. BN-76/9125-01 Radiny kwietnikowe jednoroczne i dwuletnie.
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