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GMINA
GOLUB-DOBRZVN
Plac Tysiaclecig 25
87-400 Golub-Dobrzyn

tel. 056 683 54 01, fax 056 633 5276
NIP:5030037022 REGON:871118589

Dotyczy postgpowania na: Przebudowy drogi gminnej w miejscowosci Ruziec |

Pytania:

1.

Prosimy o podanie, czy w zwiazku z ryczattowym charakterem wynagrodzenia
Wykonawca moze wprowadzaé modyfikacje do przedmiaru przy sporzadzanin
kosztorysu ofertowego.

Prosimy o podanie czy oferowany przez Wykonawce okres gwarancji obejmuje
rowniez ziele i oznakowanie poziome.

Prosimy o aktualizacje specyfikacji dotyczacych warstwy wigzacej 1 §cieralnej do
obecnie obowigzujacych wytycznych WT-11 WT-2 2010 lub potwierdzenie, ze
mieszanki nalezy wykonaé zgodnie z {ymi wytycznymi i podanie ich uziarnienia
(AC 11/AC 16).

Pozycja nr 41 dziatu nr 5 p-n. ,,Roboty elektryczne i telekomunikacyjne™; poprosze
0 bardziej szczegolowe informacje dotyczace parametréw oprawy takich jak: typ
oprawy, rodzaj oprawy, zrodio swiatla, jej moc itp.

W przedmiarze rob6t w elemencie 8. Oznakowanie drég i urzadzenia
bezpieczenstwa ruchu — wystepuje oznakowani poziome, pionowe (39 znakow),
lustra drogowe oraz progi zwalniajace — 7 opisem — »Wg projektu organizacji
ruchy”, ktérego niestety brak wsréd dokumentéw przetargowych na stronie
internetowej Zamawiajgcego. Powoluje si¢ na niego réwniez SST str. 103.
Prosimy o umieszezenie projektu statej organizacji ruchu, zawierajacego rodzaje i
typy wszystkich projektowanych urzadzen bezpieczenstwa (jakie projektuje sie
znaki oraz progi zwalniaj ace), aby wszyscy Wykonawey mogli dokonaé rzetelnej
wyceny projektowanych znakow i urzadzen.

Odpowiedzi:

l.

2.

3.

Wykonawca moze wprowadzié modyfikacje do przedmiaru robét,
Okres gwarancji obejmuje zielen i oznakowanie poziome.

W zalacznikunr 112 przesylamy aktualizacje specyfikacji techniczne; dotyczacej
warstwy Scieralnej i wiazacej.



4. Dane dotyczace opraw zostaly wprowadzone do przedmiaru robét.
W zalaczniku:
- przedmiar robét jako dokument pomocniczy.
- plan obejmujacy zmiane zakresu robot (dotyczacy chodnikéw i przepustow).

5. W zalgczeniu projekt organizacii ruchu.

W zalaczeniu:

1. Zatacznik nr 1 dot. warstwy Scieralne;.

2. Zalgeznik nr 2 dot. warstwy wiazacej.

3. Zalacznik nr 3 przedmiar robot.

4. Zakacznik nr 4 plan obejmujacy zmiane zakresu robét (dotyczacy chodnikéw i przepustow)
5. Zataeznik nr S projekt organizacji ruchu.



